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Copyright

Gemald der Schutzvermerke der DIN ISO 16016

»Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind verboten,
soweit nicht ausdriicklich gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fiir den Fall
der Patent-, Gebrauchsmuster- oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten.”

Anderungsrecht
Die Firma GO Systemelektronik GmbH behalt sich das Recht vor, die vorliegende Bedienungsanleitung jederzeit
weiterzuentwickeln, auch ohne dieses vorher anzukiindigen oder tiber Anderungen zu berichten.

Haftungsausschluss

Die Firma GO Systemelektronik GmbH libernimmt keine Garantie dafiir, dass die Gerate unter allen Einsatzfal-
len ordnungsgemal arbeiten. Mit heutigen technischen Mitteln ist es nicht moglich Steuer-Software so zu ent-
wickeln, dass sie flir alle Anwendungsanforderungen fehlerfrei ist. Die Firma GO Systemelektronik GmbH lehnt
darum jede Haftung fiir direkte und indirekte Schaden ab, die sich aus dem Betrieb der Gerate und der in der
Bedienungsanleitung beschriebenen Verwendbarkeit ergeben.

Produktbeobachtungspflicht

Im Rahmen unserer Produktbeobachtungspflicht versuchen wir, vor von uns zu erkennenden Gefahren durch
das Zusammenwirken von Hard- und Software sowie beim Einsatz von Produkten Dritter zu warnen. Eine Be-
obachtung ist nur nach ausreichender Information des Endkunden tiber den geplanten Einsatzzweck und die
vorhandenen Hardware- und Softwarekomponenten moglich. Bei Veranderungen der Einsatzbedingungen
oder/und durch Austausch von Hardware/Software ist es uns aufgrund der komplexen Beziehungen nicht mehr
moglich, alle Gefahren konkret zu beschreiben und auf ihre Wirkung im Gesamtsystem, insbesondere auf
unsere Gerate zu Uberpriifen. Diese Bedienungsanleitung beschreibt nicht samtliche technischen Eigenschaf-
ten des Gerdtes und seiner Varianten. Fir weitere Informationen wenden Sie sich bitte an die Firma
GO Systemelektronik GmbH.

Herstellererkldarung

Beim Aufbau des Gerates ist unter anderem auf den korrekten elektrischen Anschluss, auf Fremdkorper- und
Feuchtigkeitsschutz, Schutz gegen Feuchtigkeit infolge libermafRiger Kondensation sowie auf die Erwarmung
im sachgemafien und unsachgemalRen Gebrauch zu achten.

Die Durchfiihrung dieser MalRnahmen liegt im Verantwortungsbereich der Monteure, die den Aufbau des
Gerates vornehmen
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1 Einleitung

Diese Bedienungsanleitung beschreibt die BlueConnect-Module von GO Systemelektronik. BlueConnect-
Module gibt es in zwei Grundvarianten, als Sensor-Modul und als Input-Output-Modul (I/0-Modul).

Bei Fertigstellung dieser Bedienungsanleitung gab es folgende Ausfiihrungen:

Sensor-Module Artikelnummer Input-Output-Module Artikelnummer
Sauerstoff + Temp. 486 CS00-4 Stromeingang 486 CI00-AI2
pH + Temp. 486 CS00-5 Stromausgang 486 CI00-A02
ISE + Temp. 486 CS00-7 RS232 Ausgangsspannung 5V | 486 CI00-S05
Redox (ORP) + Temp. 486 CS00-9 RS232 Ausgangsspannung 12V | 486 Cl00-S12
Bus-Modul 486 CS00-MOD RS485 Ausgangsspannung 5V | 486 CI00-MO05
Bus-Modul Triibung Durchfluss | 486 CS00-FNU RS485 Ausgangsspannung 12V | 486 CI00-M12
RS485 Ausgangsspannung 24V | 486 CI00-M24
Relais 486 CI00-REL
Pulseingang 486 CI00-PI2

Die Art der Ausfiihrung entnehmen Sie dem Aufkleber auf der
Frontseite des Gehiuses() oder iiber die Artikelnummer auf dem

O Hinweis zu den Artikelnummern
Mit Beginn des Jahres 2022 wurden den BlueConnect-Modulen die oben aufgefiihrten Artikelnummern
neu zugeordnet. Die alten Artikelnummern sind im Anhang B - Alte Artikelnummern aufgeflihrt.

Hinweis zu Textverweisen

<= Typenschild rechts (@) am Gehuse.

| BlueConnect Sensor Modul |

WE MAKE

LguiDs
meanseasenr. || Art. No.: 486 CS00-xx [ €

[ sN: misxx | nninn

| [[24vbc-o0ow |

Tel.: +49(0)431/580800 Email: info@go-sys.de Internet:www.go-sys.de

GO Systemelektronik GmbH 24109 Kiel, German) y

Verweise auf Textstellen in diesem Dokument oder auf Textstellen in anderen Dokumenten sind mit

Kursivschrift gekennzeichnet.

e 4.5Das Kalibrierfenster z.B. bezieht sich auf den Abschnitt 4.5 in diesem Dokument.

Die Kurzform ist 4.5.

Die Produkte von GO Systemelektronik werden standig weiterentwickelt, daher kdnnen sich Abweichungen
zwischen dieser Bedienungsanleitung und dem ausgelieferten Produkt ergeben. Bitte haben Sie deshalb
Verstandnis, dass aus dem Inhalt dieser Bedienungsanleitung keine juristischen Anspriiche abgeleitet werden
konnen.

Vorsicht: Die BlueConnect-Module sind so zu montieren, dass sie weder direkter
Sonneneinstrahlung, noch direktem Regen oder Schnee ausgesetzt werden. Direkte
Sonneneinstrahlung kann zu extremen Temperaturen fihren, was die Lebensdauer
elektronischer Komponenten deutlich reduziert.

A

GO Systemelektronik GmbH

24109 Kiel Tel.: +49 431 58080-0 Seite 4/ 32

info@go-sys.de

Faluner Weg 1 Fax: -58080-11

www.go-sys.de
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2 Beschreibung der BlueConnect-Module
Die BlueConnect-Module

Ubertragen die Messwerte von analogen Sensoren via CAN-Bus und Modbus.
Ubertragen die Messwerte von Modbus-Sensoren via CAN-Bus.

Ubertragen die Messwerte von Sensoren an eine SPS.

Ubertragen die Stromwerte von analogen Stromausgéngen via CAN-Bus und Modbus.
Erzeugen Stromwerte aus Messwerten.

Steuern eine RS232-und RS485-Schnittstelle tiber CAN-Bus.

Ermdglichen das Ansteuern von Relais bei frei definierbaren Schaltbedingungen.

Erzeugen Messwerte aus gepulsten Signalen.

BlueConnect-Module gibt es in zwei Grundvarianten, als Sensor-Modul und als Input-Output-Modul (I/0-Modul).

Die notwendigen Einstellungen werden auf der BlueConnect-Platine und mit dem beigefiigten BlueConnect-
Konfigurationsprogramm mit einem PC gemacht. siehe 4 Konfigurieren der BlueConnect-Module mit dem Pro-
gramm Modbus Tool.exe

Die notwendigen Einstellungen von BlueConnect-Platinen ohne Modbus-Anschluss werden auf der Platine
und mit dem Programm AMS als Teil der BlueBox PC Software gemacht (und teilweise auch {iber das Display

der BlueBox).

2.1 Systemaufbau Beispiele
Anbindung von analogen Sensoren an ein SPS-System

Anbindung von analogen Sensoren und Modbus-Sensoren an ein BlueBox-System

Anbindung von analogen Sensoren mit zusatzlicher Stromversorgung an ein BlueBox-System

cop (o
2350.15 mg/l

GO Systemelektronik GmbH  Faluner Weg 1 24109 Kiel Germany  Tel.: +49 431 58080-0  Fax: -58080-11 Seite 5/ 32
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3 Technische Daten und Anschliisse

Allgemeines

Spannungsversorgung 10 - 32 VDC

Sensor-Modul: typisch 0,9 W =

Stromeingangs-Modul: typisch 0,9 W =

RS232- und RS485-Modul: typisch 0,9 W =

Leistungsaufnahme * plus Versorgung Sensor
Stromausgangs-Modul: typisch 1,1 W plus Biirde

Relaismodul: typisch 0,9 W

Pulseingangs-Modul: typisch 0,9 W

Abmessungen (LxBxH) 124 x 115 x 63 mm
Gewicht 0,35 kg
IP-Schutzart IP66
Umgebungstemperatur -10 bis +45 °C

Schnittstellen - je nach Ausfiihrung

CAN-Bus Protokoll ist Teilmenge von CAN 2.0
Modbus Modbus RTU iiber serielle Schnittstelle RS485
RS232/RS485 serielle Schnittstelle RS232/RS485
Stromeingang Blirde 50 Q 4 -20 mA
Stromausgang Blirde<600Q 4 -20mA
Relaisausgang Umax 48 V Imax pro Relais 2 A
Pulseingang Frequenz (ansteigende Flanke) oder statisch

© Bus-Modul: Modbus und CAN-Bus sind galvanisch getrennt.

© stromeingangs- Stromausgangs-Modul: Die beiden Eingénge/Ausginge sind vom
System galvanisch getrennt, aber nicht voneinander.

© RS232-und RS485 Modul: R$232/RS485 und CAN-Bus sind galvanisch getrennt.

© Pulseingangs-Modul: Die beiden Pulseinginge sind vom System galvanisch getrennt,
aber nicht voneinander.

9 Erden Sie das Modul.
Nur so ist ein storungsfreier Messbetrieb moglich.
'9 Der Erdungsanschluss befindet sich links am Gehd&use.

3.1 Modulgehause 6ffnen Deckelinnenaufkleber

mit Anschlussbelegung
siehe Anhang A - Deckelinnenaufkleber

BlueConnect Module

0,&°C

@ Gehausebiigel nach rechts aufklappen.

Benutzen Sie ggf. ein geeignetes Werkzeug.
@ Schrauben l6sen (Torx T20). @ Gehausedeckel nach links aufklappen.

GO Systemelektronik GmbH  Faluner Weg 1 24109 Kiel Germany  Tel.: +49 431 58080-0  Fax: -58080-11 Seite 6/ 32
www.go-sys.de info@go-sys.de
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3.2 Kabelanschliisse, Schalterstellungen und LEDs siehe auch Anhang A - Deckelinnenaufkleber
Die modulspezifische Belegung entnehmen Sie dem Aufkleber an der Innenseite des Gehdusedeckels.

e Die Terminierung ist von der Position des Moduls im CAN-Bus/Modbus abhéangig.
o siehe auch 3.3 Hinweise zur Terminierung dlterer BlueConnect-Module

9 Erden Sie das Modul. Nur so ist ein storungsfreier Messbetrieb moglich.

Erdungsanschluss LED Power
___Schiebeschalter S1
® X4 0000 d Terminierung Modbus
1=
"x8' xo| T Txat | e 4| _Schiebeschalter S2
== e ee—— 0000 Terminierung CAN-Bus
Sensor-Modul 000 00 00000 Q;\’%
& N ) S Termini AN
02, pH, ISE, Redox Q}\%o Q}\%o 0600 o@ Ti erminierung
) ) N}
Die Modbus-Schnittstelle
ist optional.
li Terminierung AUS
~
LED123
@) @)
)
Erdungsanschluss
® o LED Power
Vs CAN-Bus A
Ejlrlnalgt?:#;ggr .!.!.!,! Schiebeschalter S2
o Terminierung CAN-Bus
Modbus Y YY)
Bus-Modul Schiebeschalter S1 i . X4 Ti Terminierung AN
ini EEEEEEEE
Terminierung Modbus FYY YY)
X3
(] li Terminierung AUS
3
°) 125
LED
)
Erdungsanschluss LED Power
___Schiebeschalter S1
Terminierung Modbus
) X40000 g)
/ "3 " ==== B Schiebeschalter 52
. ‘ ree—r— 0000 Terminierung CAN-Bus
Stromeingangs-Modul eooee
_ 2 ; Terminierung AN
2x 4-20 mA & & Ti
Die Modbus-Schnittstelle
ist optional.
,_,l('B_,_ ,_,l(,gl_ li Terminierung AUS
0000 0000 ~
Strom in 1 Strom in 2
®) @)

LED 321 )

Faluner Weg 1 24109 Kiel Germany  Tel.: +49 431 58080-0  Fax: -58080-11 Seite 7/ 32
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Erdungsanschluss LED Power
A ___Schiebeschalter S1
0 X1 0000 .lr Terminierung Modbus
11—
"3t T e | __Schiebeschalter S2
el .. EEEEE (XXX ) Terminierung CAN-Bus
Stromausgangs-Modul X6 x7 ©00ee® o
_ 2 ; Terminierung AN
2x 4-20 mA oo oo S & Ti
NGO N
: . S S
Die Modbus-Schnittstelle 9 @o
ist optional. (0,60 "o\@
li Terminierung AUS
~
LED 321
@) o000 o)
/
Erdungsanschluss
RS232-Modul /
° O LED Power
OFF ON o CAN-Bus .~
A B C D ,!,!,![! Schiebeschalter S2
2 s Terminierung CAN-Bus
coMm1 | .RS232  eeee
b X4 ini
oMo DIP-Schalter Ti Terminierung AN
(X XX)
s .
com4 li
— 1 e Terminierung AUS
2
° 3s® ®
COMé6 o LED =" \)/

Einstellung des COM-Ports mit den DIP-Schaltern Werkseinstellung: COM2 (COM-Port 2)

RS485-Modul

¥ OFF '+ ON
A B C D
Y ¥ Y com
B E B & cow

Erdungsanschluss

)
& DIPSchalter  CAN-Bus .

®)

-

LED Power

Schiebeschalter S2

o000 i
=
RS485 rYY Y )
i """ X4
00000
| X3

Schiebeschalter S1
Terminierung Modbus

®
& LED 1.

~

23 o

J

Terminierung CAN-Bus

Ti Terminierung AN

li Terminierung AUS

Einstellung des COM-Ports mit den DIP-Schaltern Werkseinstellung: COM2 (COM-Port 2)

GO Systemelektronik GmbH

Faluner Weg 1
www.go-sys.de

24109 Kiel

Tel.: +49 431 58080-0
info@go-sys.de

Germany

Fax: -58080-11 Seite 8/ 32
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Relais-Modul

Die Modbus-Schnittstelle
ist optional.

Relaisausgange
Umax=48V
Imax =2 A pro Relais

Pulseingangs-Modul

O

unbelegt belegt

nen(g] (3] (8] B
Pe 3] 8] (2] 8]

Jumperbelegung

Werkseinstellung: NPN

Die Modbus-Schnittstelle
ist optional.

LED-Funktionen

Erdungsanschluss LED Power
___Schiebeschalter S1
° X4 0000 .I)_ Terminierung Modbus
EEEREN
=== 4| _Schiebeschalter S2
——r—r— 0000 Terminierung CAN-Bus
LL L L L )
) %fb Terminierung AN
SRS
@0
X6
%%%%%% Terminierung AUS
Relais 1 | Relais 2 O
LED321
®)
)
Erdungsanschluss LED Power
.___Schiebeschalter S1
° X4 ....‘.) Terminierung Modbus
[ o ™|
== 4| _Schiebeschalter S2
——rrr— 0000 Terminierung CAN-Bus
1234 (L XX 1) Q)Q@ 1|
2 ; Terminierung AN
PustRERE o Ti
Pus2HHHEHE °
5678
Jumper
%6 T li Terminierung AUS
(I {11
eooe ooee ‘D L
Puls1  Puls2
T in ®)
)

©® LED Power: Versorgungsspannung liegt an

® LED 1: blinkend - Frequenz 0,5 Hz, Hauptprozessor ist in Betrieb

©® LED 2: Dateniibertragung Modbus/RS232/RS485

® LED 3: Dateniibertragung CAN-Bus

Funktionsweise einer Kabelklemme

GO Systemelektronik GmbH  Faluner Weg 1

www.go-sys.de

24109 Kiel

Germany

info@go-sys.de
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3.3 Hinweise zur Terminierung alterer BlueConnect-Module

e Altere Sensor- und Bus-Module haben keine Schiebeschalter auf der Platine.
Bei alteren BlueConnect Sensor- und Bus-Modulen erfolgt die Terminierung von CAN-

Bus und Modbus liber das Konfigurationsprogramm Modbus Tool.exe. 00D
siehe 4.13 Konfigurierung dlterer Bus-Module ::z> ::z> % Q

e Altere Module sind ab Werk nicht terminiert. o ‘I:'_);z 120 a
Falls keine Moglichkeit besteht, die Terminierung liber das Konfigurationsprogramm SBO0
vorzunehmen: CAN-Bus-Terminierung mit einem Widerstand von ca. 120 Q auf den T ]
offenen Klemmen fiir CAN-H und CAN-L auf Steckplatz X4. Modbus-Terminierung mit X4 ;l” —e
einem Widerstand von ca. 120 Q auf den offenen Klemmen fiir TX/RX+ und TX/RX- auf 0]0]00)
Steckplatz X3. Beispiel CAN-Bus

GO Systemelektronik GmbH  Faluner Weg 1 24109 Kiel Germany  Tel.: +49 431 58080-0  Fax: -58080-11 Seite 10/ 32
www.go-sys.de info@go-sys.de
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3.4 Anschlussbelegung siehe auch Anhang A - Deckelinnenaufkleber

Sind die beiden Kontakte von Steckplatz X9 nicht belegt, muss der offene Eingang mit einem Widerstand
von ca. 1,2 kQ (Ausnahme 02/Temp, hier ca. 27 kQ) abgeschlossen werden.

X8 X9 X8 X9 X8 X9

BE

|pH—GIas| | Temp | | ISE| | Temp | | Redox| | Temp |
X8 X9 X8 X9
[ [ | 1 | | X4 CAN-Bus
‘%ﬂ I “@g‘ Oll |g‘ ‘ g‘ O000O
i
X |o |m zZ c |z = |T
= o B Slo VOO0
——= = [ 293¢
0 ZzZ =z = %
e
pH-Glas/Temp. 02/Temp.
X3 Modbus X3 Modbus X3 Modbus X3 Modbus X3 Modbus
[ | [ | [ [ | [ |
"?)II JIC II(J “?)II JIC II(J “?)II 1 I “{Iijll I I‘ “?}II (N |‘
QY 10,00, Q @ 10,0,0)
Om|m|m (@ O@|[m|®|® S(D|m|®m|® o WS e 44 T oD
Pl Pl o I PNl -4 X |Z |0 |x |z T X |02 |RX XlcZ|T | 5522m
IITg O
) ) ) GOl
Modbus BlueTrace Modbus BlueEC Modbus 02 Modbus Trib.
461 6200 (Ol) 461 2092 (Leitf.) 461 4610 461 6732
4616300 (Rohdl) | 5 4ite BlueEC-Kabel hatte die Farben BK BN WH BU.
4616780 (Trib.) siehe Deckelinnenaufkleber und Datenblatt BlueEC
X8/X9 X6/X7 X3
Stromeingang Stromausgang | X6 Relais X6/X7 Puls
1 I?}II JIC II(J l l
Il ||J @g OO0 ‘llu o “gu =
OOO RS232 ; § J@e 3 10.0,0.0:0, 10,:0,0;
N2 [O}Ne) ES zzdzzd N T ZE
3.4 Anschlussbelegung CAN-Bus an der BlueBox
BlueBox T4
1 U 2 Einbaubuchse (M12, female)
o O 1 CAN-H
O 2 CAN-L
O O 3 +24\VDC
4 3 4 GND 24V

Hauptplatine der BlueBox R1 und der Bluebox Panel

Steckplatz X07 (BlueBox R1) oder X4 (BlueBox Panel)
siehe Manual BlueBox R1 and Panel

GO Systemelektronik GmbH  Faluner Weg 1 24109 Kiel Germany  Tel.: +49 431 58080-0  Fax: -58080-11 Seite 11/ 32
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BlueConnect - Konfigurieren der Module

4 Konfigurieren der BlueConnect-Module mit dem Programm Modbus Tool.exe

Dieses Kapitel beschreibt die Bedienung des BlueConnect-Konfigurationsprogrammes Modbus Tool.exe von
GO Systemelektronik mit der Artikelnummer 420 6500 in der Softwareversion 1.10. Beispielsweise kdnnen Sie
damit (je nach Art des Moduls und Sensors) Sensorinformationen auslesen, eine Modbus-Adresse zuordnen,
den Sensor kalibrieren und Messwerte anzeigen.
Bei alteren Sensor- und Bus-Modulen ohne Schiebeschalter kann der Modbus (RS485) und der CAN-Bus
terminiert werden.!
O nie Konfigurierung des Bus-Moduls erfolgt automatisch. Ausnahme sind hier dltere Bus-Module,
siehe 4.13 Konfigurierung dlterer Bus-Module.
Die Konfigurierung des Bus-Moduls Triibung Durchfluss erfolgt an der BlueBox und wird hier nicht
beschrieben.

O pie Konfigurierung der Sensor-Module ist auch durchfiihrbar tiber die Displaybedienung an der
BlueBox und mit der BlueBox PC Software.

O nie Konfigurierung der Relais- und Strom-Module ist auch durchfiihrbar tiber die Displaybedienung
an der BlueBox und mit der BlueBox PC Software.

© Dic Konfigurierung der RS232- und R$485-Module erfolgt iiber DIP-Schalter.
siehe 3.2 Kabelanschliisse, Schalterstellungen und LEDs dort RS232-Modul und RS485-Modul

© Dezimaltrennzeichen ist das Komma.
Das Programm ist lauffahig unter Windows 7 und neuer. Eine Installation ist nicht erforderlich, das Programm
startet mit Aufruf von Modbus Tool.exe.
Das Programm erkennt die angeschlossenen BlueConnect-Module automatisch.
Modbus Tool.exe ist jedem BlueConnect-Modul beigelegt.?
In den Programmfenstern werden die internen Bezeichnungen der Module verwendet:

e | pH+ Temp. =BlueConnect pH | ISE + Temp. = BlueConnect ISE |
| Redox (ORP) + Temp. = BlueConnect Redox |

e | Sauerstoff = BlueConnect 02 | Leitfahigkeit = Conductivity | Ol in Wasser = BlueTrace Oil in Water |
| Roholin Wasser = BlueTrace Crude Oil | Triibung = BlueTrace Turbidity |

e | Stromeingangs-Modul = BlueConnect Current In | Stromausgangs-Modul = BlueConnect Current Out |
| Relais-Modul = BlueConnect Relay | Pulseingangs-Modul = BlueConnect Pulse Input |

4.1 Vorbereitung Platine des Konverters
. o . Schiebeschalt
Damit Thr PC mit einem BlueConnect-Modul kommunizieren inCler,ﬁzfeﬁmzr
kann, benétigen Sie einen Konverter von RS485 auf USB und Erdungsanschluss  on <e—off
eine Treibersoftware. Hier als Beispiel der Modbus USB3-Kon-
verter von GO Systemelektronik (Artikelnummer 486 $810) mit ) RS485 BlueSense i s3®)
der Treibersoftware unter: X2 mmmmmeee EEE 82
. . . _— 00000000  [iliuSH
https://ftdichip.com/drivers/d2xx-drivers dort ,,D2XX Drivers“ [/ @ oo e e
Die Treibersoftware erzeugt einen virtuellen COM-Port im X1 . X
00000 00000

Windows-System - z.B. ,,USB Serial Port (COMn)“.
Konverter Steckplatz X1
verbunden mit

Modbus RS485 USB

BlueConnect-Modul Steckplatz X3 @crden Sie den Konverter.
Bei Kommunikationsproblemen: L
e Uberpriifen Sie die Erdung des Konverters. ) °)
o Installieren Sie die neueste Treibersoftware. /

Konvertergehause 6ffnen: siehe 3.1 Modulgehduse 6ffnen

! siehe auch 3.3 Hinweise zur Terminierung dlterer BlueConnect-Module
2 Falls nicht, wenden Sie sich an GO Systemelektronik. 3USB 2.0 und neuer
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4.2 Titelleiste und Meniileiste

2 Modbus Tool V1.07 O= @X | Titelleiste
Datei Sprache Meniileiste
Beenden [ English

Deutsch @

(® minimiert das Fenster - @) beendet das Programm - (®) Auswahl der Programmsprache

4.3 Das Startfenster (Modbusverbindung)

Das Fenster der Modbusverbindung 6ffnet. Klicken Sie auf die Schaltflache <Start> .
Das Select Port Fenster @) 6ffnet mit einer Auswahlméglichkeit fiir die auf lhrem Rechner existierenden COM-
Ports. Hier miissen Sie den richtigen COM-Port fiir die Kommunikation mit dem Konverter auswahlen.

Der COM-Port des Konverters wird im Windows Gerate-Manager angezeigt: USB Serial Port (COMn)

Das Programm erkennt das angeschlossene BlueConnect-Modul automatisch.
Uber(® <Change COM Port> kdnnen Sie den COM-Port andern.

% Modbus Tool V1.07 - X
Datei Sprache
COM-Port auswahlen @ *
[Z]- Serielle Schnittstelle SenssreniViedle sushen Der setielle Anschluss ist nicht giiltig.
Modbus Bitte inen anderen Port auswahlen.
@ Start
COM1 ~
COmM1
COmM2
COM3

@ COM Port wechseln

(a)Modbus Slave ID
ID auf 1 setzen ID wechseln

COM 1 ausgewahlt

(®) Die Standard Modbus Slave ID eines BlueConnect Sensor-Moduls ist 1
und braucht nicht geandert zu werden.*

* In Sonderfallen kontaktieren Sie GO Systemelektronik.
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4.4 Das Infofenster

Nachdem das Programm das angeschlossene Modul (hier Redox) erkannt hat, 6ffnet das Infofenster des Moduls.

%] Modbus Tool V1.07 - X

Datei Sprache

[=] - Serielle Schnittstelle

Modbus Gerat | BlueConnect Redox |
[=]-BlueConnect Redox
Firmware Version | 212 |
Info
Parameter
o Seriennummer | 99 |
Kalibrierung
Messung Modbus Slave 1D 1 |
[Z]- Datenverarbeitung
Daten Baudrate 19600 |
Fertigungsdatum | 25.10.2021 |

COM 1 ausgewahlt

4.5 Das Kalibrierfenster

Eine Kalibrierung erzeugt, liber einen Vergleich mit Kalibriermedien, Wertepaare aus Sensorrohwerten* und
Referenzwerten von Kalibrierfllissigkeiten. Diese Wertepaare werden als Punkte in einem Koordinatensystem
betrachtet. Durch diese Punkte wird méglichst genau die Kurve eines Polynoms 1. bis 5. Ordnung gelegt, so
entsteht das Kalibrierpolynom.

Beispiel mit einem Polynom 2. Ordnung:

% Modbus Tool 1.07 - X

Datei Sprache

5] Serielle Schnittstelle

DMessen
Modbus
Rohwert [mv] Messwert:

[} BlueConnect Redox . 0,5 33
Info 1,5 1,5 36
Parameter 2 2,1 34
Kalibrierung 4 39 32
Messung 3

[} Datenverarbeitung — 28

. @

Daten Kalibriertabelle z 26
w24
© 22

= 4

2

18

16

ord.: 1 2 3 4 5 14

AD = -4,975610E-01 1
Kalibrierkoeffizienten | a1 = 14880276400 1

AZ = -9,711752E-02 T T T

Rohwert

Koeffizienten schreiben

COM 1 ausgewahlt

* Ein Sensorrohwert ist der unkalibrierte Sensor-Messwert oder der unkalibrierte Stromeingangswert.
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4.5.1 Die Kalibriertabelle

Es gibt zwei Moglichkeiten, die Rohwerte einzugeben
¢ manuelle Eingabe
o Messwertiibertragung

- gibt die Moglichkeit, hypothetische Kalibrierungen zu berechnen
- aktuelle gemessene Rohwerte fiir die eigentliche Kalibrierung
Die Eingabe der Referenzwerte erfolgt immer manuell. Sie konnen bis zu 10 Wertepaare eingeben.

~Messwert [ppm]“ ist der Referenzwert einer Kalibrierfllssigkeit.

o Hinweis: Dezimaltrennzeichen ist das Komma; Punkte werden nicht angenommen.

Messen D Mes=zen

Manuelle Eingabe: nicht aktiviert: O
Nach dem ersten Offnen des Kalibrierfensters hat die Kalib-
riertabelle nur eine Zeile. Klicken in die ,raw value“ Zelle und
geben Sie den ersten Rohwert ein, klicken Sie in die ,mea-
sured value“ Zelle und geben Sie den ersten Referenzwert
ein, oder umgekehrt.
Messwertiibertragung: aktiviert: Messen
Nach dem ersten Offnen des Kalibrierfensters hat die Kalib-
riertabelle nur eine Zeile. Klicken Sie auf die erste Zeilen-
taste [»]: Solange die Zeilentaste aktiv gestellt [B ist, er-
scheint der aktuelle gemessene Rohwert in der ,,raw value“
Zelle. Klicken Sie in die ,measured value“ Zelle und geben
Sie den ersten Referenzwert ein.

Um eine neue Zeile zu erstellen, klicken Sie in die letzte Zeile
mit einem Eintrag und driicken Sie die ENTER-Taste.

Um eine Zeile zu loschen, |6schen Sie alle Zeileneintrage
und klicken Sie in eine andere Zeile.

Ord.:

Rohw ert [m%] Messwert

1 0,9

1,5 1,5

z 2,1

4 3,9

Mezsen
Robw ert [mh] Messwert

B | 1,034 2
[»] |1,451 3
[¥] |2z001 &
[#] | 3,995 7

Zeilentasten

Order meint die Ordnung/Grad des Kalibrierpolynoms.

Klicken Sie auf einen der Order-Schaltflachen 1 bis 5, um die bestmdgliche

Anpassung zu erhalten.
1

Der Graph des Kalibrierpolynoms wird angezeigt.

%(oeffizienten schreiben

3 4 5

Schreibt die berechneten Koeffizientenwerte in den Sensor.

4.6 Das Messwertfenster | B wodbus ool 1.07

Datei Sprache

[} Serielle Schnittstelle
Modbus
[Z1-BlueConnect Redox

lesen ] Info

Parameter
lesen [m]

Kalibrierung
Startet und stoppt die

Messung
[} Datenverarbeitung

Redox

—

Messwertanzeige.

Daten

Anzeige der aktuellen Messwerte
Die Messwerte werden sekiindlich aktualisiert.

COM 1 ausgewahlt
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4.7 Das Fenster der Messwertaufzeichnung

% Modbus Tool V1.07 - X

Datei Sprache

[} Serielle Schnittstelle
Modbus Sensor Live Daten Daten Logger

[Z1-BlueConnect Redox

Info @ Redox Intervall

Parameter

Kalibrierung @ Temperatur D speichern (csv format)
Messung

[=]-Datenverarbeitung
Daten

COM 1 ausgewahlt

Messdaten Chart X

Redoxr [my]

@ Messdaten Chart X

Temperatur [°C]

©)

a0:oo0

o0:00:00

Startet und stoppt die laufende Messwertanzeige.

Dropdownfeld zur Eingabe/Auswahl

1 N
Intervall ‘ S des Aufzeichnungsintervalls

[ speichern (csv Format) Offnet ein Fenster zur Eingabe des Speicherpfades einer
csv-Datei. Nachdem die Datei angelegt ist, startet die Auf-
zeichnung der Messwerte in die csv-Datei.

Die Schaltflache wechselt auf:
save (csv format)

Unten rechts im Programmfenster erscheint:

Daten Logger lauft Stopp

Klick auf <Stopp> beendet die Datenaufzeichnung.
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4.8 Konfigurieren der Sensor-Module
4.8.1 Das Parameterfenster

@ Modbus Tool V1.07 - X
Datei Sprache
[=] - Serielle Schnittstelle
Modbus RS485 / CAN Terminierung @ on O off
=] BlueConnect 02
Info
Parameter 02 (®) mgl/l O %
Kalibrierung
Messung
[Z]- Datenverarbeitung o o
Daten Koeffizienten 02 Koeffizienten Temperatur
Koeffizient AO | -4,975610E-01 A0 | -1.406720E+01
A1 1,488027E+00 A1 5.594206E-02
Druck A2 -9,711752E-02 A2 -3.445109E-05
Salzgehalt A3 0,000000E+00 A3 1.625741E-08
A4 | 0,000000E+00 A4 | -3.872879E-12
A5 | 0,000000E+00 A5 |[3.711060E-16
Anderungen schreiben
COM 1 ausgewahlt
RS485 [ CAN Terminierung Einstellung der Terminierung des Modbus (RS485) und des CAN-Bus an/aus

0 Gilt nur fiir altere BlueConnect-Module, bei den neueren wird mit Schiebeschaltern auf der Platine terminiert,
siehe 3.2 Kabelanschliisse, Schalterstellungen und LEDs dort auch Hinweise zur Terminierung dlterer

BlueConnect-Module. Neuere Module mit Schiebeschaltern ignorieren die Einstellung.

02 Nur bei 02-Sensor-Modulen sichtbar.
Auswahl mg/l oder % Sattigung
Diese Auswahl bestimmt die Art der Kalibrierung (siehe 4.8.2 Die Kalibrierfenster 02) und wie der
Messwert gespeichert und angezeigt wird.

Koeffizienten 02 Kalibrierkoeffizienten, die angezeigten Werte stammen

aus der Kalibrierfunktion, siehe 4.5 Das Kalibrierfenster.

Koeffizienten Temperatur

%Anderungen schreiben

Nur bei Sensor-Modulen sichtbar.
Werkseitige Kalibrierkoeffizienten eines zugeordneten Temperatursensors®.
Falls notig konnen Sie hier liber den Koeffizienten A0 den Offset bestimmen.

Schreibt die aktuellen Einstellungen in den Sensorspeicher.
Noch nicht gespeicherte Einstellungen sind rot markiert.

o Hinweis: Dezimaltrennzeichen ist das Komma; bei Eingabe eines Punktes erscheint eine Fehlermeldung.

* In diesem Fall der interne Temperatursensor des 02-Sensors.
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4.8.2 Die Kalibrierfenster 02

[} Serial Communication  pja Kalibrierung des 02-Sensors ist eine Zweipunktkalibrierung (Kalibrierpolynom 1.
Modbus Grades). Der eine Punkt ist der Nullpunkt, der andere wird bestimmt iiber die Sattigung

BlueConnect 02 .
= i an der Luft (100 %) oder ein Messwertepaar aus dem Messwert des Sensors und dem
nro . . . . .
Parameter Messwert eines Referenzmessgerates im gleichen Messmedium.

Calibration

Measuring
[ Data Processing
Data
Sauerstoff I:I mV Sauerstoff I:I mV
Temperatur I:l °C Temperatur I:l °C
Referenz [mg/l] I:I mg/l
Referenzkalibrieren mg/l Kalibrierung 100% Kalibrierung | Sattigungskalibrieren

Startet und stoppt die Messwertanzeige,
die Messwerte werden sekiindlich ange-
zeigt.

Referenzkalibrieren
Voraussetzung: Einstellung 02 Unit @ mg/l siehe 4.8.1 Das Parameterfenster

1. Klicken Sie auf <lesen>

2. Tauchen Sie den Sauerstoffsensor in Thr Messmedium und warten Sie,
bis die angezeigten Werte stabil sind.

3. Eingabe! des Sauerstoffgehaltes des Messmediums laut Referenzmessgerat

4. Klicken Sie auf <mg/| Kalibrierung>.

5. Die Kalibrierung ist abgeschlossen.

Sattigungskalibrieren

Voraussetzung: Einstellung 02 Unit @ % siehe 4.8.1 Das Parameterfenster
1. Klicken Sie auf <lesen>.

2. Halten Sie den Sauerstoffsensor an die Luft.?
Warten Sie mindesten 10 Minuten bis die angezeigten Werte stabil sind.

3. Klicken Sie auf <100% Kalibrierung>.

Die Kalibrierung ist abgeschlossen.

o Hinweis: Dezimaltrennzeichen ist das Komma; bei Eingabe eines Punktes erscheint eine Fehlermeldung.

! Dezimaltrennzeichen ist das Komma; bei Eingabe eines Punktes erscheint eine Fehlermeldung.

2 Die galvanische Zelle zur Sauerstoffmessung befindet sich unten im Sensorkorper, der Temperatursensor ungefahr in der
Mitte. Daher kann eine Sattigungskalibrierung an der Luft nur dann durchgefiihrt werden, wenn der gesamte Sensorkorper die
Temperatur der Umgebungsluft erreicht hat. Je groRer der Temperaturunterschied zwischen dem Messmedium und der
Umgebungsluft ist, desto groRer ist die flir eine Temperaturangleichung benétigte Zeit (ggf. 30 Minuten und mehr).

Die Temperaturangleichung kann beschleunigt werden, indem vor dem Sattigungskalibrieren der Sensor in Wasser getaucht
wird, das annahernd die Temperatur der Umgebungsluft hat.
Dariiber hinaus sind abrupte Temperaturanderungen (z.B. durch direkte Sonneneinstrahlung) zu vermeiden.
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4.9 Konfigurieren des Stromeingangs-Moduls

Das Stromeingangs-Modul hat zwei Stromeingange mit 4 - 20 mA. Kalibrierung der Stromeingange siehe 4.5
und 4.5.1.
Parameterfenster des Stromeingangs-Moduls

%] Modbus Tool V1.07 - X

Datei Sprache

[Z]- Datenverarbeitung

Daten A4 | 0,000000E+00 A4 | 0,000000E+00

[=1-Serielle Schnittstelle Koeffzienten Stromeingang 1 Koeffzienten Stromeingang 2
Modbus A0 |-4,975610E-01 A0 |-4,975610E-01

=] BlueConnect Current In
Info A1 1,488027E+00 A1l 1,488027E+00
Parameter

A2 -9,711752E-02 A2 -9,711752E-02

Kalibrierung
Messung A3 | 0,000000E+00 A3 | 0,000000E+00

A5 | 0,000000E+00 A5 | 0,000000E+00

Anderungen schreiben

COM 1 ausgewahlt

Koeffizienten Stromeingang 1 Kalibrierkoeffizienten, die angezeigten Werte stammen
Koeffizienten Stromeingang 2 aus der Kalibrierfunktion, siehe 4.5 Das Kalibrierfenster.

Anderungen schreiben | Schreibt gednderte Koeffizientenwerte in den Modulspeicher.
Noch nicht gespeicherte Einstellungen sind rot markiert.

o Hinweis: Dezimaltrennzeichen ist das Komma; bei Eingabe eines Punktes erscheint eine Fehlermeldung.
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4.10 Konfigurieren des Stromausgangs-Moduls
Das Stromausgangs-Modul hat zwei Stromausgange mit 4 - 20 mA. Kalibrierung der Stromausgange siehe 4.5

und 4.5.1.

Parameterfenster des Stromausgangs-Moduls

%] Modbus Tool V1.07

Datei Sprache

[=] - Serielle Schnittstelle
Modbus

=1 BlueConnect Current Out
Info
Parameter
Kalibrierung
Messung

[Z]- Datenverarbeitung
Daten

COM 1 ausgewahlt

Koeffizienten Stromausgang 1

A0

A1

A2

A3

A4

A5

-4,975610E-01
1,488027E+00
-9,711752E-02
0,000000E+00
0,000000E+00

0,000000E+00

Stromausgang 1

|

AO

A1

A2

A3

A4

A5

Koeffizienten Stromausgang 2

-4,975610E-01
1,488027E+00
-9,711752E-02
0,000000E+00
0,000000E+00

0,000000E+00

Anderungen schreiben

Stromausgang 2

setzen

|

setzen

X

Koeffizienten Stromausgang 1 Kalibrierkoeffizienten, die angezeigten Werte stammen aus
Koeffizienten Stromausgang 2 der Kalibrierfunktion, siehe 4.5 Das Kalibrierfenster.

%Anderungen schreiben |

Stromausgang 1
Stromausgang 2

Schreibt gednderte Koeffizientenwerte in den Modulspeicher.
Noch nicht gespeicherte Einstellungen sind rot markiert.

Flr Testzwecke konnen Sie hier Eingangswerte eingeben.

Mit Klick auf gibt das Modul den entsprechenden Stromwert aus.
7

Die Riicksetzung in den Betriebszustand erfolgt durch Trennung des
Moduls von der Versorgungsspannung.

0 Hinweis: Dezimaltrennzeichen ist das Komma; bei Eingabe eines Punktes erscheint eine Fehlermeldung.
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4.11 Konfigurieren des Relais-Moduls

Das Relais-Modul hat zwei Relais.
Parameterfenster des Relais-Moduls

%] Modbus Tool V1.10 - X

Datei Sprache

[=] - Serielle Schnittstelle Koeffizienten Relais 1 Koeffizienten Relais 2

Modbus AO 0,000000E+00 A0 0,000000E+00

[Z1- BlueConnect Relay

Info A1 [ 1,000000E+00 A1 [ 1,000000E+00

Parameter

Anderungen schreiben

Relais 1 Relais 2

I:I setzen I:I setzen

COM 1 ausgewahlt

Koeffizienten Relais 1 Uber diese Koeffizienten (y = A0 + Alx) kdnnen Sie den Schaltwert
Koeffizienten Relais 2 verandern.* Werkseinstellung: AO=0 Al=1

Anderungen schreiben Schreibt gednderte Koeffizientenwerte in den Modulspeicher.
Noch nicht gespeicherte Einstellungen sind rot markiert.

Relais 1 Flr Testzwecke konnen Sie hier Eingangswerte eingeben (im Regelfall 0 und 1).
Relais 2 Diese Eingangswerte entsprechen den von der BlueBox tibermittelten Werten™.

Mit Klick auf schaltet das Relais oder nicht.
A

Die Riicksetzung in den Betriebszustand erfolgt durch Trennung des
Moduls von der Versorgungsspannung.

o Hinweis: Dezimaltrennzeichen ist das Komma; bei Eingabe eines Punktes erscheint eine Fehlermeldung.

* Die BlueBox libermittelt Werte an das Relais-Modul. Werden diese Werte nicht durch die oben genannten Koeffizienten veran-
dert (d.h. A0 = 0 und/oder Al = 1), schaltet ein Relais bei libermittelten Werten von > 0,5.
Im Regelfall werden die iibermittelten Werte mit der BlueBox PC Software auf Ound1l begrenzt und mit den
BlueConnect-Werkseinstellungen (siehe oben) nicht verandert.
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4.12 Konfigurieren des Pulseingangs-Moduls
Das Pulseingangs-Modul hat zwei Pulseingange.
Parameterfenster des Pulseingangs-Modul (in Werkseinstellung)

B Modbus Tool V1.10 - X

Datei Sprache

[ Serielle Schnittstelle Eingang 1 Sensortyp Eingang 2 Sensortyp
Modbus | Statischer Eingang \/| | Statischer Eingang \/|
=1 BlueConnect Pulse Input
Info Eingang 1 Entprell-Totzeit Eingang 2 Entprell-Totzeit
ECR— Y EE—
Messung Eingang 1 Intervall Eingang 1 Intervall
SDftenverarbelting s :
Daten
Koeffizienten Puls 1 Koeffizienten Puls 2
AO | 0,000000E+00 AO | 0,000000E+00

A1l 1,000000E+00 A1 1,000000E+00
A2 | 0,000000E+00 A2 | 0,000000E+00
A3 | 0,000000E+00 A3 | 0,000000E+00

A4 | 0,000000E+00 A4 | 0,000000E+00

A5 | 0,000000E+00 A5 | 0,000000E+00

Anderungen schreiben

COM 1 ausgewahlt

Eingang 1 Sensortyp Klick auf \ 6ffnet ein Dropdownmenii zur Auswahl der Eingangsart:
Eingang 2 Sensortyp , statischer Eingang

e Frequenz (Flanke Trigger) - Triggerung auf die ansteigende Flanke

e Frequenz (entprellt) - Triggerung auf die ansteigende Flanke mit Entprell-
Totzeit wie eingetragen.

e Watchdog (nur CAN) - Bei Ausbleiben eines Pulses im eingetragenen
Messintervall erfolgt Ausgabe Messwert 0 an der CAN-Bus-Schnittstelle,
ansonsten 1.

Eingang 1 Entprell-Totzeit Eingabe der Totzeit nach Triggerung in ms [0 - 255]
Eingang 2 Entprell-Totzeit

Eingang 1 Intervall Eingabe des Messintervallsin s
Eingang 2 Intervall In der Werkseinstellung der Koeffizienten (siehe Bild oben) ist der Mess-
wert die Anzahl der Pulse im Messintervall.

Koeffizienten Puls 1 Eingabe der Koeffizienten
Koeffizienten Puls 2 Dient der Anpassung an den Pulsgeber und zur Umrechnung
des Messwertes (z.B. Hz in [/min).

Anderungen schreiben Schreibt geanderte Einstellungen in den Modulspeicher.
Noch nicht gespeicherte Einstellungen sind rot markiert.

0 Hinweis: Dezimaltrennzeichen ist das Komma; bei Eingabe eines Punktes erscheint eine Fehlermeldung.
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BlueConnect - Konfigurierung dlterer Bus-Module

4.13 Konfigurierung dlterer Bus-Module

[ Modbus Tool V1.07 - X

Datei Sprache

[=]-Serielle Schnittstelle

Modbus RS485 Terminierung @ an Oaus schreiben
[l BlueConnect Modbus-CAN @
Info CAN Terminierung (@) on Qoff schreiben
Parameter
Sensor A% schreiben
Turbidity GO flow through
BlueEC
@ BlueTrace Oil in Water
Optical 02
BlueTrace Turbidity

COM 1 ausgewahlt

@ Altere BlueConnect-Bus-Module haben keine Schiebeschalter auf der Platine. Hier erfolgt die Terminierung
liber das Parameterfenster.

RS485 Terminierung Auswahl Terminierung Modbus (RS485) an/aus

CAN Terminierung Auswahl Terminierung CAN-Bus an/aus

Schreibt die ausgewahlte Terminierung in den Modulspeicher.

A Noch nicht gespeicherte Einstellungen sind rot markiert.

@ Gilt nur fiir Altere BlueConnect-Bus-Module, bei den neueren wird mit Schiebeschaltern auf
der Platine terminiert, siehe 3.2 Kabelanschliisse, Schalterstellungen und LEDs und auch

3.3 Hinweise zur Terminierung dlterer BlueConnect-Module.
Neuere Module mit Schiebeschaltern ignorieren die Einstellung.

@ Bei alteren BlueConnect-Bus-Modulen werden angeschlossene Modbussensoren nicht automatisch
erkannt. Uber das Dropdownmenii muss die passende Sensorkennung ausgewéhlt werden.

Schreibt die ausgewahlte Sensorkennung in den Modulspeicher.
A Noch nicht gespeicherte Einstellungen sind rot markiert.
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5 Modbus-Adressen Ubersicht der Sensor-Module

BlueConnect 02 486 CS00-4 - Modbus-Adressen Ubersicht 18.8.2021
Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x00 Device ID 104 104 - BlueConnect 02 Short R
0x01 Firmware Version 100 - 9999 100=1.00,2410=24.1 Short R
0x02 Serial No. 0-65535 Seriennummer Short R
0x03 Modbus Slave ID 1-230 Modbus-Adresse Short R/W
0x04 Baud rate 0-2 0=9600 8N1 Short R
0x05 Production date ddmmyyyy Datum Short x 2 R
Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x14 A0 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient 32 BitFloat | R/W
0x16 Al 0 - Oxffffffff 32 Bit Float | R/W
0x18 A2 0 - Oxffffffff Luftdruck 32 BitFloat | R/W
Ox1A A3 0 - Oxffffffff Salinitat 32 BitFloat | R/W
0x1C A4 0 - Oxffffffff 32 BitFloat | R/W
Ox1E A5 0 - Oxffffffff 32 Bit Float | R/W
Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0xDO Measuring Unit 0-1 0: mg/l Short R/W

1. %
Adresse | Parametername Bereich Datentyp Berechtigung
0x101 02 [mg/l or %] 0 - Oxffffffff 32 BitFloat | R
0x104 Temperature [°C] 0 - Oxffffffff 32 BitFloat | R

Hinweis fiir 32 Bit Float-Daten (MSB = 0xByte4, LSB = 0xBytel),
Die Empfangsreihenfolge der Werte (Hex) ist: 0x [Byte2] [Bytel] [Byte4] [Byte3]

GO Systemelektronik GmbH
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24109 Kiel
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Germany
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BlueConnect pH 486 CS00-5 - Modbus-Adressen Ubersicht

18.8.2021

Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x00 Device ID 103 103 - BlueConnect pH Short R

0x01 Firmware Version 100 - 9999 100=1.00,2410=24.1 Short R

0x02 Serial No. 0-65535 Seriennummer Short R

0x03 Modbus Slave ID 1-230 Modbus-Adresse Short R/W

0x04 Baud rate 0-2 0=9600 8N1 Short R

0x05 Production date ddmmyyyy Datum Short x 2 R

Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x14 A0 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient AO 32 BitFloat | R/W

0x16 Al 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient Al 32 BitFloat | R/W

0x18 A2 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A2 32 BitFloat | R/W

0x1A A3 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A3 32 BitFloat | R/W

0x1C A4 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A4 32 BitFloat | R/W

Ox1E A5 0 - Ox(ffffffff Kalibrierkoeffizient A5 32 BitFloat | R/W

Adresse | Parametername Bereich Datentyp Berechtigung
0x101 pH 0 - Oxffffffff 32BitFloat | R

0x104 Temperature [°C] 0 - Oxffffffff 32BitFloat | R

Hinweis fiir 32 Bit Float-Daten (MSB = 0xByte4, LSB = 0xBytel),
Die Empfangsreihenfolge der Werte (Hex) ist: 0x [Byte2] [Bytel] [Byte4] [Byte3]
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BlueConnect ISE 486 CS00-7 - Modbus-Adressen Ubersicht

18.8.2021

Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x00 Device ID 105 103 - BlueConnect ISE Short R

0x01 Firmware Version 100 - 9999 100=1.00,2410=24.1 Short R

0x02 Serial No. 0-65535 Seriennummer Short R

0x03 Modbus Slave ID 1-230 Modbus-Adresse Short R/W

0x04 Baud rate 0-2 0=9600 8N1 Short R

0x05 Production date ddmmyyyy Datum Short x 2 R

Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x14 A0 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient AO 32 BitFloat | R/W

0x16 Al 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient Al 32 BitFloat | R/W

0x18 A2 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A2 32 BitFloat | R/W

0x1A A3 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A3 32 BitFloat | R/W

0x1C A4 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A4 32 BitFloat | R/W

Ox1E A5 0 - Ox(ffffffff Kalibrierkoeffizient A5 32 BitFloat | R/W

Adresse | Parametername Bereich Datentyp Berechtigung
0x101 ISE [mg/I] 0 - OXFFfffff 32 BitFloat | R

0x104 Temperature [°C] 0 - Oxffffffff 32BitFloat | R

Hinweis fiir 32 Bit Float-Daten (MSB = 0xByte4, LSB = 0xBytel),
Die Empfangsreihenfolge der Werte (Hex) ist: 0x [Byte2] [Bytel] [Byte4] [Byte3]
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BlueConnect Redox 486 CS00-9 - Modbus-Adressen Ubersicht

18.8.2021

Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x00 Device ID 106 106 - BlueConnect Redox Short R

0x01 Firmware Version 100 - 9999 100=1.00,2410=24.1 Short R

0x02 Serial No. 0-65535 Seriennummer Short R

0x03 Modbus Slave ID 1-230 Modbus-Adresse Short R/W

0x04 Baud rate 0-2 0=9600 8N1 Short R

0x05 Production date ddmmyyyy Datum Short x 2 R

Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x14 A0 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient AO 32 BitFloat | R/W

0x16 Al 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient Al 32 BitFloat | R/W

0x18 A2 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A2 32 BitFloat | R/W

0x1A A3 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A3 32 BitFloat | R/W

0x1C A4 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A4 32 BitFloat | R/W

Ox1E A5 0 - Ox(ffffffff Kalibrierkoeffizient A5 32 BitFloat | R/W

Adresse | Parametername Bereich Datentyp Berechtigung
0x101 Redox [mV] 0 - Oxffffffff 32BitFloat | R

0x104 Temperature [°C] 0 - Oxffffffff 32BitFloat | R

Hinweis fiir 32 Bit Float-Daten (MSB = 0xByte4, LSB = 0xBytel),
Die Empfangsreihenfolge der Werte (Hex) ist: 0x [Byte2] [Bytel] [Byte4] [Byte3]
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6 Modbus-Adressen Ubersicht Pulseingang 486 C100-PI12 10.5.2022
Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp | Berechtigung
0x00 Device ID 112 112 - BlueConnect Pulseingang | Short R
0x01 Firmware Version 100 -9999 100=1.00,2410=24.1 Short R
0x02 Serial No. 0-65535 Seriennummer Short R
0x03 Modbus Slave ID 1-230 Modbus-Adresse Short R/W
0x04 Baud rate 0-2 0=9600 8N1 Short R
0x05 Production date ddmmyyyy | Datum Shortx2 | R

Puls Input 1
Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x14 A0 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient AO 32 BitFloat | R/W
0x16 Al 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient Al 32 BitFloat | R/W
0x18 A2 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A2 32 BitFloat | R/W
Ox1A A3 0 - Ox(ffffffff Kalibrierkoeffizient A3 32 BitFloat | R/W
0x1C A4 0 - Ox(ffffffff Kalibrierkoeffizient A4 32 BitFloat | R/W
Ox1E A5 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A5 32 BitFloat | R/W

Puls Input 2
Adresse | Parametername Bereich Bedeutung Datentyp Berechtigung
0x24 A0 0 - Ox(ffffffff Kalibrierkoeffizient AO 32 BitFloat | R/W
0x26 Al 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient Al 32 BitFloat | R/W
0x28 A2 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A2 32 BitFloat | R/W
0x2A A3 0 - Oxffffffff Kalibrierkoeffizient A3 32 BitFloat | R/W
0x2C A4 0 - Ox(ffffffff Kalibrierkoeffizient A4 32 BitFloat | R/W
0x2E A5 0 - Ox(ffffffff Kalibrierkoeffizient A5 32 BitFloat | R/W
Adresse | Parametername Bereich Datentyp Berechtigung
0x101 Messwert Puls Input 1 0 - Oxffffffff 32 BitFloat | R
0x104 Messwert Puls Input 2 0 - Oxffffffff 32 BitFloat | R

Hinweis fiir 32 Bit Float-Daten (MSB = 0xByte4, LSB = 0xBytel),
Die Empfangsreihenfolge der Werte (Hex) ist: 0x [Byte2] [Bytel] [Byte4] [Byte3]
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BlueConnect - Erganzung BlueConnect Plus-Platine

7 Erganzung BlueConnect Plus-Platine

Die BlueConnect Plus-Platine kann mit bis zu vier BlueConnect-Platinen bestiickt werden. Die
BlueConnect Plus-Platine kann sowohlintern in einer BlueBox als auch in einem Sensormodul verbaut werden.

Der Anschluss erfolgt liber den CAN-Bus-Anschluss. Die einzelnen BlueConnect-Platinen erscheinen als DAM
(Data Aquisition Module) im BlueBox-System.

Die notwendigen Einstellungen von BlueConnect-Platinen ohne Modbus-Anschluss werden nicht mit dem
BlueConnect-Konfigurationsprogramm gemacht, sondern mit dem Programm AMS als Teil der BlueBox PC Soft-
ware (und zum Teil Giber die Displaybedienung an der BlueBox).

Die Montage einer BlueConnect-Platine erfolgt mit jeweils 4 Inbusschrauben (O 3 mm).

Die Platinensteckplatze 1 bis 4 konnen beliebig mit BlueConnect-Platinen bestiickt werden. In diesem Beispiel
ist Steckplatz 1 mit einer Bus-Platine und Steckplatz 2 mit einer RS232-Platine bestlickt.

Der Anschluss an das BlueBox-System erfolgt liber den CAN-Bus-Anschluss X1.

Uber Anschluss X2 l3sst sich eine zusatzliche Spannungsversorgung anschlieRen.
Die Leuchtdiode leuchtet, wenn die BlueConnect Plus-Platine mit Spannung versorgt ist.

Der CAN-Bus-Anschluss der BlueConnect-Platinen erfolgt tiber die Stiftleisten an Steckplatz 1 bis 4.

Die CAN-Bus-Terminierung der BlueConnect Plus-Platine er- Schiebeschalter S2 — Terminierung CAN-Bus
folgt mit dem Schiebschalter rechts neben dem CAN-Bus-An-

©® GO @

Terminierung AN

schluss der in der Reihenfolge letzten BlueConnect-Platine i
(hier auf Steckplatz 2). — B Terminierung AUS
Klemmbuchse X1
CAN-Bus Klemmbuchse X2 Stiftleiste
Anschlussbelegung: 0000 Spannungsversorgung 4 GND
3 Power
- 2 CAN-L
DOB®O® D@ 1 CAN-H
OO + +
>zN % N Gz)
Zz Z o @)
T < NN
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"TRIZEIXRICAISRS S TERIZZIXRICRIRRSS
~N3FIIJISEO |Zzz5 0O +o ~NIFIFISO |25 0
>+< x 3 Trr- = 25 x = Trr- =
Sensor | Temp. Modbus CAN bus pH Temp. Modbus CAN bus
X8 X9 X3 X4 S1S2 X8 X9 X3 X4
M ON
l . . l . . . . . . . . . . pH/Temp' If no temperature sensor is connected at
OFF X9, the open input must be closed with a
@ 1D D < Modbus optional e resistor of approx. 1.2 kQ. X9 is assigned
E E ~ |z 8_ > — |20 |< é ) with a 1.2 kQ resistor at the factory.
oo g2z oo [F|2
E g If no temperature sensor s G e 2 $182
~ connected at X9, the open input 6! z Termination
must be closed with a resistor of =0
approx. 27 kQ. X9 is assigned with a 3 § . . . . . l . . . . l . . .
O2/Temp. | 27 kQ resistor at the factory. =1 F = -
59 Modbus optional
=} g C
H Te .
486 CS00-4 III 486 CS00-5
' RIZZXRILRLRTS 'TRIZZERISRAERSS
“NIFIIJIEO |ZZz5 0O “NIFIIJIZEO |ZzZ25 0O
>+< x 2 r~% >+< x 2 r—2
Sensor | Temp. Modbus CAN bus Sensor | Temp. Modbus CAN bus
X8 X9 X3 X4 $1S82 X8 X9 X3 X4 S182
M ON M ON
l.llllllllllllmﬂ l..lll..llllllmm
Modb tional OFF Modb tional OFF
odbus optional O odbus optional (@)
. P §% i P g3
=3 =3
D gz D gg
o g
ISE || Temp. 39 ORP || Temp. 39
[ise ] | 5 3 [orr] | 5 3
If no temperature sensor is connected at X9, g 5 If no temperature sensor is connected at X9, g 5
the openinput must be closed with a resistorof ~ =¢ Q) the open input must be closed with a resistorof —=¢ Q
approx. 1.2 kQ. X9 is assigned with a 1.2 kQ 8 o approx. 1.2 kQ. X9 is assigned with a 1.2 kQ 8 <}
resistor at the factory. s resistor at the factory. S
486 CS00-7 486 CS00-9
— =
o ddN O T OO0 T ® (] 4d 0@ T OO0 TV O
3 XxZTzm >>09 z 3 54 XX<zm >>»Q =z =
2 JII<O zz30 2 & TJTFO zz30 2
o X X o Trr = 3 3 X X £ T = 3
S 51 Modbus X3 CAN bus X4 52 S 2 Modbus CAN bus g
ON[T J|ON S S1 X3 X4 825
l..l. llllT ON[T | ON
OFF Yy OFF OFFI.... IOOOOFF
BlueEC' [X [ [T |& o KIE®
ZMEzE|= pEEisle lpKis|e
BlueEC? |0 |m |z |w |@ ~cZz|lx K zmig|z
BlueTrace (8 [& [© & |2 |
- Cable: Type 1 __ |
02 % 2IBI2 IR 2cable: Type 2 Turbidity flow through|
— 486 CS00-MOD 486 CS00-FNU
N = N
X2I2R22FC "3t E|2232R|3978
55556722558 8585|2880 |£28°0
% xS rr2 3 3 >+< x 2 r~2
Modbus CAN bus > > Modbus CAN bus
X3 X4 S1S2 X8 X9 X3 X4 S182
n[o[o]oo|[n]o]o]o] ™" o/ u[o][u[o[o[o[o][m[o]o[o| 1™
He|men |
. Htor A orr
Modbus optional Z0 | | | | Modbus optional 20
gz g2
> IS g < Out1 Out2 g5
' ' [ 5 » g
oo S 3|00 » 3 Q - Current output f__"; 5
rBZ3E|RZ3E 3 3 3 3
<O®»3|<0>»3 53 z3
28 33
o = o =
X800|00 H 000X 53 33
Current input 1 Current input 2
486 C100-Al2 486 Cl00-AO2
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BlueConnect - Alte Artikelnummern

Anhang B - Alte Artikelnummern

Sensor-Module Artikelnr. alt Bus-Modul Artikelnr. alt
Sauerstoff + Temp. 486 C000-4 486 C000-MOD
pH + Temp. 486 C000-5
ISE + Temp. 486 C000-7 Bus-Modul Triibung Artikelnr. alt
Redox (ORP) + Temp. 486 C000-9 (Triibung Durchfluss) 486 C000-TURB
Strom-Module Artikelnr. alt RS232-Module Artikelnr. alt
Stromeingang 486 C000-mAl Ausgangsspannung 5V 486 C000-RS05
Stromausgang 486 C000-mAO Ausgangsspannung 12V 486 C000-RS12
Relais-Modul Artikelnr. alt
486 CO00-REL
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