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Copyright

Gemal’ der Schutzvermerke der DIN ISO 16016

sWeitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind verboten,
soweit nicht ausdrticklich gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fiir den Fall
der Patent-, Gebrauchsmuster- oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten.”

Anderungsrecht
Die Firma GO Systemelektronik GmbH behalt sich das Recht vor, die vorliegende Bedienungsanleitung jederzeit
weiterzuentwickeln, auch ohne dieses vorher anzukiindigen oder tiber Anderungen zu berichten.

Haftungsausschluss

Die Firma GO Systemelektronik GmbH ibernimmt keine Garantie dafiir, dass die Gerate unter allen Einsatzfal-
len ordnungsgemal arbeiten. Mit heutigen technischen Mitteln ist es nicht moglich Steuer-Software so zu ent-
wickeln, dass sie flir alle Anwendungsanforderungen fehlerfrei ist. Die Firma GO Systemelektronik GmbH lehnt
darum jede Haftung fiir direkte und indirekte Schaden ab, die sich aus dem Betrieb der Gerate und der in der
Bedienungsanleitung beschriebenen Verwendbarkeit ergeben.

Produktbeobachtungspflicht

Im Rahmen unserer Produktbeobachtungspflicht versuchen wir, vor von uns zu erkennenden Gefahren durch
das Zusammenwirken von Hard- und Software sowie beim Einsatz von Produkten Dritter zu warnen. Eine Be-
obachtung ist nur nach ausreichender Information des Endkunden tiber den geplanten Einsatzzweck und die
vorhandenen Hardware- und Softwarekomponenten moglich. Bei Veranderungen der Einsatzbedingungen
oder/und durch Austausch von Hardware/Software ist es uns aufgrund der komplexen Beziehungen nicht mehr
moglich, alle Gefahren konkret zu beschreiben und auf ihre Wirkung im Gesamtsystem, insbesondere auf
unsere Gerate zu liberpriifen. Diese Bedienungsanleitung beschreibt nicht sémtliche technischen Eigenschaf-
ten des Gerdtes und seiner Varianten. Fir weitere Informationen wenden Sie sich bitte an die Firma
GO Systemelektronik GmbH.

Herstellererkldarung

Beim Aufbau des Gerates ist unter anderem auf den korrekten elektrischen Anschluss, auf Fremdkdorper- und
Feuchtigkeitsschutz, Schutz gegen Feuchtigkeit infolge (ibermafiger Kondensation sowie auf die Erwarmung
im sachgemafen und unsachgemafien Gebrauch zu achten.

Die Durchfiihrung dieser MalRnahmen liegt im Verantwortungsbereich der Monteure, die den Aufbau des
Gerdtes vornehmen
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0 Installationshinweise
Sie haben einen USB-Stick mit der gesamten Software und einen USB-Dongle zur Lizensierung der BlueBox PC
Software erhalten. Dieser USB-Dongle sichert die BlueBox PC Software gegen unberechtigte Benutzung.
Alternativ ist auch ein ,Software-Dongle“ als mit der Hardware/Software des PCs verbundene Softwarelizenz
erhaltlich, Details auf Anfrage bei GO Systemelektronik.

Die BlueBox PC Software ist ohne Lizensierung nicht sinnvoll nutzbar.
Die BlueBox PC Software ist lauffahig auf Windows-Systemen ab Windows 7.

Installation siehe Anhang B - Installation der BlueBox PC Software

Kompatibilitat mit BlueBox T4/TS*: Voraussetzung fiir die Nutzung des annahernd vollen Funktionsumfan-
ges der BlueBox PC Software ist eine Firmware der BlueBox ab Version 4.05.30 und eine Storage-Firmware der
BlueBox ab Version 3.26.

Firmware-Versionen einer BlueBox siehe 5.4 Das AMS-Startfenster und 5.3.4 Hilfe dort BlueBox Info

* BlueBox T4 und BlueBox TS sind die Vorganger der aktuellen R-Serie.

MariaDB®-Server und MySQL™-Server: Ab Mitte 2024 wurde in der BlueBox PC Software der MySQL™-
Datenbankserver durch den MariaDB®-Datenbankserver ersetzt. Im Betrieb gibt es zwischen beiden keinen
Unterschied, nur die Installation unterscheidet sich unwesentlich.

Ohne einen MariaDB®-Server oder MySQL™-Server und eine dariiber verwaltete
Datenbank kann die BlueBox PC Software nicht sinnvoll betrieben werden.

1. MySQL Server Installation

. BlueBox Install 2. BlueBox Software
0.1 Inhalt des USB-Sticks — 3
. . . . Codemeter - BlueBox_Setup32.
e 1.MySQL Server Installation enthalt die Dateien , , ¢ Heroroeipeaee
fur die Installation des SQL-Servers. Documentation English ~ BlueBox_Setup6d.exe

siehe Anhang A - Installation MariaDB® Server Dokumentation Deutsch
GO-Systemelektronik HelpDesk

e 2.BlueBox Software enthalt die Installations-
programme fiir 32 bit und 64 bit. siehe Anhang B - Installation der BlueBox PC Software

e CodeMeter enthalt die fiir die Funktion des USB-Dongles notwendige CodeMeter Software, diese wird bei
der Installation der BlueBox PC Software automatisch installiert.

e Documentation/Dokumentation enthalt die Bedienungsanleitungen auf Englisch und Deutsch.
Laufend aktualisierte Dokumentationen finden Sie unter www.go-sys.de/downloads.

e GO-Systemelektronik HelpDesk enthalt die Datei TeamViewerQS.exe, Doppelklick darauf startet den
GO HelpDesk. siehe 0.5 GO-HelpDesk

0.2 Die MariaDB® Software

MariaDB® ist ein relationales Datenbankverwaltungssystem, hierliber wird eine Datenbank eingerichtet.
In dieser Datenbank speichert die BlueBox PC Software die von einer BlueBox abgefragten Messdaten.
Installation siehe Anhang A - Installation MariaDB® Server

0.3 Die BlueBox-Programme

Doppelklick auf ,BlueBox_Setup32.exe” fiir 32-bit-Programme oder ,,BlueBox_Setup64.exe“ fiir 64-bit-Pro-
gramme im Ordner ,,2. BlueBox Software“ startet das Installationsprogramm.

Die Installation der BlueBox PC Software ist in Anhang B - Installation der BlueBox PC Software beschrieben.
Mit der Installation wird, falls Sie nicht einen anderen Ordner auswahlen, der Ordner ,C:\Programme
(x86)\BlueBox“ fiir die 32-Bit-Programme und der Ordner ,,C:\Programme\BlueBox“ fiir die 64-Bit-Programme
mit allen notwendigen Dateien angelegt.
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0.4 Die CodeMeter Software
Mittels der CodeMeter Software von Wibu-Systems und dem dazugehérigen USB-Dongle® wird C\/

die BlueBox PC Software gegen einen nicht autorisierten Zugriff gesichert? und wird, falls nicht L
bereits vorhanden, bei der Installation der BlueBox PC Software automatisch mit installiert.
Sie kénnen die BlueBox PC Software auf beliebig vielen Rechnern installieren und mit dem USB-
Dongle nutzen. Auf dem CMDongle befindet sich der so genannte CMContainer mit den Lizenzen.

Der CodeMeter Runtime-Server wird standardmaRig als Dienst installiert und demzufolge bei  “cympongle
jedem Systemstart automatisch gestartet. (USB-Dongle)

Ist der CodeMeter Runtime-Server nicht aktiv, kann er einfach liber das CodeMeter-Kontrollzentrum gestartet
werden. Der CodeMeter Runtime-Server kann auf jedem Rechner nur einmal gestartet werden!

Im Infobereich der Windows Taskleiste reprasentieren unterschiedliche Farben 5 )
des CodeMeter-Symbols die Status-Zustande der angeschlossenen USB-Dongles. 2 % 10:17

J grau Es ist kein CMDongle angeschlossen.

@ griin Es ist ein CMDongle angeschlossen.

Doppelklick mit der linken Maustaste oder Klick mit der rechten Maustaste flihren zu dem CodeMeter-Kontroll-
zentrum und dem CodeMeter-Webadmin (wird innerhalb lhres Standardbrowsers geo6ffnet).
Hier konnen Sie Einstellungen andern, Lizenzinformationen einsehen und eine Online-Hilfe aufrufen.

0.5 GO-HelpDesk

Fernzugriff auf hren Rechner durch GO Systemelektronik B Go-systemele.. — X
Nur nach Aufforderung durch GO Systemelektronik: Doppelklick auf die
Datei ,TeamViewerQS-idcrv7udfu.exe“ im Ordner ,GO-Systemelektronik e MAKE
HelpDesk“ startet den GO-Helpdesk. _Levks
Die Ziffernfolge von ,,Sitzungscode“ werden bei jedem Programmestart auto-
matisch erzeugt. Unter ,,lhr Name“ erscheint Thr Windows-Benutzername. Fernsteuerung zulassen
Falls Sie einen Fernzugriff auf lhren Rechner winschen, Ubermitteln Sie | g .. arten sie bis 1hr Partner
GO Systemelektronik den Sitzungscode. Hiermit lasst sich eine einmalige | der Sitzung beitritt.
Verbindung zu GO Systemelektronik aufbauen. Sitzungscode
Die Verbindung endet mit dem Programm. XX XXK-XXX

lhr Name

nnn
Beschreibung
. Abbrechen

® Bereit zum Verbinden (sichere Verbindung)

! Wird in der CodeMeter-Software CMDongle genannt.

2 Die Programme Visuall und VisualN kénnen ohne Dongle auf bereits vorhandenen Daten zugreifen.
(inclusive der Léschung von Messpunkten).
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1 Einleitung

Die BlueBox PC Software ist die Windows-PC-Software fiir ein BlueBox-System. Eine Dokumentation des
BlueBox-Systems finden Sie auf dem beiliegenden USB-Stick und auf www.go-sys.de/downloads.

Diese Bedienungsanleitung beschreibt die BlueBox PC Software von GO Systemelektronik mit der Artikelnum-
mer 420 6213.

Diese Bedienungsanleitung beschreibt die BlueBox PC Software mit einer BlueBox der aktuellen R-Serie
(BlueBox R1, RS und RP). Wesentliche Unterschiede zur T-Serie (BlueBox T4 und TS) werden erwahnt.

Die BlueBox PC Software wird auch BlueBox SQL PC Software genannt. Das soll die Bedeutung der Datenbank-
anbindung liber einen SQL-Server hervorheben.

Das Symbol [} kennzeichnet einen fiir den Betrieb wichtigen Hinweis.

Das Symbol @) kennzeichnet eine Anweisung, deren Nichtbefolgung den Messbetrieb beeintrachtigen kann.

Hinweis zu Textverweisen
Verweise auf Stellen in diesem Dokument oder auf Stellen in anderen Dokumenten sind mit
Kursivschrift gekennzeichnet.

e 5.4 Das AMS-Startfenster z.B. bezieht sich auf den Abschnitt 5.4 in diesem Dokument.
Die Kurzform ist 5.4.

e Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel dort 8 Servicedisplay z.B. bezieht sich auf das Kapitel 8
in der Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel.

Die Produkte von GO Systemelektronik werden standig weiterentwickelt, daher konnen sich Abweichungen
zwischen dieser Bedienungsanleitung und dem ausgelieferten Produkt ergeben. Bitte haben Sie deshalb Verstand-
nis, dass aus dem Inhalt dieser Bedienungsanleitung keine juristischen Anspriiche abgeleitet werden kénnen.

1.1 Softwareversionen der BlueBox PC Software

Es gibt die Softwareversion eines einzelnen Programmes und die Softwareversion der Installationsdatei
BlueBox-Setup32.exe oder BlueBox-Setup64.exe (siehe 0.1 Inhalt des USB-Sticks).

e Die Softwareversion eines einzelnen Programmes der BlueBox PC Software erfahren Sie im Hilfe-
Dropdown-Meni des Programmfensters (siehe z.B. 3.8 Hilfe), und im Windows Datei-Explorer {iber die
Rollover-Information oder das Kontextmenii (Eigenschaften>Details) der Programmdatei.

e Die Version der Installationssoftware (siehe 0.1 Inhalt des USB-Sticks) erfahren Sie im Windows
Datei-Explorer liber die Rollover-Information oder das Kontextmenii (Eigenschaften>Details) der Installa-
tionsdatei. Auflerdem entspricht die Version der AMS-Software (siehe 5.3.4 Hilfe) der Version der Installa-
tionssoftware.
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2 Ubersicht

BlueBox T4/TS*: Voraussetzung fiir die Nutzung des annahernd vollen Funktionsumfanges der BlueBox PC Soft-
ware ist eine Firmware der BlueBox ab Version 4.05.30 und eine Storage-Firmware der BlueBox ab Version 3.26.
Firmware-Versionen einer BlueBox, siehe 5.4 Das AMS-Startfenster und 5.3.4 Hilfe dort BlueBox Info

* BlueBox T4 und BlueBox TS sind die Vorgéanger der aktuellen R-Serie.

Kompatibilitat: Neuere Versionen der BlueBox PC Software sind mit alteren Versionen abwartskompatibel.*

Sie kénnen also die neue Version ohne Probleme installieren. Allerdings gibt es neue Funktionen und Aktualisie-
rungen der Datenbankstruktur bei der Installation neuerer Versionen, daher verwenden Sie die altere Version der
BlueBox PC Software nicht mehr, sobald die neuere Version installiert wurde.

* Ausnahme SCADA, BCD-Driver und das Importieren friiher exportierter Datenbinke.

Die BlueBox PC Software ist lauffahig auf Windows-Systemen ab Windows 7.
Erhaltlich ist eine 32-Bit-Version und eine 64-Bit-Version.

Ein MariaDB®-Server ist zwingend notwendig fiir den Betrieb der BlueBox PC Software.
siehe Anhang A - Installation MariaDB® Server

Falls Sie bei der Installation nicht einen anderen Ordner ausgewahlt hatten, befinden sich die
32-Bit-Programme im Ordner ,,C:\Programme (x86)\BlueBox“ und die 64-Bit-Programme im
Ordner ,,C:\Programme\BlueBox"“.

Visuall
VisualN
Spectrum Visual
AMSw— X~
. [
. BCDI’I.VGF“ ~— BlueBoxSoft ' - 5
Online Monitor <s=—— 235045 mal —  USBImport MariaDB® -— . -, S
ModConfig=—"" | : — UpdateDatabase / \ = a
BlueBox Search -
ExportTool DatabaseTool
Hauptprogramme
o BlueBoxSoft siehe 3 BlueBoxSoft

BlueBoxSoft ist eine Verwaltungssoftware flir BlueBox-Systeme. Das Programm dient zur Einrichtung
von Datenbanken, zur Ubertragung der in einer BlueBox gespeicherten Daten in eine Datenbank und
zur Einrichtung und Verwaltung von BlueBox-Systemen.

e AMS - Advanced Managing Software siehe 5 AMS - Advanced Managing Software
AMS bietet eine direkte Zugriffsmoglichkeit auf eine BlueBox und ihre Arbeitsparameter.
Ein wirkungsvolles Instrument ist die integrierte Formelsprache.

Programme zur Datenanzeige und Visualisierung

1. Online Monitor siehe 4.1 Online Monitor
Online-Anzeige der aktuellen Messdaten einer BlueBox direkt aus der BlueBox

2. Visuall siehe 4.2 Visuall
Visuall stellt die Messwerte von vier Sensoren aus Datenbanken in jeweils einem Diagramm dar, die
Sensoren kdnnen auch an unterschiedlichen BlueBox-Systemen angeschlossen sein.

3. VisualN siehe 4.3 VisualN
VisualN stellt die Messwerte von mehreren Sensoren aus einer Datenbank in einem Diagramm dar.
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Programme zur Dateniibertragung und Konfiguration

1.

ExportTool siehe 6.1 ExportTool
Export von Messwerten/GPS-Daten aus der Datenbank in das txt- ,csv- und gpx-Format

ModConfig siehe 6.2 ModConfig (Modbus Client Configuration)
Konfiguriert die Modbus-Schnittstelle einer BlueBox

DatabaseTool siehe 6.3 DatabaseTool (Datenbankwerkzeug)
Datenbankwerkzeug

BlueBox Search siehe 6.4 BlueBox Search

Listenansicht aller im Netzwerk des PCs erreichbaren BlueBox/BlueMon-Gerate

USBImport sinnvoll nur mit BlueBox T3/T4, siehe 6.5 USB Import
Ubertragung von Messdaten mit einem USB-Speichergerat von einer BlueBox in eine Datenbank
und in das csv-Format

BCDriver siehe 6.6 BCDriver
BlueBox Kommunikationstreiber mit integriertem Gateway

UpdateDatabase siehe Anhang E - UpdateDatabase: Periodisches Update der Datenbank
Periodisches Update der Datenbank

Weitere Programme (in dieser Bedienungsanleitung nicht beschrieben)

1.

2.

ISA Spektrometer Software nur fiir das ISA-Spektrometer, siehe Bedienungsanleitung ISA-Spektrometer

Spectrum Visual nur fiir das ISA-Spektrometer, siehe Bedienungsanleitung ISA-Spektrometer
Stellt unter anderem die Spektren aus einer Datenbank als Graphen dar. Hier konnen Sie die Spektren
analysieren und als gangiges Graphikformat abspeichern.

Ubersetzungsprogramm
Sprachlokalisierung der BlueBox PC Software durch den Anwender

SQLCheck
Datenbankiiberpriifung auf aktuelles Format, wird in der Regel automatisch aufgerufen

SoftwareLicense
Wird bendotigt, wenn Sie statt eines USB-Lizenz-Dongles eine mit der Hardware/Software des PCs
verbundene Softwarelizenz erwerben wollen, Details auf Anfrage bei GO Systemelektronik.

unins000.exe
Wird bei der Deinstallation der BlueBox PC Software automatisch aufgerufen.

ModbusMaster optionale Ergdnzung der BlueBox PC Software mit einer Einzellizenz
Integration externer Modbusgerate in das BlueBox-System iiber Modbus RTU (RS485/RS232)
Naheres auf Anfrage bei GO Systemelektronik

Hinweis: Die Programme BBBackup.exe und BBRestore.exe sind nicht mehr Teil der BlueBox PC Software, ihre
Funktionen werden jetzt liber das Display der BlueBox ausgefihrt.

Hinweis BlueBox T2 und alter: Falls kein CAN-Bus-Modul angeschlossen ist, wird die BlueBox von der BlueBox
PC Software nicht erkannt.
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3 BlueBoxSoft beschriebene Programmversion: ab 5.1

Die BlueBoxSoft ist eine Verwaltungssoftware fiir BlueBox-Systeme. Das Programm dient zur Einrichtung von
Datenbanken, zur Ubertragung der in einer BlueBox gespeicherten Daten in eine Datenbank und zur Einrich-
tung und Verwaltung von BlueBox-Systemen. Alle relevanten Daten werden mit einem SQL-Server in einer
Datenbank gespeichert und verwaltet.

Datenhaltung der Messdaten im BlueBox-System

Die Messdaten werden zuerst im Arbeitsspeicher der BlueBox gespeichert*. Die Ubertragung auf den Daten-
speicher der BlueBox erfolgt, wenn Sie die BlueBox liber das Display herunterfahren oder automatisch alle 10
Minuten** und konnen dann manuell (siehe 3.4 Dateniibertragung in eine Datenbank) oder automatisch (siehe
Anhang E - UpdateDatabase: Periodisches Update der Datenbank) in eine Datenbank ibertragen werden.

* siehe Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel
dort 3.4 Hinweise zur Speicherplatzbelegung des Datenspeichers/3.5 Hinweis zum Speicherverhalten
** Je nach Systemauslastung kann das Intervall leicht schwanken.

B BlueBox — X
;|

Datei Einstellungen Optionen Visualisierung Hilfsprogramme Hilfe

BLUEBOX SQL

Nach dem Start von BlueBoxSoft erscheint dieses Fenster.

3.1 Sprachauswahl
BlueBox — X

Datei | Einstellungen Optionen Visualisierung Hilfsprogramme Hilfe

™, Netzwerk Einstellungen...
& SQL Server

o Sprache

Die BlueBoxSoft bietet standardmalig die Wahl zwischen Deutsch, Englisch,
Tirkisch und Chinesisch. Die Meniiflihrung ist in allen Sprachen identisch.
Diese Sprachauswahl bestimmt auch die Meniisprache der anderen Programme.
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3.2 Netzwerkeinstellungen
In den Netzwerkwerkeinstellungen kénnen Sie

¢ neue BlueBox-Systeme mit den zugeordneten Datenbanken einrichten,
e BlueBox-Systeme und zugeordnete Datenbanken l6schen

e und die Netzwerkverbindung einrichten.

Hinweise zum Zeitstempel: Die Aufnahmezeiten der Messwerte und zugeordneter Information (z.B. GPS-Da-
ten) werden in der Datenbank in Coordinated Universal Time (UTC) gespeichert. Eine Anderung der Zeitzone in
den Netzwerkeinstellungen andert ggf. nur die Zeit der Darstellung in den Programmen Visuall und VisualN,
und nicht den Zeitstempel in der Datenbank.

Die Zeitstempel der Messdatensatze in der Datenbank sind auf UTC umgerechnet gemaf} Zeiteinstellung am
Display der BlueBox.

3.2.1 Netzwerkeinstellungen an einer BlueBox
Offnen Sie das Fenster der Netzwerkeinstellungen.

g BlueBox ] et
IP Einstellungen X
Datei | Einstellungen Optionen Visualisie
™ Netzwerk Einstellungen... % BlueBox Name @‘B'UGBOX v
4 sSQL Server R 2
¥ SQrache Projekt @ ‘bluebox |
Zeitzone @ ‘(UTC+01 :00) Amsterdarn, Berlin, Bern, Rom, Stockholm, Y~ |
TCPIP
Host/IP-Adresse ‘192.T68.1 167 ‘ @
Port [Verschliisselt
Gateway
[ ] Aktiv
Host ‘ ‘
Benutzer ‘ ‘ @
Passwort ‘ ‘
2= Neu . Ldschen @ SchlieBen

@ Dropdown-Mendi fiir die Auswahl und fiir die Namensanderung einer BlueBox,
siehe 3.2.2 Einrichten einer BlueBox dort (1)
Hinweis: Wird dieser Eintrag per Tastatur gedandert, kann er mit der Eingabetaste bestatigt werden.
Danach ist der Name der BlueBox gedndert, diese Anderung ist mit der Esc-Taste nicht riickgéngig
zu machen.

Seriennummer der ausgewahlten BlueBox

Name des dazugehdrigen Projektes, nicht nachtraglich anderbar, wird beim Einrichten einer
neuen BlueBox vergeben, siehe 3.2.2 Einrichten einer BlueBox dort @

Dropdown-Meni fiir die Auswahl einer Zeitzone s.o. Hinweise zum Zeitstempel

©@® ©O

Netzwerkidentifikation der ausgewahlten BlueBox
In der Regel erfolgt die Ermittlung der IP-Adresse automatisch. Sollte die IP-Adresse nicht
automatisch ermittelt werden kdnnen, wird die hier eingegebene IP-Adresse verwendet.

©

Falls die BlueBox Uiber ein Gateway angesprochen werden soll (z. B. bei einer LTE-Verbindung), miis-
sen hier die Anmeldedaten eingegeben werden (siehe 3.2.2 Einrichtung einer BlueBox). Das ist notig,
weil sich die BlueBox in der Regel hinter der Firewall des Anbieters befindet und daher keine Anfra-
gen direkt entgegennehmen kann.
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[v]Verschliisselt Falls diese Checkbox aktiviert ist, wird die Dateniibertragung mit AES
verschlisselt und der Port wird auf 14110 gesetzt.
Die Verschliisselung ist zwingend notwendig, falls die BlueBox eine
offentliche IP-Adresse hat!
Offentliche IP-Adressen sind IP-Adressen auRerhalb des Bereiches der privaten
IP-Adressen.

privater IP-Adressbereich:  10.0.0.0 bis 10.255.255.255
172.16.0.0 bis 172.31.255.255
192.168.0.0 bis 192.168.255.255

Noch nicht gespeicherte Eingaben kénnen durch Driicken der Esc-Taste riickgangig gemacht werden.
Ausnahme siehe Punkt (1) auf der vorherigen Seite

Fehler X

e MySQL Error Code: (1054)

Unknown column ‘Fehleintrag' in ‘field list’

Unglltige Eingaben werden nicht angenommen.

Schaltflachen
o Neu Fiihrt zum Einrichten einer neuen BlueBox, siehe nachste Seite.
X Léschen Loscht den Listeneintrag und die zugeordnete Datenbank der ausgewahlten BlueBox.

& SchlieBen  SchlieRt das Fenster.
Falls Sie Anderungen an den Einstellungen (2) bis (6) vornehmen, wechseln die Schaltflachen.

i Speichern  Speichert die Anderungen.

Abbrechen Abbruch des Vorgangs, die Anderungen werden nicht gespeichert.
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3.2.2 Einrichten einer BlueBox

“< Neu % 3.2.1 Netzwerkeinstellungen an einer BlueBox

Die Einstellungen einer neuen BlueBox entnehmen Sie dem beigefiigten Konfiguralglionsdatenblatt.

siehe: Anhang G - Das Konfigurationsdatenblatt

Configuration Data Sheet Page: n

TCRIP

Host/lP—Adresse@ M

por

Gateway

[] Aktiv

[]verschliisselt

Host ‘

Benutzer ‘

Passwort ‘

I Speichern

B Abbrecl

Product: BlueBox

Date: 2022-07-04

IP Einstellungen X
1. BlueBox R1:
m Serial Number R11234
BlueBox Name @‘New BlueBox _/——-+—' :
Display PIN XXX
Seriennummer R11234 Storage Device 8GB
Projekt @‘bluebox | 2. Network:
7 1P Address 192.168.1.167
i UTC+01:00) Amsterdam, Berlin, Bern, Rom, Stockholm, Y
ezl @‘( ) /‘i/ Netmask [CDIR] 24

Gateway

0.0.0.0

ot Port

14111

Login Name

bluebox

Password

XXX

3. Hardware

LAN MAC-Address

XK XX-XK XK

WLAN MAC-Address

XXX XK-XKXXKX

4. BlueBox BlueGate Settings:

Host

bluegate go-sys.de

Password BlueGate

XXX

5. BlueBox PC Software - BlueGa

te Settings:

Host

datagateway.go-sys.de

y

N Username XKX

Password Windows XXX

Falls die BlLeBox Uber ein Gateway angesprochen
werden soll (z.B. bei einer LTE-Verbindung), werden
hier die Zugangsdaten eingetragen. Hier als Beispiel
das BlueGate-Gateway von GO Systemelektronik.

This document contains confidential information.

© GO Systemelektronik GmbH

Faluner Weg1 — D24109Kiel  Telephone: +4943158080-0  Fax: +4943158080-11  Internet: www go-sys.de

Geben Sie die Daten der neuen BlueBox in die Eingabefelder ein.

@ Dropdown-Menii zur Vergabe eines BlueBoxnamens
Uber diesen Namen kann, zusatzlich zu der Seriennummer der BlueBox, mit der BlueBox PC Soft-
ware auf die BlueBox zugegriffen werden. max. 30 Zeichen

@ Projektname der ausgewahlten BlueBox

keine Leerzeichen, keine Sonderzeichen, keine Grofischreibung! - Standardname ist ,,bluebox”
Durch die Vergabe von Projektnamen konnen die Daten einer BlueBox in verschiedenen Datenban-
ken eines SQL-Servers gespeichert werden. Unter dem Projektnamen wird eine Datenbank angelegt.
Der Projektname wird in der BlueBox PC Software nur hier in den Netzwerkeinstellungen und in dem
Fenster der Systeminformation (siehe 3.6) angezeigt. Es empfiehlt sich, mit der Vergabe eines Pro-
jektnamens auch einen eindeutig zugeordneten BlueBoxnamen zu vergeben, andernfalls wird der
BlueBoxname mehrfach gelistet.

@ Voreinstellung ist die Zeitzone des Rechners, auf dem die BlueBox PC Software installiert ist.

Falls die Netzwerkidentifikation automatisch? erfolgt, wird hier keine IP-Adresse eingetragen.
Die Zuweisung erfolgt liber die Seriennummer der BlueBox.

I Speichern Richtet die neue BlueBox ein.

Abbrechen  Abbruch des Vorgangs, die neue BlueBox wird nicht eingerichtet.

Noch nicht gespeicherte Eingaben kénnen durch Driicken der Esc-Taste riickgangig gemacht werden.

! Eingegebene GroRbuchstaben werden beim Speichern in Kleinbuchstaben umgewandelt.
2 siehe Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel dort 7.3 Netzwerk dort DHCP
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Fehler

e MySQL Error Code: (1054)

Unknown column ‘Fehleintrag' in ‘field list'

Ungiiltige Eingaben werden nicht angenommen.

Verschliisselt Falls diese Checkbox aktiviert ist, wird die Datenubertragung mit AES
verschliisselt, der Port wird auf 14110 gesetzt.
Die Verschliisselung ist zwingend notwendig, falls die BlueBox eine 6ffentliche

Hinweis auf eine Besonderheit von Spectrum Visual*

IP-Adresse hat!

Offentliche IP-Adressen sind IP-Adressen aulerhalb des Bereiches der privaten

IP-Adressen.

privater IP-Adressbereich:

10.0.0.0

bis 10.255.255.255

172.16.0.0 bis 172.31.255.255
192.168.0.0 bis 192.168.255.255

Das Programm Spectrum Visual ist Teil der BlueBox PC Software und stellt unter anderem die Spektren von
GO-Spektrometern aus einer Datenbank als Graphen dar. Mit Spectrum Visual ist es moglich, Spektren aus
einer Datenbank (Quelldatenbank) in eine Datenbank gleichen Namens (Zieldatenbank) auf einem anderen
Rechner (Zielrechner) zu exportieren. Falls diese Datenbank gleichen Namens nicht auf dem Zielrechner
existiert, muss diese eingerichtet werden.

Einrichten einer Datenbank:

IP Einstellungen

BlueBox Name
Seriennummer
Projekt
Zeitzone

TCPIP
Host/IP-Adresse

Port

Gateway

[] Aktiv

Host |
Benutzer |

Passwort |

| O
@
| @ |
| O
|
l:l []Verschliisselt

|

|

|

kd Speichern 8 Abbrechen

(@ frei wahlbarer Name, muss nicht mit dem
BlueBoxnamen auf dem Quellrechner
Ubereinstimmen

() Seriennummer der BlueBox
der Quelldatenbank

(3) Name der Quelldatenbank

(®) Zeitzone des Zielrechners (Voreinstellung)

Klick auf | | Speichern erzeugt die Datenbank
auf lhrem Rechner.

Hinweis: Die erzeugte Datenbank erscheint in
der BlueBox PC Software wie eine tatsachlich
existierende BlueBox, auf die direkte Zugriffe
(z.B. Daten von der BlueBox abrufen oder
Einstellungen dndern) nicht moglich sind.

Hinweis zum Zeitstempel: Die Aufnahmezeiten der Spektren werden, wie alle anderen Aufnahmezeiten auch,
in der Datenbank in Coordinated Universal Time (UTC) gespeichert. Eine Anderung der Zeitzone dndert ggf. nur
die Zeit in der Darstellung und nicht die Zeitstempel in der Datenbank.

* Das Programm Spectrum Visual ist beschrieben in der Bedienungsanleitung ISA-Spektrometer dort 11 Spectrum Visual
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3.3 SQL Server Einstellung

g BlueBox

Datei Einstellungen Optionen Visualisierung Hilfsprogramme Hilfe

®  Netzwerk Einstellungen...

. SQL Server %
w Sprache

SQL Server Einstellung

IP-Adresse ‘Ioca\host ‘
Name ‘root ‘
Passwort ‘o (Y1) ‘

®, Verbindung testen

Hier bestimmen Sie den SQL-Server, der die Daten der BlueBox in eine Datenbank schreibt.

IP-Adresse

BlueBox PC Software installiert ist, tragen Sie hier ,localhost* ein.

Port

Name

Passwort

® Verbindung testen

Standardportadresse 3306 des SQL-Servers

Testet die Verbindung zum SQL-Server.

Die IP-Adresse lhres SQL-Servers. Falls der Server auf demselben PC lauft, auf dem auch die

Benutzername des SQL-Servers, Standardname ist ,root“ (default root).

Passwort Ihres SQL-Servers, wurde bei der Installation des SQL-Servers vergeben.

Information

o Verbindung ok

X

Die Verbindung besteht. Sie konnen den SQL-Server benutzen.

Fehler

&

MySQL Error Code: (2003)

x

Can't connect to MySQL server on 'localhost’ (10061)

Die Verbindung besteht nicht. Priifen Sie die Einstellungen.

GO Systemelektronik GmbH
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3.4 Dateniibertragung in eine Datenbank

E BlueBox - et
Datei  Einstellungen OQOptionen Visualisierung Hilfsprogramme Hilfe
? Daten abrufen...| B Datentbertragung X
%) Beenden BlueBox-Auswahl
‘GO Systemelektronik v
Daten Abholen
v| BlueBox Konfiguration A “on 27.05.2025 [~
\/ FY
Alle Sens.ordaten 00:00:00 =
Alle erweiterten Daten
Air pressure bis
Backdoor 27.05.2025 [}
backdoorbell 23:59:59 =
Boiler temperature
CPU Temperatur Datenauswahlfeld Automatik ]
Entrance door
Humidity via Gateay
lluminance

llluminance AVG
Indoor temperature
Input temperature
Outdoor light
=l + Daten holen

Uber dieses Fenster werden Konfigurationsdaten und Messdaten aus dem Datenspeicher einer BlueBox in eine
Datenbank tibertragen. Die Ubertragung kann auch automatisch erfolgen, siehe Anhang E - UpdateDatabase:
Periodisches Update der Datenbank.

B} Hinweis zur Speicherung von Messdaten auf der BlueBox

Aufgenommene Messdaten werden zuerst im Arbeitsspeicher der BlueBox gespeichert.

Die Ubertragung auf den Datenspeicher der BlueBox erfolgt, wenn Sie die BlueBox tiber das Display herunter-
fahren oder automatisch alle 10 Minuten.

BlueBox Konfiguration Ubertragt Konfigurationsdaten
Konfigurationsdaten sind: e Sensornamen und alle Sensoreinstellungen

e das Kalibrationsprotokoll (Calibration log)
siehe 3.5 Sensorinformation und Sensoren [6schen

e das Systemprotokoll (Changelog) siehe 3.6 Systeminformation
o AMS-Formeln

Alle Sensordaten Ubertragt alle Messdaten bis auf Spektraldaten.
Messdatensind: e Zeitpunkt der Messwertaufnahme in UTC (Zeitstempel)
Die Zeitstempel der Messdatensatze in der Datenbank sind in UTC
umgerechnet gemafd Zeiteinstellung am Display der BlueBox.

® Messwert (Sensormesswert oder Aktorwert*)

® ggof. Sensorstatus 4, 50 und 51
siehe 5.4.1.1 Sensorstatusmeldungen im Sensor-Setup-Fenster

® ggf. GPS-Position (Langengrad und Breitengrad)

e ggof. SQI (nur bei aus Spektraldaten erzeugten anwendungsspezifischen Parametern)

Alle erweiterten Messdaten Ubertragt alle Spektraldaten. siehe Bedienungsanleitung ISA-Spektrometer

* Die Zustande eines Aktors konnen als Messwerte interpretiert werden, und werden auch so aufgenommen.
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von - bis Ubertragt alle Messdaten® der ausgewahlten Sensoren aus dem hier bestimmten Zeit-
raum. Zeitangabe gemalt dem PC auf dem die BlueBox PC Software installiert ist.?

Automatik Ist diese Checkbox ausgewahlt, erfasst das Programm (liber die Zeitstempel in der Daten-
bank, wann® der letzte Datensatz eines Sensors in der Datenbank gespeichert wurde.
Nur die seitdem in der BlueBox aufgezeichneten Datensatze dieses Sensors werden dann
in die Datenbank libertragen.

via Gateway Die Verbindung wird liber ein Gateway hergestellt.

v Datenholen  Ubertréagt die Daten. Der Fortschritt der Ubertragung wird angezeigt.

iibertrage Datensatz 2102

11/15 [Intensity] 07.03.25 14:32 20918 pro Sekunde

1 und Spektraldaten, falls ausgewahlt mit [/] Alle erweiterten Daten

2 Wenn Sie anschlieRend Daten mit "Automatik" abrufen, kénnen Zeitliicken bei den Messdatensitzen in der Datenbank
entstehen. Um diese Zeitllicken zu vermeiden, deaktivieren Sie die Automatik einmal und wahlen unter "Abholen" einen
geeigneten Zeitraum ,von - bis“.

3 Liegen Zeitstempel aufgrund falsch eingestellter Zeit an der BlueBox in der Zukunft,
werden diese als letzter Datensatz aufgefasst. So konnen ebenfalls Zeitliicken entstehen.
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3.5 Sensorinformation und Sensoren loschen

Identifikationsnummern

e DAM-ID (Modul-ID)
o ldentifikationsnummer eines Data Acquisition Moduls
o ldentifikationsnummer eines Aktormoduls
Die DAM-ID besteht aus 3 Buchstaben + 5 Ziffern und ist werkseitig festgelegt.

e Sensornummer: Die Sensornummer (laufende Nummer 1 bis 16) eines realen Sensors ist liber den
jeweiligen Sensoreingang am Data Acquisition Modul werkseitig festgelegt.

e CAN-ID* (Sensor-ID) eines realen Sensors = DAM-ID + Sensornummer

e CAN-ID** (Sensor-ID) eines virtuellen Sensors = 00*** + Seriennummer der BlueBox + Sensornummer
Die Seriennummer der BlueBox ist werkseitig festgelegt. Die Sensornummer eines virtuellen Sensors ist
werkseitig festgelegt.

Modbussensoren, die an der internen RS485/RS232-Schnittstelle der BlueBox angeschlossen sind, und die
internen Sensoren (Temperatursensor und Luftdrucksensor)**** haben die ID von virtuellen Sensoren.
* Die CAN-ID ist genaugenommen die ID des Sensoreinganges am DAM.
** Genaugenommen ist die ID eines virtuellen Sensors keine CAN-ID.
*** 00 meint NullNull
**** Je nach Ausflihrung gibt es zusatzlich einen Luftfeuchtigkeitssensor.

BlueBox — K
;|

Datei Einstellungen ' Optionen Visualisierung Hilfsprogramme Hilfe
“  Sensor Info %

& System Informationen...

% Sensor Info / Einstellungen XK

|B|ueBox @ v |
Sensor [1/18] IF

CZ Air pressure  Backdoor backdoorbell Boiler temperature CPU Temperatur Entrance doq 4 | »

Kommentar | @ |
Letzter Wert gespeichert am { UTC) Serien Nr. R11234
1012.76 hPa @ 2025-05-12 15:20:42 @ Prod. Nr. Ift000041

Parameter pressure
Position el @ Kalibrierung  polynom(x0]

Quelle ms5543a_p

Mittelwert 10

Auflosung 0.01

Messintervall @ 1. Tag 2021-06-04 00:00:00
Laufzeit 200d 20h:0m

£ Sensor Protokall £ Kalibration Protokoll | | S-Vers. AVRDAM 2.44

Sortiert die Karteireiter der Sensoren nach Seriennummern.

t | Sortiert die Karteireiter der Sensoren alphanumerisch aufsteigend.

£ Sortiert die Karteireiter der Sensoren alphanumerisch absteigend.

2 Blendet nicht aktive Sensoren ein und aus.
Sensoren sind nicht aktiv, wenn der Sensorname im Sensor-Setup-Fenster auf
n/c (not connected) gesetzt ist. siehe 5.4.1 Das Sensor-Setup-Fenster
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? Sensor Protokoll  Offnet ein Fenster mit globalen Informationen zum Sensor/Aktor.

? Kalibration Protokoll  Kalibrationsprotokoll (Calibration log) - Offnet ein Fenster mit dem Protokoll aller
Uber die Displaybedienung an der BlueBox oder mit dem Programm AMS fiir diesen
Sensor vorgenommenen Kalibrierungen. Gelistet wird jeweils das Datum und die
Koeffizienten des Kalibrierpolynom:s.

@ In diesem Dropdown-Menii wird die BlueBox ausgewahlt.

@ Leiste der Karteireiter der Sensoren und Aktoren Das hier beschriebene gilt auch fiir Aktoren.
Hier konnen Sie Sensoren aus den Konfigurationsdaten der Datenbank 6schen, z.B. falls einzelne Sensoren
physikalisch entfernt wurden. Die Sensoren werden dann in den Programmen der BlueBox PC Software
nicht mehr gelistet. Linksklick auf einen der Karteireiter wahlt den Sensor aus. Rechtsklick auf einen Kartei-
reiter offnet das Loschmenii des jeweiligen Sensors. Klick auf ,Sensor l6schen” oder ,Alle Sensoren [6-
schen?“ mit der linken Maustaste 6ffnet folgende Fenster:

Sensor loschen Bestatigen > || Warnung X

Alle Sensoren l6schen o Sensor l8schen ? | Alle Sensoren léschen ?

Mit Klick auf <Ja> werden die Sensoren aus den Konfigurationsdaten der Datenbank geloscht. Die Mess-
daten sind weiterhin in der Datenbank enthalten. Auf diese Daten kénnen Sie bei Bedarf liber den jewei-
ligen Sensornamen zugreifen®. Es empfiehlt sich daher, die Namen der entfernten Sensoren zu notieren
und nicht neu zu vergeben.

Hinweis: Wenn Sie versehentlich einen angeschlossenen Sensor l6schen, bleibt der Sensorname in der
Konfiguration der BlueBox erhalten. Durch Ubertragen dieser Konfiguration auf die Datenbank kénnen
Sie den vorherigen Zustand wiederherstellen.

Ubertragen der Konfigurationsdaten in eine Datenbank:

siehe 3.4 Datentlibertragung in eine Datenbank dort |v| BlueBox Konfiguration

wie unter Kommentar eingetragen im Sensor-Setup
Anzeige des letzten Messwertes dieses Sensors in der Datenbank

Anzeige des Zeitstempels des letzten Messwertes dieses Sensors in der Datenbank
in Coordinated Universal Time (UTC)

Falls ein GPS-System integriert ist, wird hier die genaue Position der letzten Messung angezeigt.

wie unter Intervall eingetragen im Sensor-Setup

ONONOBNONON®

Sensorfeld mit der Seriennummer der BlueBox und Informationen zum Sensor/Aktor
Aktualisierung siehe 3.4 Dateniibertragung in eine Datenbank

Serien Nr. Seriennummer der BlueBox

Prod. Nr. CAN-ID (Sensor-ID) des Sensors/Aktors

Parameter  wie unter Parameter eingetragen im Sensor-Setup
Kalibrierung Art der Kalibrierung

Quelle Art des Anschlusses

Mittelwert  wie unter Mittelungen eingetragen im Sensor-Setup
Auflosung wie unter Nachkomma eingetragen im Sensor-Setup

1.Tag Datum und Uhrzeit des ersten Messwertes des Sensors in der Datenbank
Laufzeit absolute Laufzeit des Sensors (nicht fiir alle Sensoren)
S-Vers. reale Sensoren: DAM-ID des Moduls | virtuelle Sensoren: Firmwareversion der BlueBox

* N&heres von GO Systemelektronik
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3.6 Systeminformation

g BlueBox

Datei Einstellungen Optionen Visualisierung Hilfsprogramme Hilfe

=

=

< Sensor Info

- System Informationen... %

Dieses Fenster zeigt lhnen die Grunddaten der ausgewahlten BlueBox.

& System log

System Information

X

|BIueBo>¢ Name

Serien Nr.
Datenbank Name
Anzahl Meswerte

Anzahl Sensoren

2

‘R11234

‘BIueBox
\303564
\17

System log

Offnet das Systemprotokollfensters der BlueBox.

Systemprotokollfenster der BlueBox

% Protokoll X
Datum Uhrzeit UTC Info ~
13:16:47 5=20,A=2
10-06-2025 14:15:37 VirtualSensors=10
10-06-2025 08:14:01 Service on
10-06-2025 14:13:15 Service off
03-06-2025 13:49:40 stop
03-06-2025 13:24:11 reboot
03-06-2025 13:22:06 shutdown
03-06-2025 13:16:02 S$=18,A=2
03-06-2025 13:32:43 VirtualSensors=10
23-05-2025 13:20:13 stop v
L4 >

In diesem fortlaufend protokollierenden Logfile sind die verschiedenen Systemmeldungen (siehe nachste
Seite) der BlueBox seit Beginn der Inbetriebnahme gelistet.

Beispiel: Die erste Zeile der obigen Abbildung bedeutet, dass am 02.07.2025 um 13:16:47 Uhr UTC 20 Sensoren
und 2 Aktoren an der ausgewahlten BlueBox angeschlossen waren.

Liste der Systemmeldungen siehe nachste Seite
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3.6.1 Systemmeldungen
Meldung (Info) Beschreibung Log-Nr.!
Date(01/07/13 16:41:34) Datum und Uhrzeit gesetzt 0
S=17,A=2 17 Sensoren und 2 Aktoren beim BlueBox-Start erkannt 1
shutdown
stop BlueBox-Status Shutdown, Stop, Reboot 2
reboot
GPS timeout GPS-Modul sendet keine Daten 3
Service on S.ervicequus ist einggschaltet/a usgeschaltet
. siehe Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel 4
Service off dort 8 Servicedisplay
UPS Ok
UPS On Line
UPS Communication Error
Status einer unabhangigen Stromversorgung
UPS Battery Ok . . 10
UPS = Uninterruptible Power Supply
UPS On Battery
UPS Battery charging
UPS Battery error
Ubertemperaturwarnung? bei
Cnn°CMnn°C Temperatur C>80°C M>69°C 11
C=CPU M=Mainboard (Lufttemperatur im Gehause)
SMS receipt from 49431580800 - Nachrichtenversand per SMS von der Telefonnummer
49431580800 unterbrochen
SET variable=Variable from 49431580800 | - Variable per SMS geandert
50
Unknown variable from 49431580800 - Variable von SMS existiert nicht
SMS error from 49431580800 - SMS syntaktisch falsch
SMS from unknown - Telefonnr. der SMS nicht in der Telefonnummernliste
Virtual Sensors =10 Anzahl der virtuellen Sensoren auf 10 gesetzt 60

Zusatzlich existiert die Servicemeldung stopped (fiir den Anwender ohne Bedeutung).

! Die Log-Nr. wird nicht im Systemprotokollfenster gelistet, sie ist niitzlich bei einer Datenbankabfrage.
2 Bei Eintritt geht die BlueBox in den Energiesparmodus.
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3.7 Dropdown-Meniis Visualisierung und Hilfsprogramme

Unter ,Visualisierung® und ,Hilfsprogramme® erscheinen nur die Programme, die als exe-Datei in der
BlueBox.ini-Datei eingetragen sind. Die BlueBox.ini-Datei befindet sich in dem Ordner, in den die BlueBox PC
Software installiert wurde. Falls Sie bei der Installation nicht einen anderen Ordner ausgewahlt hatten, befin-
densich die 32-Bit-Programme im Ordner ,,C:\Programme (x86)\BlueBox“ und die 64-Bit-Programme im Ordner
»C:\Programme\BlueBox"“.

gBlueBox - X
Datei Einstellungen Optionen | Visualisierung Hilfsprogramme  Hilfe | *BlueBoxini - Editor  — O x
B visuall B AMS Datei Bearbeiten Format Ansicht Hilfe
. . . salL
B VisualN B OnlineMonitor [Sat]
. Haost=localhaost
B Spectrum € Export UserName=root
ModConfig UserPassword=root
Port=3306
[Config]
Language=2
[Tools]
AMS=ams.exe
OnlineMonitor=0nlineMonitor.exe
Export=exporttool.exe
ModConfig=MODConfig.exe
[Visual]
Visuall=visuall.exe
VisualN=visual n.exe
Spectrum Visual=Spectrum_Visual.exe
3.8 Hilfe
gBlueBox - et
Datei Einstellungen QOptionen Visualisierung Hilfsprogramme  Hilfe
About P Info... k

GO =5
LIQUIDS

SYSTEMELEKTRONIK TRANSPARENT.

GO-Systemelektronik GmbH
Faluner Weg 1
D-24109 Kiel
hitp fhranw go-sys de

info@qo-sys.de . .
Die Softwareversion des Programmes BlueBoxSoft

Software Version 5.0.9154.30665 <= ist hjer 5.0. Die Angaben nach dem zweiten Punkt
GO-Systemelektronik © 2001-2024 . .
dienen internen Zwecken.
Portions of this software are Copyright (c) 1993 - 2003,
Chad Z. Hower (Kudzu) and the Indy Pit Crew
hittp e IndyProject.org/

| |

Bei Fragen an GO Systemelektronik bitte immer diese Software-Versionsnummer angeben.
siehe auch 1.1 Softwareversionen der BlueBox PC Software
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4 Programme zur Datenanzeige und Visualisierung
Die BlueBox-Software bietet dem Anwender diverse Moglichkeiten zur Darstellung der Messdaten. Im Folgen-
den werden die verschiedenen Programme und ihre Eigenschaften beschrieben.

Hinweis zum Zeitstempel: Die Aufnahmezeiten der Messwerte und zugeordneter Information (z.B. GPS-Daten)
werden in der Datenbank gespeichert in Coordinated Universal Time (UTC) gemal® Umrechnung aus der loka-
len Zeiteinstellung am Display der BlueBox. Das Andern der Zeitzone am Display der BlueBox und in der BlueBox
PC Software andert nur die Zeit in der Darstellung und nicht die Zeitstempel in der Datenbank.

Hinweis: Es empfiehlt sich, die Zeiteinstellung von BlueBox und BlueBox PC Software iiber einen Zeitserver zu
synchronisieren, siehe Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel dort 7.2 Datum und Uhrzeit.
Hinweis: Das Programm Spectrum Visual ist beschrieben in der Bedienungsanleitung ISA-Spektrometer.

Hinweis: Die Programme Visuall und VisualN kdnnen ohne Dongle auf bereits vorhandenen Daten zugreifen,
inclusive der Loschung von Messpunkten in der Datenbank.

4.1 Online Monitor beschriebene Programmversion: ab 4.2

Online-Anzeige der aktuellen Messwerte und, falls vorhanden, der GPS-Daten
Die aktuellen Messwerte miissen nicht identisch sein mit den in der BlueBox (und somit spater in der Daten-
bank) gespeicherten Werten. siehe 5.4.1.2 Modus der Anzeige und Speicherung

Aufruf Online Monitor:

=loix|

Catel  Enstelungsn  Optionsn  Visualisisrung | Hifsprogramme Hife

B ams
% OnlinelMonitor A
#) Export k
Bl rodbus L =l
BN 1SaData HElueBox 1 B
BlueBox 2
. . BlueBox 4 4! hd
Es offnet sich folgendes Fenster: Auswahl BlueBox S
3
= r ) — - -
|5|ueam{ 3 = j Klick auf eine dieser Schaltflachen offnet

die laufende grafische Darstellung der
700 |A—/ Messwerte des entsprechenden Sensors.
Eine Mehrfachauswahlist moglich.

AVG Termp

Ajr pressure 1003.78 hFa ,-"x_pl

Beispiel:

Backdoor 1~ 4

Boiler temperature [°C]

Baltic Sea 452°C f"'-ul
55:8[:'- . .. .
) - Zeitangaben gemalR Zeit des
Boiler temparaturs 5448 C (™| seo- Rechners auf dem die BlueBox
GRS 56,60~ PC Software installiert ist.
Latitude : 547195487 N
Longitude :  10°03.8998" E 56,504
Height : §1.100 M 66,40-
True Course: 210 56,30
Speed: 0.0 m/s
Satellites © 7 Hdop: 1.30 14:18:40 14:18:45 144850 141855

=

Zeigt, falls vorhanden, bei anwendungsspezifischen Parametern aus Spektraldaten zusatzlich
den SQI (Spektraler-Qualitats-Index) am rechten Rand des Liniendiagramms an.
In allen anderen Fallen ist hier der SQI-Wert bedeutungslos.
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4.2 Visuall beschriebene Programmversion: 5.0
Visuall stellt die Messwerte von vier Sensoren aus Datenbanken in jeweils einem Diagramm dar, die Sensoren
konnen auch an unterschiedlichen BlueBox-Systemen angeschlossen sein.

Falls die abgefragten Datenbanken wahrend der Programmlaufzeit aktualisiert werden,
wird auch die Darstellung aktualisiert.

Hinweis zur farblichen Markierung des Graphen
Hatte der Sensor bei der Messwertaufnahme den Sensorstatus 4, 50 oder 51, wird der Graph dieser Messwerte
in Orange markiert. Sensorstatus siehe 5.4.1.1 Sensorstatusmeldungen im Sensor-Setup-Fenster

Aufruf Visuall:

-]

Datel  Einstelungsn  Optonen | visualsierung  Hifsprogramme  Hife

BB yisial
B Spectrum visual

Es offnet sich folgendes Fenster:

_lolx]
Datel  Optionen  Hife
~BlueBo
| =8l 0
Sensor O
| 2|
van
1082012 | |ononoa = EI o
bis
2]
08012 v|[e35858 = j
[Lokate Zeitzane =] j
I [31.08] 02:0000 040000 06:00:00 080000 10:00:00 12:0000 14:00:00 15:00:00 18:00:00 20:00:00 220000
~BlueBa
[ | K=l : : ; : ; : : : 0
@ H H H H H H H H
seneer ol _lolx|
| ﬂ == Datei  Optionen  Hilfe
Won
08201z ~|[ocooon = 0
o = % GO-Systemelektronik - g 1010,00 WA’\ MIT
F108.2012  w| 235959 = Senser % 1009 20 W‘“"‘W"‘
J [ir pressure. ~| |2 Troem Wﬁl
von £
j 30082012 v |[on00:00 = ﬂgmﬂﬂﬁﬂ /vf
I 31.08] 02.00:00 n400:m 0:00:00 EEDW—ZL, T (| S0mm M"\ P | |
J 1007 50 ,'\ /“ =
rElEED ) [Cokele Zeitzone =&l 1007 00 W D
I j E 31.08.2012 13:45:21 [PC] [30.08] 06:00:00 12:00.00 16:00:00
Sensar 24
[ =) O [GO-Systemelekiranik - 1< iy — 820
van = 5 o o = T,
1082012 :,' 00:00:00 = ﬂl [wireless Sensor2 =] |9 880 M me
Bis
& Van |
sios20t2  w|[23seBn = J Fosse  Smen = a|= o WQIL M"
Bi 860 "
J ooz =] [wees = ©| '(\». w"‘m
K o = Mgty
I [31.08] 02:00:00 04:00:00 06:00:00 j 840 i !
31.08.2012 13:45:21 [PC] [30.08] 06:00:00 12:00:00 18:00:00 —
~BlueBa
(%)
[ == [GO-Gystemelekionik =< | !\ A D
Sensor O S o = o bl
| =)ol e — I I R V| N W\v\ n.W\vJ\
sl = [1} vizl"nszmz ~| [o0:0000 = g‘% 150 ﬂ / V] } \ ” l
082012 | [on0000 = Q . = g Y/ W v \ I 1
is £
Bis — EI [soos2mz  ~[[zsass = E 1w \
082002 = [235959 —| J ol E \
= 0 I
j 31.08.2012 13:45:21 [PC] [30.08] 06:00:00 12:00:00 18:00:00
31.08] 020000 040000 06:00.00
[co-8ystemelektanik = O [
Sensor O
[wireless Battery 2 - gﬁ
. . . oy e i = |
Hier kdnnen Sie 4 Sensoren mitihren dazu- | fww =imow = @7 | 1 L S 1
o e . Bis _ ﬂﬁ ' ; i
gehorigen BlueBox-Systemen auswahlen. o e ‘ ‘
=Y : : :
31.08.2012 13:45:21 [PC] [30.08] 06:00:00 12:00:00 16:00:00
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EE:ESQL Visual 1 _I— _ID il
Datei Optionen Hife
—BlueBox
Auswahl BlueBox | |GO-Systemelektronik | O o} e L )
Sensar O STan= =i ]
Auswahl Sensor |e‘*\ir pressure ;l D = omoob- - aktueller Messwert
]y D—E I und ggf.
[30082012 | fo0:00:00 = [ 8| 5 10mE0p - Maximalwert
Auswabhl Zeitraum | his eyl S 10080t - Mittelwert
30068202 w | |23:59:59 —I - Minimalwert
! =l — 1007 5 Y
) : 1007 Q0 f---nmmmmme ommmeemee]
Auswahl Zeitzone |LDkaIe Zeitzone =&
31.08.2012 13:45:21 [PC] [30.08]

Anzeige Datum/Uhrzeit

Auswahl Zeitzone Die Zeitzone der Darstellung kann wie folgt gedndert werden.
¢ Koordinierte Weltzeit [UTC] Anzeige Datum/Uhrzeitin UTC gemal} Zeitstempel in der Datenbank

o Lokale Zeitzone [PC] Anzeige Datum/Uhrzeit gemaR Umrechnung aus Koordinierte Weltzeit [UTC] in die
Zeitzone des PCs auf dem die BlueBox PC Software installiert ist.

e BlueBox Zeitzone [BB] Anzeige Datum/Uhrzeit gemaR Umrechnung aus Koordinierte Weltzeit [UTC] in
die ausgewahlte Zeitzone in den Netzwerkeinstellungen BlueBoxSoft, siehe 3.2 Netzwerkeinstellungen

Der in dem ausgewahlten Zeitraum gemessene Maximalwert wird als rote Linie dargestellt.
Der in dem ausgewahlten Zeitraum gemessene Mittelwert wird als blaue Linie dargestellt.
Der in dem ausgewahlten Zeitraum gemessene Minimalwert wird als gelbe Linie dargestellt.
Setzt den Darstellungszeitraum um einen Tag zuriick.

Setzt den Darstellungszeitraum um einen Tag vor.

Stellt, falls vorhanden, bei anwendungsspezifischen Parametern aus Spektraldaten zusatzlich den
SQI (Spektraler-Qualitats-Index) dar. In allen anderen Fallen ist hier der SQI-Wert bedeutungslos.

Setzt den Zoomwert auf 1 zurlick.

L elelelelele

1009 50 - -
1009 00 ' '
1008 50

presure[hPa)

1003 00
1007 50

1007 0o

[30.08] 02:00:00 04:00:00 0a:00:00 05:00:00 10:00:00 12000

Ein roter Punkt erscheint auf der Stelle des Graphen, der dem Mauscursor am nachsten ist.

Die Tastenkombination Strg+Entf [6scht den Messpunkt in der Anzeige und in der Datenbank.*
Doppelklick 6ffnet ein Fenster mit dem Messwert, dem Datum und Uhrzeit (UTC), und ggf. der GPS-Position des
unter dem roten Punkt liegenden Messpunktes. Doppelklick auf den Positionseintrag 6ffnet Google Maps an
dieser Position mit lhrem Standardbrowser.

* Die Léschung kann in Visuall nicht riickgangig gemacht werden, allerdings bleibt der geléschte Messpunkt im Datenspeicher
der BlueBox erhalten und kann mit dem Programm BlueBoxSoft wiederhergestellt werden, siehe 3.4 Dateniibertragung in eine
Datenbank dort von - bis.
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L sqL visual 1 Ist [Messwert anzeigen] aktiviert, werden Messwert, Datum und Uhrzeit
) ; . ermanent rechts neben dem Graphen angezeigt.
Datel | Optionen  Hife P

Sie konnen die Darstellung vergrofRern oder verkleinern, indem Sie mit gedriickter
Umschalttaste und gedriickter linker Maustaste ein Rechteck nach rechts oder
links aufziehen.

Mit gedruickter rechter Maustaste im Diagramm oder mit dem Scrollrad der Maus
verschieben Sie die Zeitachse des Diagrammes.

[ sqL visual 1 Um die vier Graphen besser vergleichen zu kénnen, empfiehlt es sich diese
) li . zeitlich zu synchronisieren. Ausschlaggebend hierflir sind die zeitlichen

Datel | Gptioren _ Hilfe Einstellungen innerhalb des ersten Graphen.

Die zeitliche Synchronisierung der vier Graphen erfolgt durch Auswahl von

[Synchronisieren] unter [Optionen}.

Die darunter liegenden Graphen werden danach dem Zeitbereich des ersten

Graphen angepasst.

ESHL Visual 1 ESQL Visual 1

Datei  Optionen  Hife Datei Optionen  Hife
' amme *|& Drucken 2
, k) Speichern

[, Messwert anzeigen

"EHUEB = Synchronisieren k

— Profi :|| — Profi

P Besndean H P Besnden

Offnet das Standarddruckermenti Speichert jedes Diagramm einzeln
und druckt alle Diagramme. in gangigen Grafikformaten.

EESHL Visual 1 g Ll
Datel  Cphonen Hllfe Catel Ophonem Hllfe

i Diagramme  * | i Diagramme  * |

s . T e
) Beenden E_'I Sperchern !t 9D Beenden Sl

Ladt ein Einstellungsprofil mit einer vp1_Datei. ] I —— -
» Speichert ein Einstellungsprofil (= aktueller Zustand

des Visuall-Fensters) als vpl-Datei.

Rechtsklick im Diagramm 6ffnet einen Auswahldialog zur Emstellung der Dlagrammdarstellung

i

EWDQ.DD """""'""E‘ """"" v.ﬁ.utDSkallerung """"""" R e
= : Sl C .
E 100880 f----mmmmemees : Funkbionen — ® | 7T ef T T
008,00} ' § e A . T SRRE
1007 50 pet = - - Y e U oo ool - oo S RRAREEEE S RERREEEE
woo7oof--e  RRRRREENL el RRLREEEEEE oo oo
[30.08] 02:00:00 04:00:00 06:00:00 03:00:00 10:00:00 12:00:

w Auto Skalisrung Ist die [Auto Skalierung] aktiviert (Voreinstellung), wird die y-Achse nach den dargestell-
Sl » | ten Messwerten skaliert, andernfalls wird die y-Achse nach dem Messbereich des Sensors
Funktionen b | skaliert (siehe 5.4.1).

Farbe
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Hinweis: Zeitrdume ohne gespeicherte Messwerte sind besser zu erkennen in der Punkt- oder Balken-Darstellung.

v Auto Skaligrung | Schaltet die Graphendarstellung hin und her zwischen schra-

v Liniz e gen (Spitze) und geraden (Treppe) Linien.

Funktionen (M Punkk Die Treppendarstellung stellt Schaltpunkte besser dar.

Farbe Spitze N 11 Treppe

457 [ 455001
4,57
4.56
4.56
4,55
4.55
454 N - |4,55[‘C]
4,54
.

4,53 - .
4.53 .

[10.02] 00:15:00 00:30:00 00:45:00 01:00:00 01:15:00 01:30:00 01:45:00 02:00:00 .

Temperature[“C]

455 S —_— - .- -
454 3 PR B e

454] o .. . .

Tempera
.
.!

.

Q[Ix

700,0
600,0

500,0
400,0
300,0
200,0
100,0

0.0

08:50:00 08:51:00 08:52:00 08:53:00 0854:00 08:55:00 O08:56:00 085700 0858:00 0859:00 09:00:00
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v Auto Skalerung Einstellung mit der dem Graphen Funktionen zuzuordnen sind. Zur Auswahl stehen die
Stil + | Darstellung des Kumulativwertes (,Summieren®) und des Tendenzwertes (,, Trend“).
Summieren Fiir beide Funktionen werden Graphen in dem
Trend Diagramm dargestellt.

Mittelwerthildung + Ausrei EnNLNG

8,400

2300 Summieren

€ 8,200

= 8,100 B

[w}

5 8,000

£ 7,500

T 7 G500
7,700

Trend

Achse der Kumulativwerte

T T T T T T T T T
01:00:00  0Z00:00 030000 040000 050000 080000 070000 050000  09:00:00

Mittelwertbildung + Ausreissererkennung siehe 4.3.1 Mittelwertbildung und Ausreil8erunterdriickung

v Auto Skalierung
Skil 3
Funktionen 3
Hinweis: Hatte der Sensor bei der Messwertaufnahme den Sensorstatus 4, 50 oder 51, wird der Graph dieser Mess-
werte in Orange markiert. Es empfiehlt sich daher, Orange hier nicht zu verwenden.

Auswahl der Farbe eines Graphen: Der Graph wird in der ausgewahlten Farbe dargestellt.
Die Farbanderung wird erst wirksam, sobald das Diagramm gezeichnet bzw. neu gezeich-
net wurde.

Offnet ein Fenster mit der Software-Versionsnummer. Bei Fragen an GO System-
Datel  Optionen | Hife elektronik bitte immer diese Software-Versionsnummer angeben.

F?IUEBDM
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4.3 VisualN beschriebene Programmversion: 4.5
VisualN stellt die Messwerte von mehreren Sensoren aus einer Datenbank in einem Diagramm dar. Jeder Sensor
wird mit einem farbigen Graphen dargestellt. Graph, Skala und Legende haben die gleiche Farbe.

Falls die abgefragten Datenbanken wahrend der Programmlaufzeit aktualisiert werden,
wird auch die Darstellung aktualisiert.

Hinweis: Zeitraume ohne gespeicherte Messwerte sind besser zu erkennen in Punkt-
oder Balkendarstellung im Programm Visuall (siehe vorherige Seite).

Aufruf VisualN:

=
Datel EinstelLngen  Optionen | Wisualsierung  Hifsprogramme  Hife
28 visuall

BN Spectrum Visual

Es 6ffnet sich folgendes Fenster:
i 501 Visual N =[alx]

Datei  Hilfe
BlueBo:

Sensar

—Y-Achse

[
Minimurm 1]
0
ical
r

baxirmurm

Autamatik
MNur eine Achse

EIEIE)

Won
jo0z2017 = |joooooo =
Eis

jos0z2017 = |z3sesa =

ILDkﬁ\e Zeitzane LI

o le e

Hier konnen Sie eine BlueBox und daran angeschlossene Sensoren auswahlen.

[EE soL visual N N=1Ed
Datei  Hilfe
BlueBox
|GO-SystemeIektanik 1 vl
1010 20 o Air pressure [hFa]
Sensar 101000 &bk — Indoor temperature [*C)
[v] Air pressure - 100980 1
[ ] Baltic Sea Temp. . 1009 &0 4 -- I
[ Boiler ternperature 1009403 3 [1] Auswahl BlueBox
[ Hurmidi ' : L
Indoor temperature 100820 F------- : i - [2] Auswahl Sensoren
~Y-Achse 100900 % --------7 ' 4 o [3] Anzeige der Minimal-
i 100880 4---------- ML T - . .
Minirmurm |mna.?9 ! ; ! und Maximalwerte
kaximum 101022 1003 .ED ) i r L - .
I : 1008 40 ' ; ; [4] Checkbutton Automatik
Automatik v o 1008 20 ]
Mur sine Achse E]r —l J06 0. [5] Checkbutton Achsen-
K, 1007 80} oo darstellung
Van El 1007 B0 421 [6] Auswahl Darstellungs-
-an- J| B IR A N | B .
|ns.02.2017 | o0:00:00 == 1007 40 ] Zeitraum
Eis 6 | 100720 : )
= 7] Auswahl Zeitzon
[peozz0r7 ~Jessess = 1007 001 o| [T Auswahl Zeitzone
x| 1006504
IKDDrdiniEfTE weltzeit (UTC) =] g [30.08]  06OO:00 120000  18:00:00
7
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El Offnet das Fenster der Mittelwerteinstellungen.
siehe 4.3.1 Mittelwertbildung und AusreilRerunterdriickung

@ | Schaltet die Graphendarstellung hin und her zwischen schragen

(Spitze) und geraden (Treppe) Linien.

Spitze N _,_LTreppe

Die Treppendarstellung stellt Schaltpunkte besser dar.

und gestrichelten Linien.

Setzt den Darstellungszeitraum um einen Tag zuriick.
Setzt den Darstellungszeitraum um einen Tag vor.

Setzt den Zoomwert auf 1 zuriick.

ples =

Automatik [T Automatische Skalierung der Y-Achse aus

Automatik [v.  Automatische Skalierung der Y-Achse ein

Nur eine Achse [T Jeder Sensorgraph hat eine eigene y-Achse.

Nureine Achse [ Die Messwerte werden auf eine y-Achse skaliert.

Auswahl Zeitzone Die Zeitzone der Darstellung kann wie folgt gedndert werden.

¢ Koordinierte Weltzeit [UTC] Anzeige Datum/Uhrzeitin UTC gemaf}
Zeitstempel in der Datenbank

¢ Lokale Zeitzone [PC] Anzeige Datum/Uhrzeit gemaR Umrechnung aus
Koordinierte Weltzeit [UTC] in die Zeitzone des PCs auf dem die BlueBox PC

Software installiert ist

« BlueBox Zeitzone [BB] Anzeige Datum/Uhrzeit gemalk Umrechnung aus

Schaltet die Graphendarstellung hin und her zwischen durchgehenden

Koordinierte Weltzeit [UTC] in die ausgewahlte Zeitzone in den Netzwerkeinstel-

lungen BlueBoxSoft, siehe 3.2 Netzwerkeinstellungen

Wegen der besseren Vergleichbarkeit der Graphen empfiehlt es sich, wenn mehrere Sensoren eines gleichen
Parameters in dem Diagramm dargestellt werden sollen, ,Nur eine Achse“ zu wahlen. Die Darstellung hat dann

nur eine y-Achse.
2420 e

24,10
240012

580

., —— indoor temperature [°C]
560

outdoor temperature [°C]

2400

2330
2380

500 P I

indoor temperature [°C]
— outdoor ternperatars [*C]

4,80 2004
2370

000t

2360 ]

2350
2340

faoo tBOOf

B0
5330

Yagn 1amof-

2320
23,10

340 qam

2300
sm o oot

F7EER A

260 | 1= ao0d---
7m0 b Wzm
Boof

T e T T
[10.11] 06:00.00 12:00.00 18:00.00 e e,

a0t i : el

[o1] 06:00:00 12:00:00 18:00:00

Sie kdnnen die Darstellung vergroRern oder verkleinern, indem Sie mit gedriickter
Umschalttaste und gedriickter linker Maustaste ein Rechteck nach rechts oder links
aufziehen. Mit gedriickter rechter Maustaste im Diagramm verschieben Sie die Zeit-
achse des Diagramms, mit dem Scrollrad der Maus die y-Achse.
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Ein roter Punkt erscheint auf der Stelle des Graphen, der

dem Mauscursor am nachsten ist.

Die Tastenkombination Strg+Entf [6scht den Messpunkt

in der Anzeige und in der Datenbank.*

Doppelklick 6ffnet ein Fenster mit dem Messwert, dem
Datum und Uhrzeit (UTC), und ggf. der GPS-Position des
unter dem roten Punkt liegenden Messpunktes.
Doppelklick auf den Positionseintrag 6ffnet Google Maps
an dieser Position mit Ihrem Standardbrowser.

Ii:'E S0 Visual N
Datel  Hilfe

& Drucken
y k) Speichern

"AMmm

— Profi

A Beenden

I.‘::'E S0L Visual N
Datei  Hife

d -~ Drlicken
® Speichern

A

. Profi

A Beenden

l:_._.:«: S0L Visual N

Datei  Hilfe
I Diagramm

L
" |

k1 Speichern Eg

P Beenden

li:’E SqQL Visual N

Datel  Hilfe
% Ciagramm  * I|'
B Frofl O Laden

B Speichern

@ Beenden

I_:;: S0L Visual N

Datel | Hife

rﬁ%

1007 78 -~ e
e

1007 76 4------ e - 1
H Datum =30.08.2012 12:52:02
"""" Messwert =1008,17 [hPal

L. Position=54°19.5" W@S' E

1007 74 §----- ot
1007 72 4 -l - e 1-

1007 704 o P HHH L
woorss YL
1007 55 ;

1007 54

_______

1007 B2

Offnet das Standarddruckermenii und druckt das Diagramm.

Speichert das Diagramm in gangigen Grafikformaten.

Ladt ein Einstellungsprofil mit einer vpn-Datei.

Speichert ein Einstellungsprofil (= aktueller Zustand des VisualN-
Fensters) als vpn-Datei.

Offnet ein Fenster mit der Software-Versionsnummer. Bei Fragen an
GO Systemelektronik bitte immer diese Software-Versionsnummer
angeben.

* Die L6schung kann in VisualN nicht riickgéngig gemacht werden, allerdings bleibt der geldschte Messpunkt im Datenspeicher
der BlueBox erhalten und kann mit dem Programm BlueBoxSoft wiederhergestellt werden, siehe 3.4 Dateniibertragung in eine

Datenbank dort von - bis.
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4.3.1 Mittelwertbildung und AusreiBerunterdriickung
Visuall Rechtsklick in der Diagrammdarstellung > Funktionen > Mittelwertbildung und AusreilRererkennung

VisualN ‘__r‘l Schaltflache der Mittelwerteinstellungen

Mittelwert Einstellungen X
Hier konnen Sie festlegen, wie mit dem AMS-Formelelement AVG! ein
flieRender Mittelwert gebildet wird und wie AusreiRer erkannt und | Anzahl Messwerte 2 -
unterdriickt werden. =

Die Einstellungen andern nur die Darstellung der Messwerte in -
Visuall und VisualN und haben keine Auswirkung auf die Mess- | Typ der Ausreissererkennung

Intervall 1

werte in der Datenbank. Hier kann an vorhandenen Messwerten

die Auswirkung des Formelelementes AVG! getestet werden. AMS Formel
Die entsprechende AMS-Formel kann bei Bedarf in das Formeleinga- AVG(xx,2,[lft123456],1,0);
befeld eines Sensors kopiert werden. xx = eindeutige Nummer
X Léschen  Macht die Eintrage fiir die Darstellung unwirksam X Loschen @0k
und schlieRt das Fenster. Ebenso Klick auf X.
© ok Macht die Eintrage fiir die Darstellung wirksam

und schlieRt das Fenster.

Anzahl Messwerte  Anzahl der Messwerte aus denen der flielende Mittelwert gebildet wird, Minimum ist 2.

Intervall? Zeitabstand in Sekunden
Hier wird festgelegt in welchem Zeitabstand Messwerte zur flieRenden Mittelwertbildung hin-
zugefligt werden, z.B. wird bei Eintrag 60 nur alle 60 s ein Messwert zur Mittelung hinzugefiigt.

Typ der AusreiBererkennung: Auswahl des Typs der AusreiRerkennung in der Dropdown-Liste

0 (OFF) | keine Ausreif’erunterdriickung

Die mit Anzahl der Messwerte (siehe oben) bestimmten n Messwerte werden nach GroRe sortiert.

1 Die nach Anzahl unteren und oberen 10 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

2 Die nach Anzahl unteren und oberen 20 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

3 Die nach Anzahl unteren und oberen 30 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

4 Die nach Anzahl unteren und oberen 40 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

5 Der errechnete Mittelwert ist der Median aller n Werte.

AMS Formel In diesem Feld wird der entsprechende AMS-Formeleintrag angezeigt.
AVG(xx,b,[Sensor-ID],d,e);
xx = Kennungsnummer der flielenden Mittelwertbildung (0 bis 9999)
Jede Kennungsnummer darf innerhalb einer BlueBox nur einmal vergeben werden.
b = Anzahl der Messwerte die gemittelt werden sollen.
[Sensor-ID] = Sensormesswert
d = Intervall (Zeitabstand in Sekunden)
e =Typ der Ausreillerkennung

Klick auf _El kopiert den Formeleintrag in die Zwischenablage.

! siehe 5.5.3.1 Formelelemente der Eingabehilfe dort FlieRende Mittelwertbildung und AusreiRerunterdriickung
2 Nicht zu verwechseln mit dem Messintervall.
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5 AMS - Advanced Managing Software beschriebene Programmversion: 5.1
5.1 Einfiihrung AMS

Die Advanced Managing Software bietet eine direkte Zugriffsmoglichkeit auf eine BlueBox und ihre Arbeitspara-
meter. Ein wesentliches Werkzeug von AMS ist die integrierte Formelsprache AMS-Formel (siehe 5.5 AMS-Formel).
Sie konnen mit AMS nur auf die BlueBox-Systeme zugreifen, die mit der zugeordneten Datenbank lber das
Programm BlueBoxSoft eingerichtet wurden.

Eigenschaften von AMS (Auszug):

e Einstellung von System- und Kommunikationsfunktionen

e Systemilberwachung

¢ Sensoreinstellungincl. Sensorkalibrierung

e Mathematischen Funktionen zur Berechnung von Messwerten

e Logische Verkniipfungen zwischen Sensoren und Aktoren

e Einrichtung virtueller (berechneter)Sensoren

e Benachrichtigung per E-Mail und SMS bei frei definierten Ereignissen
e Anderungvon Variablen per SMS

Hinweis: Es existiert eine SPS!-Funktionserweiterung in AMS. Diese Erweiterung ist in dieser Bedienungsanlei-
tung nicht beschrieben. Fiir mehr Informationen wenden Sie sich bitte an GO Systemelektronik.

5.1.1 Hinweis zum Speicherverhalten

Die Ubertragung von mit AMS vorgenommenen Einstellungen auf den permanenten Datenspeicher der BlueBox
und die Sensormodule/Sensorelektronik erfolgt sofort. Ausnahmen sind AMS-Formeleintrage: Der Inhalt eines
AMS-Formelfeldes wird erst 30 s nach dem Ubertragen auf die BlueBox dauerhaft im Datenspeicher der BlueBox
gespeichert.2 Daher kann die BlueBox nach einem formelverursachten Absturz wieder sicher gestartet werden.

5.2 Aufruf AMS
In der Regel rufen Sie AMS (iber das Programm BlueBoxSoft auf.
g BlueBox - et

Datei Einstellungen Optionen Visualisierung Hilfsprogramme  Hilfe

B AMS %
B OnlineMonitor

€  Export
B Modbus

Sie kdnnen AMS auch {iber den Windows-Explorer aufrufen. Falls bei der Installation nichts anderes bestimmt
wurde, befindet sich die AMS.exe im Ordner ,,C:\Programme\BlueBox“ bzw. ,,C:\Programme (x86)\BlueBox".

1 SPS - Speicherprogrammierbare Steuerung / PLC - Programmable Logic Controller
2 Daraus folgt, dass eine Formelanderung verloren geht, falls Sie die BlueBox innerhalb dieser 30 Sekunden herunterfahren.
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5.3 Systemfunktionen und Kommunikationseinstellungen
5.3.1 Passworteingabe

Nach dem Start von AMS und der Auswabhl einer BlueBox 6ffnet sich das AMS-Startfenster.
Um den vollen Zugriff auf BlueBox zu bekommen, muss das dazugehdrige Netzwerkpasswort eingegeben
werden. Das Netzwerkpasswort finden Sie auf dem Konfigurationsdatenblatt, das jeder BlueBox beiliegt.

U . . Configuration Data Sheet Page: n
Dropdown-Menii fiir die Auswahl einer BlueBox @
4 AMS [sQL] - ] X R
. BlueBox RL:
Datei Einstellungen Hilfe
Serial Number R11234
BlueBox Display PIN e
‘ R11234 v o ‘ Storage Device 8GB
B o x 2. Network:
:1‘ SPs IP Address 192.168.1.167
Z R11234
DIA003013 Netmask [CDIR] 2
@ fst00229 Gateway 0.0.0.0
@ fstoo267 port 14111
2 = l:or’;;:f" Login Name bluebox
© Air pressure /’Passward w0ox
@/
Q ::mldlty 3. Hardware
- @ Indoor temperature ‘ LAN MAC-Address ‘ [PREv—— ‘
f: :i;:;%?; ‘WLAN MAC-Address ‘xx—xx—xx—xx—xx—xx ‘
1
;,;E 5;(:)?209111 4. BlueBox BlueGate Settings:
IE 5te00213 ‘ Host ‘ bluegate.go-sys de ‘
5te00376 |Password BlucGate [ox ‘
3 Nachricht
5. BlueBox PC Software - BlueGate Settings:
P t
asswor Host datagateway.go-sys.de
‘..'.'.'. ‘ OK h?') Beenden Username XXX
. Password Windows ok
Firmware: 5.01.58 IP Adresse: 192.168.1.167
1
Passworteingabe: Das Passwort finden Sie im Konfigura-
tionsdatenblatt der BlueBox unter "2. Network". This document contains confidential information.
Driicken Sie die Eingabetaste.
(griiner Kreis) Das Password ist giiltig.
(grauer Kreis) Das Password ist ungiiltig. Passwort eingeben X

Passwort |lllllll |

Ist das eingegebene Passwort nicht korrekt, erscheint eine Fehlermeldung. Haben Sie
kein korrektes Passwort eingegeben, konnen Sie das Programm zwar starten, jedoch
8 Passwort Fehler. keine Einstellungen @andern und keine Kalibrierwerte und Rohdaten einsehen.

Das Eingabefenster ,Passwort eingeben® erscheint nur, wenn am Display der BlueBox
unter ﬁ > @ > VERBINDUNGSEINSTELLUNGEN > [v] Anonyme Verbindungen blo-
ckieren aktiviert ist.

Falls dort |v] Ungeschiitzte Verbindungen blockieren aktiviert ist, muss im Pro-
gramm BlueBoxSoft [v|Verschliisselt aktiviert sein, siehe 3.2 Netzwerkeinstellungen.

AMS X

Falls am Display der BlueBox unter ﬁ > 2% > NETZWERKADRESSEN > [v] IP nach Authentifizierungsfehler
sperren aktiviert ist, bekommt die Verbindung als Schutzfunktion ein Timeout.

Bei mehrfacher Falscheingabe des Passwortes wird die Verbindung von der BlueBox blockiert. Es dauert ein
paar Sekunden bis die gesperrte IP-Adresse am unteren linken Rand des Displays gelistet wird.
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5.3.2 Datei
5.3.2.1 Einstellungen Virtueller Sensoren und Nachrichten sichern

Hier kdnnen Sie die Einstellungen und AMS-Formeln aller virtuellen Sensoren und aller Nachrichten als AMS-
Backup-Datei speichern. Es 6ffnet sich ein Fenster, in dem der Speicherpfad ausgewahlt werden kann.

¥ AMS [sQU - X
Datei Einstellungen Hilfe B speichern unter Y
H Einstellungen sichern % T « Dateipfad ~ © Ordner durchsuchen P
I Sensorliste exportieren

Datemame:“ v
D A TF
7 Einstellungen ricksichern Dateityp: AMS Backup Datei (*.AMS) v

% Beenden v QOrdner durchsuchen AEEE U2

Einstellungen rlicksichern siehe unten 5.3.2.3 Einstellungen Virtueller Sensoren und Nachrichten riicksichern

5.3.2.2 Sensorliste exportieren

Hier konnen Sie eine Sensorliste als csv-Datei speichern. Die Sensorliste enthalt alle Sensoren (reale und virtu-
elle) mit ihren Sensor-IDs, letzten Messwerten und Einstellungen.
Es 6ffnet sich ein Fenster, in dem der Speicherpfad ausgewahlt werden kann.

¥ AMS [say — X
Datei Einstellungen Hilfe Speichern unter X
H Einstellungen sichern T « Dateipfad ~ ©  Ordner durchsuchen y o
H Sensorliste exportieren

~ Datelname:“ v
7 Einstellungen riicksichern Dateityp: Sensorliste (*csv) -

% Beenden :
v Ordner durchsuchen Abbrechen

Die Daten in dieser csv-Datei sind durch ein Semikolon getrennt.

Aufbau: Modul;Sensor;Name;Comment;Parameter;Source;Value;Unit;Min;Max;Decs;Interval;Average;Store mode
| Modul-ID | Sensornummer | Sensorname | Kommentar | Parameter | Art des Anschlusses | letzter Messwert | MaReinheit |
| Min. Messwert | Max. Messwert | Dezimalstellen | Messintervall | Mittlungen | Speichermodus (interner Wert) |

Die Daten in einer csv-Datei sind mit Semikolons getrennt. Es wird empfohlen, diese Dateien mit einem Programm
zu 6ffnen, das die Daten iibersichtlich darstellt. siehe Anhang F - Offnen einer csv-Datei

5.3.2.3 Einstellungen Virtueller Sensoren und Nachrichten riicksichern

Hier konnen AMS-Backup-Dateien (siehe oben 5.3.2.1 Einstellungen Virtueller Sensoren und Nachrichten sichern)
rickgesichert werden, d.h. die Einstellungen werden zurilick auf die BlueBox libertragen, die aktuellen Einstel-
lungen der BlueBox werden dabei iberschrieben. Nach Auswahl von ,Einstellungen riicksichern“ erscheint ein
Warnfenster, in dem nachgefragt wird ob die Einstellungen {iberschrieben werden sollen.

W AMS [sQL] Warnung x| Hinweis auf eine mogliche Fehlbedienung:
_ _ Beachten Sie bitte den Warnhinweis und entscheiden
Datei Einstellungen Hilfe g Alefinstelungen therschieiben | o sorefiltig, ob die Einstellungen iiberschrieben
& Einstellungen sichern - werden sollen.
Ja Nein
I Sensorliste exportieren - Klick auf [Ja] 6ffnet ein Fenster, in dem der Spei-
. "= cherpfad der AMS-Backup-Datei ausgewahlt wird.
Y Einstellungen riicksichern B Offnen P P &
% Beenden % T « Dateipfad v T Ordner durchsuchen o
Datemame:“ v |
Dateityp: AMS Backup Datei (*.AMS) v

~ Ordner durchsuchen Abbrechen

Klick auf [Offnen] Gibertrdgt die Einstellungen.
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5.3.3 Einstellungen
5.3.3.1 Mailserver-Einstellungen

Hier bestimmen Sie die Mailserver-Einstellungen.

Von der hier eingetragenen E-Mail-Adresse werden E-Mails von der BlueBox versendet.

40 AMS [SQL] =] P4
Datel | Bnstellungen  Hife

| Eluctox FYSNETN

®, Eerutzer-Protokol Bnstelungen...  *

|GD & System Listen... ’

3 Ukrzait r

F '
™ [B] BlueBox Mame Andern

g =] =]

j nozz Mailserver Einstellungen x|
¢ bzalD529
faH00229 .
Fst02E7 IF Adresse |smtp.ma|lserver.cnm
10000204 _
. 71 HOD004 Port 485 =
pem00039
 RFO0D00S Kontoname IKnntnname
) seril hailadresse Imailadresse@maime
MHachricht
Fasgwort Imw
se 5501 v
se TLS/STARTTLS |7
lse SMTP- Auth CRAKM-KDOS |7

_P — (1
AT 3¢ Loschen (e Uberragen 9 Beenden

IP-Adresse |P-Adresse lhres Mailservers oder der Name lhres Mailservers
Steht hier der Name lhres Mailservers und ist die BlueBox liber einen Router 0.4. und nicht
Uber ein internes Modem mit dem Internet verbunden, dann muss ein DNS-Server in der
BlueBox eingetragen sein.
Mentiibedienung: System = Netzwerk = DNS-Server = DNS-Server 1
Port Hier als Beispiel Port 465 (Standardport fiir eine SMTP-Verbindung).
Kontoname Kontoname lhres E-Mail-Kontos

Mailadresse E-Mail-Adresse lhres E-Mail-Kontos

Passwort lhr E-Mail-Passwort

Use SSL [v' E-Mails werden mit SSL verschliisselt.
Use TLS/STARTTLS [v' E-Mails werden mit TLS/STARTTLS verschliisselt.

Use SMTP-Auth CRAM-MD5 [v' SMTP-Authentifizierung nach CRAM-MD5

3¢ Laschen | LOschtalle Eintrage bis auf den Porteintrag.

@ Ubertragen Ubertragt die Einstellungen auf die BlueBox.
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5.3.3.2 Benutzer-Protokolleinstellungen

Mit diesen Einstellungen kdnnen externe Gerate angeschlossen werden.
Beispiel: GO-Modbussensor an der internen seriellen Schnittstelle der BlueBox.

¥ AMVS [sQU — X
Datei  Einstellungen Hilfe
Bluet EMail...
\' Benutzer-Protokoll Einstellungen... Protokoll 1...
@ System Listen... ¥ 2.GO Systemelektronik Modbus Sensor %
Uhrzeit » Protokoll 3...
| |B| BlueBox Name &ndern Protokoll 4...
1 % Bl
e
Protocol |GO Systemelekironik Modbus Sensor ~ |
Device |Seria| 1 ~

RS485 8N1 ( depends on hardware
Baudrate statip |1 5| RS2328NI

RS232 8E1 ( depends on hardware )
Mode |RS485 8N1 ( depends on hardware ) Kl RS232 801 ( depends on hardware )
L\ RS282 8N2 ( dedends on hardware )
RS485 8N1 ( depends on hardware )
RS485 8E1 ( depends on hardware )

=1

£y Save settings RS485 801 ( depends on hardware )
Passwort RS485 8N2 ( depends on hardware )
|oooooooo ‘ 0K %ﬁeenden
Firmware : 5.01.85 IP Addresse : FE80:0:0:0:14BB:794A:9653:1B03

Hinweis: Bei Anschluss eines GO-Modbussensors (BlueTrace, BlueEC) an die interne serielle RS485-Schnitt-
stelle der BlueBox R-Serie wird der Sensor automatisch erkannt und mit den entsprechenden Protokolleinstel-

lungen eingetragen.  Voraussetzungen: Die interne RS485-Schnittstelle der BlueBox ist aktiv und esist noch
kein Benutzerprotokoll eingetragen.

Der Anschluss von Modbusgeraten ist beschrieben in 6.2 ModConfig (Modbus Client Configuration).

Die Einstellungen anderer Gerate ergeben sich aus der jeweiligen Konfiguration und sind hardwareabhéngig.
Fiir mehr Information liber die Einrichtung anderer Gerate wenden Sie sich bitte an GO Systemelektronik.
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5.3.3.3 Systemlisten

5.3.3.3.1 Telefonnummernliste

Bei dem Versenden von SMS-Nachrichten mit AMS kann Uber die Zeilennummer auf die entsprechenden
Telefonnummern verwiesen werden. siehe 5.4.2 Nachrichten per E-Mail und SMS versenden

< AMS [8QL] _ o] x|

Catel | Enstellungen  Hilfe

BlusBox @ EMail. .
®, Berutzer-Protokal Einstelungen...  * I I

|GD'S.E em Listen b TEIEeﬁ:::-r|r||_1rr'| mern Liste...
=% Uhrzeit ¥ & E-Mail adressen Liste

[B] BlueBox Mame andern &3 Fehlermeldungen
- mrrree

Firrnwe

u
«* Telefonbuch

X
N
0. 49431580800

1. 49431580800,458431580700,45431580600

I

i) Uberragen |

Hier kénnen Sie Telefonnummern im internationalen Format ohne Pluszeichen (+) eintragen und l6schen. Die
in der FulRzeile dieser Seite angegebene Telefonnummer von GO Systemelektronik wird als 49431580800 einge-
tragen. Sie konnen auch mehrere Telefonnummern durch ein Semikolon oder ein Leerzeichen getrennt in eine
Zeile eintragen*. Klick auf <Ubertragen> tibertragt die Telefonnummernliste auf die BlueBox. Ein Eintrag wird
gel6scht, indem Sie den Eintrag in der Zeile l6schen mit anschlieRendem Klick auf <Ubertragen>.

5.3.3.3.2 E-Mail-Adressenliste

Bei dem Versenden von E-Mails mit AMS kann liber die Zeilennummer auf die entsprechenden E-Mail-Adressen
verwiesen werden. siehe 5.4.2 Nachrichten per E-Mail und SMS versenden

<" AMS [SQL] =] P4

Catel | Enstellungen  Hilfe

BlusBox @ EMail. .
®, Berutzer-Protokal Einstelungen...  * I I

|GU'S.E am Listen 5 Telefonnummern Liste...
(= Uhrzsit r

Firrnwz

T [B] BlueBox Name andern & Fehlermeldungen

[ ~rrre

o " E-Mail adressen Liste

Xl
0. | maik@wy.com :I

1. | mail@xy.com;mail@ab.com;mail@cd.com

= Bl

i) Ubertragen |

Hier kdnnen Sie E-Mail-Adressen eintragen und l6schen. Sie kdnnen auch mehrere E-Mail-Adressen durch ein Semi-
kolon oder ein Leerzeichen getrennt in eine Zeile eintragen®. Klick auf <Ubertragen> (ibertragt die E-Mail-Adressen-
liste auf die BlueBox. Ein Eintrag wird geldscht, indem Sie den Eintrag in der Zeile [6schen mit anschlieBendem Klick
auf <Ubertragen>,

*

max. Zeichen 120 - Zeile 1. in diesen Beispielen hat 35 Zeichen
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5.3.3.3.3 Liste der benutzerdefinierten Fehlermeldungen

Mit AMS-Formel kdnnen benutzerdefinierte Fehlermeldungen auf dem Display der BlueBox ausgegeben werden.

 AMS [SQL] - o] x|
Datsl | Bnstelungen  Hife

—BlueB o @ Efail. ..
® Berutzer-Protokoll Brstelungen...  * I I

BRSNS stem Listen A & Teleformummern Liste. .
E— 1= Uhrzeit v & E-Mail adressen Liste
- [B] BlusBox Name Andern @ Fehlermeldungen
[F- T

]
x* Fehlermeldungen

-
1. Text Fehler 1

Text Fehler 2
Text Fehler 3

T L) 2 Mo

i) Unerragen |

In diesem Fenster konnen Sie Fehlermeldungen definieren.
Ein Fehler wird mit entsprechenden AMS-Formeleintragen gesetzt, zuriickgesetzt und abgefragt.
siehe Anhang H - Liste der AMS-Formelelemente dort 18. Fehler (benutzerdefiniert)

Der Eintragin einer Zeile erscheint in einer Fehlermeldung auf dem Display der BlueBox.
siehe Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel dort 6.1.4 Benutzerdefinierte Fehlermeldungen

Q

Eintrag in einer Zeile

benutzerdefinierte Fehlermeldung auf dem Display der BlueBox

Klick auf = & Ubertragen | Ubertragt die Liste der Fehlermeldungen auf die BlueBox.

Eine Fehlermeldung wird geldscht, indem Sie den Eintrag in der Zeile l6schen
und anschlieRend auf <Ubertragen> klicken.
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5.3.3.4 Uhrzeit
5.3.3.4.1 Zeitserver

-" AMS [SOL] _ o] x|

Datel | Bnstellungen  Hifa
—BlusBox @ EMall. .
® Benutzer-Protokoll Einstellungen. ..

|GD ) System Listen

= Kahbneren
-

- {5 s0028T o S
- ﬁlnnuum

-JE R ﬂ
: % Eingabefeld der IP-Adresse

Zeit Server I il—
i) Update | @ Close |

NTP |
remate refid  sttwhen poll reach delay  offset jitter

19253103108 .PTE. Tu B441024 377 33387 0130 0.047

Beispiel: Zeitserver der Physikalisch-
Technischen Bundesanstalt in Braunschweig

—Pazzwort

I xxxxxxx cﬂa Beenden |

Um fiir die BlueBox eine exakte Zeitangabe zu haben, besteht die Moglichkeit die BlueBox mit einem exakten
Zeit-Server zu synchronisieren. Sie tragen in das Eingabefeld die IP-Adresse des Zeitservers ein.

@ Update | Klick auf diese Schaltflache libertragt die eingegebene IP-Adresse auf die BlueBox.

il Klick auf diese Schaltflache zeigt die aktuelle Einstellung und den Status des Zeitservers an.

5.3.3.4.2 Uhrzeit Kalibrieren

< BMS [SQL] I ] .
Catel | Einstellungen  Hife

rBlusBox @ EMail. .
W, Berutzer-Protokol Bnstelungen...  *

|GD @& System Listen

-

Firrmse

[B] BIueBox Mame dndern

- FtO02ET 0' Seuer'

: ﬁ RFO00003

[#--f= SEMO00S7 o .
: -%Nachricht Zeitdifferenz in ms pra 24h
[o

oK | Abbrechenl

Um die interne Uhr der BlueBox zu kalibrieren kann hier die Zeitabweichung der internen Uhr in 24 Stunden
eingegeben werden. Die interne Uhr geht dann schneller (positiver Wert) oder langsamer (negativer Wert). Der
Wert hat die Einheit Millisekunden [ms]. Nur sinnvoll, wenn kein Zeitserver angegeben wurde!
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5.3.3.4.3 Datum und Uhrzeit Setzen

o AMS [SQL]

Datei | Bnstellungen  Hife
—BlueBox @ EMail...
W Berutzer-Protokoll Einstelungen...
m 2 System Listen
b8l Urrzeit
BlueBax Marme Andern

Firrriaz

-

b
»
b

&5 < alibrisren

1o
- fstD0267

- SENIOL
[ f— Machric |@|

R nestiing
= £ RFODDO Bestatigung

X

BlueBox Zeit nach PC Zeit setzen 7

1= Zeit Server..,

Setzt die UTC-Zeit der BlueBox! auf die UTC-Zeit des Windows-Rechners2.
Die tatsachlich angezeigte Uhrzeit auf dem Display der BlueBox ist abhangig von der an der BlueBox

eingestellten Zeitzone.

=15

Nur sinnvoll, wenn kein Zeitserver angegeben wurde!

5.3.3.5 BlueBox Name d@ndern

< AMS [SQL]

Catel | Einstellungen  Hife
rBlusBox @ EMail. .
W Berutzer-Protokol Einstelungen...
|GU'5. & System Listen...
i 2 Ukrzait
“ [5]E
T T

- F= SEMOD

£ Arom
w1 1& RFO00I BlueBox Name andern

nelektronik

[+ Messar

eﬁetzen |

%ﬂbbrechen |

Hier konnen Sie den Namen einer BlueBox dndern. siehe auch 3.2.1 und 3.2.2

@ Setzen | Speichert die Namensanderung und schlieRt das Fenster.

1 angezeigte Uhrzeit der BlueBox +/- Zeitzone
2 angezeigte Uhrzeit des Rechners +/- Zeitzone
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5.3.4 Hilfe
% AMs [sQU) ® Info - X
Datei Einstellungen | Hilfe BlueBox Info...
BlueBox Modem log...
BlueBox SMS log...
BlueBox E-Mail log...
2| BlueBox reboot
Upload firmware
%, BlueBox Messdaten I6schen
Info Offnet ein Fenster mit der Versionsnummer der AMS-Software. About x

Die Softwareversion in diesem Beispiel ist 5.1.
Die Angaben nach dem zweiten Punkt dienen internen Zwecken.

Die Version der AMS-Software entspricht der Version der

Installationssoftwa

siehe auch 1.1 Softwareversionen der BlueBox PC Software

BlueBox Info...

WE MAKE
LIQUIDS
TRANSPARENT.

re. GO-Systemelektronik GmbH
Faluner Weg 1

Software Version 5.1.9260.30268
GO-Systemelektronik © 2001-2024

|

Offnet ein Fenster mit erweiterten Systeminformationen.

Firmwareversion der BlueBox

BlueBox Modem log...

BlueBox SMS log...

BlueBox E-Mail log...

BlueBox reboot

Upload firmware

BlueBox Messdaten? l6schen

Status n
---Configuration---

Version 5.01.80 [Jan 28 2025 11:22:33]

Language = de_DE.utf8

Timezone = Europe/Berlin

Temperature = 38.6 °C / 26.1 °C / @ rpm
Airpressure = 1008.121 hPa

watchdog = ON

Power supply = n/a

GPS = OFF

Cloud transmit = none

Cloud Gateway = disabled

Virtual Sensors = 10

---Statistics---

User = 1/25

System runtime = 9d:00h:05m:08s

Formula runtime = 0.8 ms

Offnet ein Fenster mit dem Verbindungsprotokoll eines Modems.

Offnet ein Protokoll der mit der Nachrichtenfunktion gesendeten und emp-
fangenen SMS. siehe 5.4.2 Nachrichten per E-Mail und SMS versenden

Offnet ein Protokoll der mit der Nachrichtenfunktion gesendeten E-Mails.
siehe 5.4.2 Nachrichten per E-Mail und SMS versenden

Startet die aktuelle BlueBox neu. Bestatigung erforderlich

Ermdglicht ein BlueBox-Firmwareupdate tiber AMS!
Naheres bei Bedarf von GO Systemelektronik

Loscht alle Messdaten auf der BlueBox. Bestatigung erforderlich
AWarnung: Diese Loschung ist unwiderruflich!

L Wird nur benétigt, wenn die BlueBox keine Internet-Verbindung hat und ein Update iiber den USB-Anschluss an der BlueBox

nicht moglich ist.

2 Messdaten sind Zeitstempel, Messwert, ggf. Sensorstatus bei Messung, ggf. GPS-Daten und ggf. SQI (nur bei Spektraldaten).

Das Loschen dieser Daten ist eigentlic

h nur bei Weitergabe einer BlueBox sinnvoll.
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5.4 Das AMS-Startfenster

Werden Einstellungen am Display der BlueBox geandert, erfolgt die Ubertragung der Anderungen nach AMS
erst bei einem Verbindungsaufbau nach Programmstart oder mit der Reconnect-Funktion (Keyboardtaste F1
des Rechners bei aktivem AMS-Startfenster).

Starten Sie das AMS-Programm, z.B. Uiber das Programm BlueBoxSoft. Das AMS-Startfenster 6ffnet sich.

4 AMS [SQL] — O X

Datei Einstellungen Hilfe AMS-Startfenster
Beispielkonfiguration mit mehreren Modulen

BlueBox Auswahl BlueBox*

/
R11234 4 v

L SPS
» -2 R11234 <&——— Seriennummer der BlueBox
£ D1A00013
@ £5t00229
- £st00267

\0D00204 DAM-ID (Modul-ID)
v £ ft00004 ~—— et .
- y x Identifikationsnummer eines Data Acquisition Moduls
" uAlI' pressure
\:} n/c
& Humidity <¢——— Doppelklick auf einen Eintrag 6ffnet das jeweilige Sensor-Setup-Fenster.
" @ Indoor temperature
£ pemoo099
{7 RF000008

7 RF000011

T 5t200291 Passworteingabe: siehe 5.3.1 Passworteingabe

F 51200213 (griiner Kreis) Das Password ist gliltig.

~] Nachrich . . .

=) Nachricht | (grauer Kreis) Das Password ist ungiiltig.
Passwort l

eescccee (9]¢ ) Beenden
Firmware: 5.01.58 IP Adresse: 192.168.1.167
| Firmwareversion der BlueBox IP-Adresse der BlueBox |

Symbole im AMS-Startfenster Symbol der virtuellen Sensoren
@ ) L/}, .ﬁ__,spezifische Symbole externer Module

@ \) Sensorstatussymbole, siehe nachste Seite

B A Nachrichtensymbole, siehe nachste Seite

Tmr Symbol der SPS-Funktionserweiterung in AMS. Diese Erweiterung ist in dieser Bedienungsanleitung
nicht beschrieben. Fiir mehr Informationen wenden Sie sich bitte an GO Systemelektronik.

Anmerkung zu Aktoren: Es gibt analoge Aktoren (z.B. ein Stromausgang) und digitale Aktoren (Zustand 0 oder 1).
Fur digitale Aktoren wird hier gleichbedeutend der Begriff Relais verwendet.

* Genau genommen wird keine BlueBox ausgewahlt, sondern ein der BlueBox zugeordneter Name (siehe 3.2.1 Netzwerkeinstel-
lungen an einer BlueBox dort @ BlueBox Name) und dariiber eine BlueBox. Die Eingabe ist autovervollstandigend.
Ebenso moglich ist die Eingabe der Seriennummer und der IP-Adresse der BlueBox.
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Es gibt 6 verschiedene Sensorstatussymbole mit folgenden Bedeutungen.

@ griin Der Sensor funktioniert.

Der Sensor ist nicht aktiv.
\) grau Sensoren sind nicht aktiv, wenn der Sensorname im Sensor-Setup-Fenster
auf n/c (not connected) gesetzt ist. siehe 5.4.1

@ rot Sensorfehler
o blau mit Lupe Warten auf den ersten Messwert

rotierende Pfeile Der Servicemodus! ist eingeschaltet.

Der Messwert eines Sensors liegt aullerhalb der Messgrenzen? oder die
| Warnzeichen Validitatsgrenze des SQI-Wertes eines anwendungsspezifischen Parameters aus
Spektraldaten ist iberschritten.

XJ; Das Kalibrationsintervall eines Sensors ist liberschritten, zurzeit nur realisiert
Waage . - .
bei der Klarwasserkalibrierung eines Spektrometers.

Hinweis zu Aktoren: Die Begrifflichkeit des BlueBox-Systems unterscheidet nicht immer zwischen Sensoren und
Aktoren. Die Zustande eines Aktors konnen als Messwerte interpretiert werden, und werden auch so aufgenommen.
Entsprechend haben Aktoren einen Sensorstatus.

Nachrichten Nachrichtensymbol (SMS und E-Mail)
Doppelklick auf ein Nachrichtensymbol 6ffnet das Einstellfenster der Nachricht.?

ASolange eine Nachrichtenbedingung? erfiillt ist, ist das Nachrichtensymbol ein Warnzeichen.

Liste der Nachrichten

v [~ Nachricht Neue Nachricht Funf Nachrichten sind standardméaRig in der Nachrichtenliste
. =11 eingetragen. Rechtsklick und Klick auf <Neue Nachricht> erzeugt
eine neue Nachricht.

Neue Nachrichten beginnen mit der Nachrichtennummer 6. Neue
Nachrichten ohne Formeleintrag werden bei einem Verbindungsauf-
bau (Programmstart/Reconnect [F1]) gel6scht.

umbenennen
} Nachrichten ohne Eintrag werden grau dargestellt.
Eingabe X
Name der Nachricht (hier 5) blau unterlegt:
Name Rechtsklick und Klick auf <umbenennen> 6ffnet ein Eingabefenster

fir die Vergabe eines Nachrichtennamens.

Die Namen werden nur lokal auf dem PC gespeichert. Falls die
QK Abbrechen Namen der Nachrichten von anderen PCs aus aufgerufen werden,
sind die hier gemachten Namensanderungen unwirksam.

! Der Servicemodus unterdriickt die Aufzeichnung von messungsirrelevanten Wartungsdaten.
siehe Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel dort 8 Servicedisplay

2 siehe 5.4.1 Das Sensor-Setup-Fenster dort Min. Messwert und Max. Messwert
3 siehe 5.4.2 Nachrichten per E-Mail und SMS versenden
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Identifikationsnummern

e DAM-ID (Modul-ID)
o ldentifikationsnummer eines Data Acquisition Moduls
o Identifikationsnummer eines Aktormoduls
Die DAM-ID besteht aus 3 Buchstaben + 5 Ziffern und ist werkseitig festgelegt.

e Sensornummer: Die Sensornummer (laufende Nummer 1 bis 16) eines realen Sensors ist liber den
jeweiligen Sensoreingang am Data Acquisition Modul werkseitig festgelegt.

e CAN-ID* (Sensor-ID) eines realen Sensors = DAM-ID + Sensornummer

e CAN-ID** (Sensor-ID) eines virtuellen Sensors = 00*** + Seriennummer der BlueBox + Sensornummer
Die Seriennummer der BlueBox ist werkseitig festgelegt. Die Sensornummer eines virtuellen Sensors ist
werkseitig festgelegt.

Modbussensoren, die an der internen RS485/RS232-Schnittstelle der BlueBox angeschlossen sind, und die
internen Sensoren (Temperatursensor und Luftdrucksensor)**** haben die ID von virtuellen Sensoren.
* Die CAN-ID ist genaugenommen die ID des Sensoreinganges am DAM.
** Genaugenommen ist die ID eines virtuellen Sensors keine CAN-ID.
*** 00 meint NullNull
**** Je nach Ausflihrung gibt es zusatzlich einen Luftfeuchtigkeitssensor.
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5.4.1 Das Sensor-Setup-Fenster am Beispiel eines realen Sensors

Doppelklick im AMS-Startfenster (siehe 5.4) auf den Namen eines Sensors 6ffnet das Sensor-Setup-Fenster.
Sensor-ID (CAN-ID), eindeutig flir jeden Sensor werkseitig festgelegt.

Sensor Setup [Ift000041] — O X
~Sensor
Name |Luftdruck Umgebung | KN(:/;
Kommentar | | KST?ig GO
Parameter | Druck | Ro?1 SYSTEMELEKTRONIK
Einheit |hPa

Vorkomma a Min. Messwert Data Aktueller Wert
AN
Nachkomma a Max. Messwert 1100 L
.NnFa

Intervall WE Mittlungen 30 |4 Rekal.
Speichern | Alle Messwerte | 14-05-2025 14:04:14
Anzeige des letzten Messwertes
L] Formel aktiv und des Aufnahmezeitpunktes!
7\

Formelfeld: Eingabefeld fiir AMS-Formel
siehe 5.5 AMS-Formel

v
© Ubertragen | | Speichern | (% Laden | <% Drucken  [C1 & schlieen
| Zeichen: 0 | \ Firmware: ARMDAM 5.2.5 |
Anzahl Zeichen + Zeilenumbriiche + 1 Firmwareversion des Moduls?

ohne Eintrag=0

s Offnet das Kalibrierfenster des Sensors. (siehe 5.4.1.4 Sensorkalibrierung)
onfig

n Zeigt den unkalibrierten® Wert (Rohwert) des Sensors an, wie vom Sensormodul empfangen.
on.

Offnet das Fenster der Datenverarbeitung (Glatten, flieRende Mittelwertbildung
pata  und Peak-Erkennung). siehe 5.4.1.3

~  Beieinigen Sensoren (z.B. Sauerstoff, pH, Redox) und analogen Aktoren (z.B. Stromausgangen) ist

Re‘é.. die Rekalibrierungsschaltflache sichtbar. Ein Klick auf diese Schaltflache 6ffnet ein Eingabefenster
flir Referenzwerte zur schnellen Rekalibrierung des Sensors/Aktors, siehe 5.4.1.4.2 und 5.4.1.4.4.
Bezeichnungen

Eintrage werden wirksam, nachdem die Eingabetaste der PC-Tastatur gedriickt oder ein

aktives Fensterelement (nicht —[0X) angeklickt wurde.

Name Name des Sensors, max. 20 Zeichen
wird von anderen BlueBox Programmen abgefragt. Bei wirksamem Eintrag n/c ist der
Sensor nicht aktiv, d.h. der Sensormesswert wird nicht aufgenommen.

Kommentar Beliebiger Kommentartext* max. 20 Zeichen
Parameter Bezeichnung des gemessenen Parameters max. 20 Zeichen
Einheit Einheit des Messwertes Mehrals 5 Zeichen sind nicht auf dem Display der BlueBox darstellbar.

1 Zeitangaben gemaR Zeit der BlueBox

2 Bej virtuellen Sensoren steht hier die Firmwareversion der BlueBox.

3 Genau genommen ist der Wert iiber das Sensormodul bereits prakalibriert.

* In &lteren Softwareversionen konnte hier auch bestimmt werden, wie ein Messwert in der Datenbank gespeichert wird.
Jetzt erfolgt die Einstellung liber die Schaltflache <Alle Messwerte>.
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Einstellung der Messwertaufnahme
Eintrage werden wirksam, nachdem die Eingabetaste der PC-Tastatur gedriickt oder ein aktives
Fensterelement (nicht — 0 X) angeklickt wurde.

Vorkomma
Nachkomma

Intervall

Min. Messwert
Max. Messwert

Mittlungen

Alle Messwerte

Anzahl der Vorkommastellen des angezeigten Messwertes
Anzahl der Nachkommastellen des angezeigten Messwertes

Messintervall: Zeit in Sekunden zwischen dem Ende einer Messung und dem Ende der
nachsten Messung*

Messbereichsuntergrenze / Messbereichsobergrenze

Bei Unter- und Uberschreitung des Bereiches wird die Unter-/Uberschreitung durch ein
< oder > markiert, angezeigt und gespeichert wird dann der hier eingetragene minimale
oder maximale Messwert; im AMS-Startfenster erscheint das Sensorsymbol als
Warnzeichen /1.2

Anzahl der Einzelmessungen, der arithmetische Mittelwert dieser Einzelmessungen
ergibt den Messwert. Sollte bei Aktoren immer auf 1 gesetzt sein.

Flhrt zu einem Meni, Uber das Sie festlegen konnen, wie die Messwerte in der
Datenbank gespeichert werden. siehe 5.4.1.2 Modus der Anzeige und Speicherung

Intervall
Leerzeit Einzelmessungen |neue Messung
2@l (hier 5)
Messablauf l l l l l

Messzeit

Formeleinstellungen
Formeleinstellungen und Formelanderungen werden wirksam mit Klick auf @ Ubertragen .

Formel aktiv/inaktiv Schaltet einen Formeleintrag aktiv/inaktiv.

Formel verschliisselt/unverschliisselt gesonderte Lizenz notig
Hier kdnnen Sie die Formel im Formeleingabefeld mit einem Passwort versehen und verschlisseln.
Verschlusselte Formeln kdnnen nur nach Passworteingabe eingesehen und verandert werden.

Schaltflachenleiste
© Ubertragen Ubertragt Formeleinstellungen und Formeln auf die BlueBox.
I Speichern Offnet ein Fenster zum Speichern der Formel auf dem PC.
% Laden Offnet ein Fenster zum Laden einer bereits gespeicherten Formel von dem PC.
<= Drucken Offnet ein Fenster zum Ausdruck dieser Sensoreinstellungen.
& Offnet eine Liste der aktuellen Variablen mit ihren aktuellen Werten.
“ SchlieRen SchlieRt das Sensor-Setup-Fenster.

! Das Messintervall wird im Voraus aus der eingestellten Intervallzeit, der Anzahl der Einzelmessungen und den Eigenschaften
des Sensors errechnet. Hieraus ergibt sich eine geringe Zeitdrift der Aufnahmezeitpunkte der Messwerte.

2 Unter- und Uberschreitung hat auRerdem Auswirkungen auf die farbliche Markierung eines Sensors am Display der BlueBox.
siehe Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel dort Anhang B - Sensorstatusmeldungen
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5.4.1.1 Sensorstatusmeldungen im Sensor-Setup-Fenster

Sensorstatusmeldungen werden im Sensor-Setup-Fenster in der Anzeige des letzten Messwertes angezeigt.
Ausnahmen: Status 5, 6 und 32

Status Beschreibung Anzeige
0 Sensor sendet Daten. Messwert
1 Sensor sendet keine Daten. Keine Daten
2 neuer Sensor erkannt. (kurzzeitig bei Sensorinitialisierung) Warte
3 Sensor-1D wird zugewiesen. (kurzzeitig bei Sensorinitialisierung) Warte
4 Die Validitatsgrenze des SQI-Wertes eines anwendungsspezifischen SQl-Anzeige orange
Parameters aus Spektraldaten ist liberschritten. Messwert
5 Messwert ist unter der Detektionsgrenze. (nur BlueMon?) keine Anzeige
Messwert
6 Sensorkalibrationsfehler (nur BlueMon?) keine Anzeige
Messwert
30 Formelfehler Fehlerin Zeile n
31 unbekannter Sensor in der Formel ? Sensor
32 Messdaten werden nicht gespeichert.? keine Anzeige
Messwert
33 Standardberechnungszeit bei for- und while-Schleifen ist tiberschritten. Laufzeit!
50 minimaler Messwert ist unterschritten < min. Messwert
51 maximaler Messwert ist liberschritten > max. Messwert
52 interner Kommunikationsfehler COoM
53 Untergrenze des AD-Wandlers wurde unterschritten. ADC min.
54 Obergrenze des AD-Wandlers wurde tberschritten. ADC max.
55 allgemeiner Gerétefehler Dev. Fehler
57 Kalibrierintervall wurde tberschritten. m Messwert
60 Der Sensor ist im Servicemodus. (nur bei realen Sensoren) 0 Messwert
nan undefinierter numerischer Wert Inf. Value

Die Eintrage in der Statusspalte konnen mit AMS-Formel abgefragt werden.
siehe Anhang H - Liste der AMS-Formelelemente dort 2. Sensoren

Beispiel Anzeige eine Formelfehlers

Aktueller Wert

Fehlerin Zeile 23
22-07-2025 12:25:10

Fehlerhafte Formelzeilen werden bei ihrer Ausfiihrung angezeigt.>

! Der nasschemische Analysator BlueMon ist ein gesondertes Gerit.
2 siehe Anhang H - Liste der AMS-Formelelemente dort 20. System
3 Vor Softwareversion 3.6.3 und der BlueBox-Firmwareversion 2.77 wird nur Calc Error angezeigt.
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5.4.1.2 Modus der Anzeige und Speicherung

. . . o Speicher X
Die Schaltflache Alle Messwerte im Sensor-Setup-Fenster 6ffnet ein Fenster,
iiber das Sie festlegen kénnen, wie Messwerte! in AMS und Online Monitor angezeigt | Modus
und in der BlueBox, und somit spater in der Datenbank, gespeichert werden. (@) Alle
Die Schaltflache ist auch eine Statusanzeige. () Berechnet
Eintrédge werden mit dem Schliefen des Fensters (Klick auf X) wirksam.
O Gedndert
CAN-Bus-Sensoren () Mittelwert

® Alle (Standardeinstellung) - Das Ergebnis des Formeleintrages wird als (O summe
Offsetwert auf den Messwert addiert und so angezeigt und gespeichert.
Wird der Messwert eines Sensors in der Formel des Sensors selbst verwendet, (O Minimum
so sollte nur der offsetfreie? Wert verwendet werden, d.h. die Aufaddierung () Maximum

der abfolgenden Messwerte wird verhindert.
Messungen

@ Berechnet - Das Ergebnis des Formeleintrages wird nicht als Offsetwert
benutzt, es wird der berechnete Wert angezeigt und gespeichert.

@ Geidndert - Der offsetbehaftete Messwert wird nur bei Anderung des Wertes gespeichert, es wird
jedoch mindestens ein Wert pro Stunde gespeichert (minimaler Datenbestand). Angezeigt wird der
offsetbehaftete Messwert.

@ Mittelwert - Der offsetbehaftete Messwert wird als Mittelwert aus n Messwerten (n = Eintrag im Ein-
gabefeld Messungen). Angezeigt wird der offsetbehaftete Messwert.

® Summe - Der offsetbehaftete Messwert wird als Summe von n Messwerten (n = Eintrag im Eingabe-
feld Messungen) gespeichert. Verwendbar z. B. fiir die Berechnung von Durchfliissen. Angezeigt wird
der offsetbehaftete Messwert.

® Minimum - Der offsetbehaftete Messwert wird als der kleinste Messwert von n Messungen (n = Ein-
trag im Eingabefeld Messungen) gespeichert. Angezeigt wird der offsetbehaftete Messwert.

® Maximum - Der offsetbehaftete Messwert wird als der grolite Messwert von n Messungen (n = Eintrag
im Eingabefeld Messungen) gespeichert. Angezeigt wird der offsetbehaftete Messwert.

Virtuelle Sensoren?

@ Alle - Der berechnete Wert wird angezeigt und gespeichert.

@ Berechnet - Ist ersetzt durch @ Keine, der berechnete Wert wird angezeigt und nicht gespeichert.

Besonderheiten Aktoren (gilt auch fiir analoge Aktoren, z.B. Stromausgange)

1. Modus @ Alle: Eine Anderung des Aktorzustandes (= Aktorwert) wird, unabhangig von der Intervall-
einstellung, immer gespeichert.

2. Modus ® Alle: Falls sich der Aktorwert im Intervall andert, wird dieser Aktorwert gespeichert, das
Intervall beginnt neu.

3. Modus ® Gedndert: Zwar spart dieser Modus Speicherplatz, erschwert jedoch das Debugging bei
Modulfehlern. Vermeiden Sie also diesen Modus bei alarmrelevanten Anwendungen, deren Fehler-
zustande bei der Fehleranalyse wichtig sein kdnnen.

4. Nach einem Neustart der BlueBox liefert ein Aktor ohne aktiven Formeleintrag Werte erst nach
Ablauf des Intervalls, mit aktivem Formeleintrag werden die Aktorwerte sofort geliefert.

! Gilt ebenso fiir die Zustandswerte von Aktoren.
2 Formelelement [labc123456] Das Ausrufezeichen steht fiir den offsetfreien Messwert.
3 Hinweis: Modbussensoren an der R$485/RS232-Schnittstelle der BlueBox werden als virtuelle Sensoren behandelt.
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5.4.1.3 Datenverarbeitung (Glatten, flieBende Mittelwertbildung und Peak-Erkennung)

Uber diese Schaltfliche im Sensor-Setup-Fenster kdnnen Sie festlegen, wie die Kurve der Sensormess-
pata  werte durch einen digitalen Filter geglattet wird, wie eine flieRende Mittelwertbildung ausgefiihrt wird
und wie eine Peak-Erkennung und -Unterdriickung ausgefiihrt wird.
Hinweis: Diese Funktionen sind auch iiber die Displaybedienung der BlueBox ausfiihrbar.

Glatten Ein[v] aktiviert das Glatten. Dlatenverarbeimng .
Glatten

Die Glattung erfolgt getrennt fiir steigende und fallende Messwerte. | [lEein

Gespeichert werden die geglatteten Messwerte.* MadSieiven %

[ ] Max Fallen %

FlieBende Mittelwertbildung

Max Steigen |v/] aktiviert das Glatten fiir steigende Messwerte.

Max Fallen [v/] aktiviert das Glatten fiir fallende Messwerte. Ein
Mittelungszeit | 100 s V]

FlieRende Mittelwertbildung Ein |v/] aktiviert die flielende Mittelwert- Ein
bildung. Der fliekende Mittelwert wird aus den in der Mittelungszeit Peak Erkennung |30% v‘

erfassten Messwerten berechnet. o
Averaging info

Die Anzahl der Messwerte bei einer bestimmten Mittelungszeit hangt | 4 crage samples 20
vom Messintervall des Sensors ab (siehe 5.4.1). Bei einem doppelten Srrdl e 5
Messintervall (Mittelungszeit = 2xMessintervall) werden zwei Messwerte Peak detection samples 12
beriicksichtigt, bei einem dreifachen Messintervall drei und so weiter.
Das bedeutet, dass nur ein ganzzahliges Vielfaches des Messintervalls
wirksam ist. Andere Werte werden als das nachstgroRere ganzzahlige Vielfache des Messintervalls genommen
(siehe 5.4.1). Eine Mittelungszeit von 1xMessintervall und kleiner ist unwirksam.

@ Ubertragen

Peak-Erkennung Ein || aktiviert die Peak-Erkennung.

Auswahl des Typs der AusreilRerunterdriickung in der Dropdown-Liste.
Die Uiber die Mittelungszeit bestimmten Messwerte werden nach Grofe sortiert.

10% Die nach Anzahl der Messwerte unteren und oberen 10 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

20% Die nach Anzahl der Messwerte unteren und oberen 20 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

30% Die nach Anzahl der Messwerte unteren und oberen 30 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

40% Die nach Anzahl der Messwerte unteren und oberen 40 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

50% Der errechnete Mittelwert ist der Median aller Messwerte.
Averaging info e Average samples Anzahl der Messungen in der Mittelungszeit
e Sample interval Messintervall des Sensors

e Peak detection samples Anzahl der entfernten Messwerte
Bei 50% (Median) wird Average Samples minus 1 angezeigt.

© Ubertragen Ubertragt die Einstellungen auf die BlueBox.

* Berechnung: aktueller Messwert x (1 - maxwert/100) + (neuer Messwert x maxwert/100)
maxwert ist der unter <Max Steigen> eingetragene Prozentsatz bei steigenden Messwerten.
maxwert istder unter <Max Fallen> eingetragene Prozentsatz bei fallenden Messwerten.
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5.4.1.4 Sensorkalibrierung

Allgemeines zur Sensorkalibrierung
Wie ein Sensor kalibriert wird, hangt natiirlich von den Eigenschaften des jeweiligen Sensors ab.

o Das Kalibrieren* erfolgt flir Sensoren am CAN-Bus tiber die Displaybedienung an der BlueBox oder mit dem
Programm AMS . Ein Kalibriermesswert ist der flieRende Mittelwert des Messwertes aus den letzten 15 Se-
kunden**. Das Ergebnis ist ein Kalibrierpolynom n-ten Grades.

Das Kalibrierpolynom kann auch direkt** eingegeben bzw. geandert werden, in der Regel jedoch
wird das Kalibrierpolynom nach Vergleich mit Kalibriermesswerten an bestimmten Messpunkten
automatisch erzeugt.

e Fir direkt an der BlueBox angeschlossene Modbussensoren von GO Systemelektronik und Modbus-
sensoren an BlueConnect-Modulen erfolgt die Kalibrierung mit dem Programm Modbus Tool.exe.

Die Kalibrierung wird in dem betreffenden Sensormodul/Sensorelektronik gespeichert.

* Genaugenommen ist der Sensor liber das Sensormodul/Sensorelektronik bereits prakalibriert.

** Genaugenommen handelt es sich hier um die letzten 15 Messwerte, da jedoch alle anschlieRbaren Sensoren (genau
genommen alle aulRer dem ISA-Spektrometer) wahrend der Kalibrierung automatisch auf ein Messintervall von einer Se-
kunde gesetzt werden, ist es eben der flieRende Mittelwert aus den letzten 15 Sekunden.

** siehe 5.4.1.4.5 Direkteingabe der Koeffizienten des Kalibrierpolynoms
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5.4.1.4.1 Kalibrierung am Beispiel Sauerstoff

% | Sensor-Setup-Fenster o [l 3
[ lyiilv

Anzeige
’75' o/t {2 Sattigung

S alzgehalt 0.0 o

T emnperatur IE?,E °C

Luftdruck (4)1113.25 ppg

Temperatur Senzar Position I'1 3;

[1] Auswahl ob der Messwert in mg/l oder % Sattigung angezeigt wird, ggf. Einheit im Sensor-Setup-
Fenster anpassen, siehe 5.4.1 Das Sensor-Setup-Fenster

[2] Salzgehalt der Messfliissigkeit, per Hand einzutragen®, kleine Abweichungen sind tolerabel.

[3] Temperatur der Messfliissigkeit, per Hand einzutragen* falls kein Temperatursensor zugeordnet ist
(in diesem Fall muss der Wert in [5] auf 0 (Null) gesetzt werden).

[4] Durchschnittlicher Luftdruck an der Messstelle, per Hand einzutragen* falls kein Luftdrucksensor
angeschlossen ist, kleine Abweichungen sind tolerabel.

[5] Relative Stellung des Temperatursensors zum Sauerstoffsensor in der Sensorliste,
siehe 5.4 Das AMS-Startfenster.

5.4.1.4.2 Rekalibrierung am Beispiel Sauerstoff (galvanisch) Artikelnummer 461 4000

Um einwandfrei zu funktionieren, missen elektrochemische Sensoren wie die galvanischen Sauerstoffsenso-
ren in regelmaRigen Abstéanden rekalibriert (nachkalibriert) werden. Dieses sollte am besten wéchentlich, zu-
mindest aber monatlich geschehen.

Es gibt drei Arten des Kalibrierens eines galvanischen Sauerstoffsensors.

1. Sattigungskalibrieren - Kalibrieren an der Luft
2. Referenzkalibrieren - Kalibrieren mit einem Referenzmessgerat
3. Offsetkalibrieren - Nullpunktkalibrieren mit einer Referenzfliissigkeit

CIINCUNO NI s R I NIl < 1 ierstoff Sensor Kalibrierung
Rekal.

w100 % Kalibrierung [I] [z]
99.4 %

2
W 0% Offset Kalibrierung

7.77 mg/l

(5]

w# ol Kalibrierung

Feferanz |7,DU 3: @ 24.84 °C 5|[7:]
& Histany |

* Bestatigung mit der Eingabetaste
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[1] Schaltflache fiir die Sattigungskalibrierung

[2] Schaltflache fiir die Offsetkalibrierung

[3] Schaltflache fiir die Referenzkalibrierung mit Eingabefeld des Referenzwertes
[4] Anzeige des aktuellen Messwertes in % Sattigung

[5] Anzeige des aktuellen Messwertes in mg/l

[6] Temperaturanzeige, falls kein Temperatursensor zugeordnet ist, wird hier der

Wert aus [3] des Kalibrierfensters (siehe vorhergehende Seite) libernommen.
[7] Schaltflache zur manuellen Eingabe der Temperatur

[8] Schaltflache, 6ffnet das Fenster der Kalibrierhistorie
x|

4" Kalibrierhistorie

Datun
2407 2013 16:04:22 1] ]
24.07.201316:01:19 1] 1] 23,7693 730687
24.07.20316:01:13 a 0 23.7024 790714
24.07.2013 16:00:46 1) 1] 2385 730813

Sattigungskalibrieren:

a. Halten Sie den Sauerstoffsensor an die Luft.

b. Warten Sie bis der angezeigte Sauerstoffwert und der angezeigte Temperaturwert stabil sind
(Minimum 10 min).!

c. Driicken Sie auf die Schaltflache [1]. = Das Sattigungskalibrieren ist abgeschlossen.

Referenzkalibrieren:

a. Tragen Sie im Eingabefeld des Referenzwertes den Sauerstoffgehalt der Referenzmessung ein.
b. Tauchen Sie den Sauerstoffsensor in Ihr Messmedium.
c. Warten Sie, bis der angezeigte Messwert und der angezeigte Temperaturwert stabil sind.

d. Driicken Sie auf die Schaltflache [3]. = Das Referenzwertkalibrieren ist abgeschlossen.

Offsetkalibrieren:
Nach langer Einsatzdauer kann es notwendig sein sicherzustellen, dass der Nullpunkt wirklich auf 0 liegt.

a. Tauchen Sie den Sauerstoffsensor in eine 0 mg/|-Referenzfliissigkeit und warten Sie, bis die
angezeigten Werte stabil sind.

b. Nach wenigen Sekunden erscheint die Schaltflache der Offsetkalibrierung [2] - Voraussetzung ist,
dass der Sensor weniger als 3 mV erzeugt.2

c. Driicken Sie auf die Schaltflache [2]. = Das Offsetkalibrieren ist abgeschlossen.

Die galvanische Zelle zur Sauerstoffmessung befindet sich unten im Sensorkdrper, der Temperatursensor ungefahr in der
Mitte. Daher kann eine Sattigungskalibrierung an der Luft nur dann durchgefiihrt werden, wenn der gesamte Sensorkorper die
Temperatur der Umgebungsluft erreicht hat. Je grofRer der Temperaturunterschied zwischen dem Messmedium und der
Umgebungsluft ist, desto grofRer ist die fiir eine Temperaturangleichung benétigte Zeit (ggf. 30 Minuten und mehr).

Die Temperaturangleichung kann beschleunigt werden, indem vor dem Sattigungskalibrieren der Sensor in Wasser getaucht
wird, das annahernd die Temperatur der Umgebungsluft hat.

Darliber hinaus sind abrupte Temperaturanderungen (z.B. durch direkte Sonneneinstrahlung) zu vermeiden.

Erscheint die Schaltflache der Offsetkalibrierung und sollte der Sensor Werte > 3 mV erzeugen, kann der Sensor defekt sein.

N
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5.4.1.4.3 Kalibrierung am Beispiel pH-Wert und ISE (ionenselektive Elektrode)

| sensor-Setup-Fenster 1
Kariig —_—
i} Ordiwng | G Ordiwng | | Diagramml :I Fitting. .. |

fix)=al+al*+at™ 2+ad*" 3.

all |?.IZIIIZII!IZI4E+EIIZI

al |—1.?IZII]68IZIE—I32

H Speichern | &Laden | @ﬂistury |

Beschreibung wie 5.4.1.4.5 Direkteingabe der Koeffizienten des Kalibrierpolynoms

Hinweis: Das Kalibrieren elektrochemischer pH- und ISE-Sensoren in AMS erfolgt in der Regel Uiber die komfor-
table Rekalibrierfunktion (siehe unten). In Spezialfallen kdnnen Sie hier das Kalibrierpolynom direkt eingeben
oder direkt andern.

5.4.1.4.4 Rekalibrierung am Beispiel pH

Um einwandfrei zu funktionieren, missen elektrochemische Sensoren wie die pH-Sensoren in regelmafigen
Abstanden nachkalibriert werden. Dieses sollte am besten wochentlich, zumindest aber monatlich geschehen.
Sie benotigen zwei Kalibrierfliissigkeiten (Pufferlésungen) mit unterschiedlichen pH-Werten, z.B. pH 4 und 7.
Aullerdem bendtigen Sie sauberes Leitungswasser zum Spiilen der Elektroden zwischen den Kalibrierschritten.
Bei dieser Zwei-Punkt-Kalibrierung werden immer zuerst der niedrigere Wert und danach der héhere Wert ein-
gemessen. Die BlueBox errechnet die Kalibrierkurve.

Hinweis: Der hier beschriebene Kalibriervorgang ist nur dann aufrufbar, wenn in dem zugeordneten
Sensor-Setup-Fenster der AMS-Software der Eintrag im Eingabefeld Parameter mit ,pHGlas“ (GroR- und Klein-
schreibung beachten) beginnt. *

4 | Sensor-Setup-Fenster IR T bl x|
Rekal,

t 2] 34| s]| s |ende

Tauchen Sie die pH-Elektrode in
die erste Pufferldsung

Technischer Puffer TemperatLr auto.

&) Historie (o) Weiter

Technischer Puffer = Pufferlosungen zur Kalibrierung von pH-Sensoren von
GO Systemelektronik 418 400X

Labor Puffer = Kalibrierung nach NIST/DIN

Techrischer PUffer I Eingabe der verwendeten Pufferlésungen

Labor Puffer

* Genau genommen reicht es, wenn der Eintrag im Parameterfeld ,pHGlas“ enthélt. Der besseren Erkennbarkeit wegen sollte
»,PHGlas“ am Anfang stehen.
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TemperatLr alto,

Temperatur auto. = Die Temperaturkompensation erfolgt automatisch, falls

I Bestimmt die Art der Temperaturkompensation.
ein Temperatursensor angeschlossen ist.

Terperatr man,

Temperatur man. = Die Temperaturkompensation erfolgt manuell, d.h. die
Temperatur wird tiber ein Menii eingegeben.

@ Historie | Offnet das Fenster der Kalibrierhistorie.

«" Kalibrierhistorie

52 5406

l 26.07.2013 10:56:38

&) Weiter Offnet das nachste Fenster und startet den Kalibriervorgang.
Offnetd hste Fenst d startet den Kalib
Ablauf:
1z]2]a]|s]| s |ende 1 2|z a|s]| s |Ence 1]z 3 ]a]|s|e |ende
Bitte warten Puffer Lsuna 1
Tauchen Sie die pH-Elektrode in Puffererkennung ?
die erste Pufferldsung [8uft
e @ 4,04
Technischer Puffer | Temperatur auto. | 218°CTT4T my @21.8 *C 17747 my
e | vt | R et | G | e
123 45| s |Ence 12 3] a 5 |s |Ewel 12 3] a]s & |
Bitte warten Puffer Losung 2
Tauchen Sie die pH-Elektrode in Puffererkennung ?
die zweite Pufferlosung |5uft
— z 7,03
218°C /0,03 mY @21,8 “C/003 my
et | e T et | ar | o
[1] Wihlen Sie die Art der Pufferlosung und die Art der Temperaturkom- x|
pensierung, siehe vorige Seite. Tauchen Sie den pH-Sensorindie1. tl 2l 3l4ls]s Ence |
Pufferlosung, vor dem Eintauchen ist die Elektrode in sauberem Lei- .
" . . . Steigung 49,8 mV/pH
tungswasser zu spiilen. Klicken Sie auf <Weiter>.
Offset 0,3 mV
[2] Warten Sie bis die Erkennung der 1. Pufferlésung abgeschlossen ist. Qualitact
[3] Falls kein Temperatursensor angeschlossen ist, geben Sie mit den &) Historie | Speictier |

[4]

[5]
(6]

[7]

Pfeil-Schaltflachen [a] die tatsachliche Temperatur der Pufferlosung
ein. Die eingegebene Temperatur wird angezeigt [b].
Geben Sie mit den Pfeil-Schaltflachen [c] den pH-Wert der 1. Pufferlosung ein. Klicken Sie auf <Weiter>.

Tauchen Sie den pH-Sensor in die 2. Pufferlosung, vor dem Eintauchen ist die Elektrode in sauberem Lei-
tungswasser zu spiilen. Klicken Sie auf <Weiter>.

Warten Sie bis die Erkennung der 2. Pufferlosung abgeschlossen ist.

Falls kein Temperatursensor angeschlossen ist, geben Sie mit den Pfeil-Schaltflachen [a] die tatsachliche
Temperatur der Pufferldsung ein. Die eingegebene Temperatur wird angezeigt [b].
Geben Sie mit den Pfeil-Schaltflachen [c] den pH-Wert der 2. Pufferlosung ein. Klicken Sie auf <Weiter>.

Das Ergebnis der Kalibrierung wird angezeigt. Unter Qualitat wird ein aus Steigung und Offset errechneter
Qualitatsfaktor grafisch dargestellt. Klick auf <Historie> 6ffnet das Fenster der Kalibrierhistorie. Klick auf
<Speichern> speichert und beendet die Kalibrierung.
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5.4.1.4.5 Direkteingabe der Koeffizienten des Kalibrierpolynoms

) | Sensor-Setup-Fenster a
Korfig —————————
i} Ordnung | Q Ordnung |@ Diagramml j Fitting... |

fix=al+al*ads " 2+ad*" 3.

a0 |5-000000E+00

al [1.425000E+00
a2 |5.25|JnnnE-n3

H Speichern | @Laden | @ﬂistur}l |

Direkteingabe der Koeffizienten des Kalibrierpolynoms (siehe nachste Seite).
Bereits vorhandene Koeffizienten werden angezeigt.
E+/E- wie Exponentialschreibweise z.B.yE+02 £y x 100 z.B.yE-02 2 yx0.01

< Drdnung | Erhoht die Anzahl der Kalibrierkoeffizienten (max. 8).

1

{F Ordrung | Verkleinert die Anzahl der Kalibrierkoeffizienten.

G Diagramm| Offnet ein Fenster, das die Zuordnung der Rohwerte zu den Messwerten
grafisch darstellt.

= Fitting.. Offnet das Kalibration Fitting Fenster (siehe nachste Seite).

() Speichem Offnet ein Speicherauswahlfenster.
Die Kalibrierungseinstellungen werden als .cal-Datei auf dem PC gespeichert.

2 Laden Offnet ein Speicherauswahlfenster.
Bereits gespeicherte Kalibrierungseinstellungen werden vom PC geladen.

118

) History Zeigt die Kalibrierhistorie an.

+ Kalibrierung ;IEIEI

fid Diagrammm

T T T T T T T T
0 500 1.000 1.500 2.000 2.500 3.000 3500 4.000

Zuordnung der Rohwerte (x-Achse) zu den Messwerten (y-Achse)
Beispiel eines Kalibrierpolynoms 1. Grades
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Kalibration Fitting

| Fitting... Startfenster der Kalibrierung

Eine Kalibrierung erzeugt, liber einen Vergleich mit Kalibriermedien, Wertepaare aus Rohwerten des Sensors und
Referenzwerten. Diese Wertepaare werden als Punkte in einem Koordinatensystem betrachtet. Durch diese
Punkte wird moglichst genau die Kurve eines Polynoms 1. bis 8. Grades gelegt, so entsteht das Kalibrierpolynom.

Beispiel manuelle 3-Punktkalibrierung:

" Kalibration Fitting - 10| x|
K alibration Drdnung /:"' w=004+1425+0,005:"2 Correlation Coefficient = 1.0
2 (1] 5 ) I A A R
S PO S S TS O O
= . . ) .
[Senzor Rohwert § Messswert] 4']'0'“5 """" i ------ i ------ i‘""--i"-""%"""%"-"-% ------- ] :_:'"l. ---------- i ]

0.050 : : : : : b :
100.0 200.0 280 fioooo (S Lo S S S S [ S TR ERE 4]

2000 500.0 ; ; ; i E : (6]

3|].u.__: _______ [ - I"""'I'"""l"""l"'_'.-. ________: _______ L E 4

—————————————————————————————————————————————————————————————————————————

Messwnert
[
o
=]
N

]

=

=
L

1 e s P s
' ' ' ' o ' ' ' ' ' '

Palpnorm Koeffizienten 1007 .

all = 5 000000E +00 50| 0t S S S S boenees bemeees domee Ammene 41

a1 = 1.425000E +00

a2 = 5.250000E-03

L B L R L B B L L B L R R B |
0 20 40 60 a0 100 120 140 160 180 200

V | H | @ e Rohwert

[1] Eingabe 2 = Das Kalibrierpolynom wird als Polynom 2. Grades errechnet.

[2] Eingabe 0.0 5.0 | 100.0 200.0 | 200.0 500.0 => Wertepaare von Rohwert und Referenzmesswert

Jedem Rohwert des Sensors wird hier der Wert eines Kalibriermediums oder eines Referenzmessgera-
tes zugeordnet, hier als Beispiel 3 Wertepaare. Durch Anderung der Eingabe 1 l3sst sich der Grad des
Kalibrierpolynoms verandern um die Kurve des Polynoms moglichst genau an die Koordinatenpunkte
der Wertepaare anzugleichen. In jeder Zeile ist die Eingabe mit driicken der Eingabetaste zu bestatigen.

[3] die Koeffizienten des berechneten Kalibrierpolynoms
E+/E- wie Exponentialschreibweise z.B.yE+02 2y x 100 z.B.yE-02 2 yx0.01

[4] das Kalibrierpolynom

[5] Correlation Coeffizient ist der Grad der Angleichung der Korrekturkurve an die Kalibrierwertepaare, hier
1, d.h. die Kurve des Kalibrierpolynoms beriihrt alle Koordinatenpunkte der Wertepaare.*

[6] Koordinatenpunkte der Wertepaare (rot) mit geraden Linien (rot) verbunden

[7] Kurve des Kalibrierpolynoms (blau)

* Beschreibt die Punktiibereinstimmung und nicht die Kurve im Bereich auRerhalb der Koordinatenpunkte der Wertepaare.
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[V Kalibrierbereich

[ Kalibrierbereich

< Kalibration Fitting

N
K allbration Ordnung » \95§;D5,D+1,4253+D,DEIEHA2 Correlation Coefficient = 1.0

|2 = o | : : : : : : : :
90.000 4-------- P HaR CoT P HaR CoT R i
85000} -~ A R S A - S A
'g'l 80000 4 - -- - obenn e d oo i SCRECEE SEEPERES
[Senzor Rahwert § Messswert] L R it R bbb R A
0050 70.000 fi - b e R e e R S i
100.0 200.0 65000 -------- beeeeees TR R bemeeees TR R beeeeees ie-
200.0500.0 50,000 “i ________ .‘ _______ 1 ________ : ________ .‘ _______ 1 ________ : _______ .“ _______ J:_ )
S5.0004-------- [ SR — e P SR — . P ‘--

T , , , , , , ; , ,
2 50.000 f-------- Pt IREEERE R Pt IR R Pttt the
T e S e .
B e T I
35000 4 - beeeeen R s R (- s boeeees i
30.000 4 -~ A R S b - S A i
T oo S AEERREES
20.000 }:-------- beseoee fennones el beseoe feuneone SEORPEED beseoee
Palynom koeffizienten 15.000 __E ________ i_ _______ J: ________ e i_ _______ J: ________ E ________ i. _______ J:_ _
&l = 5.000000E +00 10.000 - oo oo [P s oot 1T s Tt i
al =1.425000E+00 5000 %-------- T EEE PR AEEEEEEE Loomooe- de-aooo AEEEEEEE Loomoo- a--
a2 =5 250000E-03 0 . bl . [ [ .

T T T T T T T
] 500 1.000 1.500 2.000 2.500 3.000 3.500 4.000

v | d | ® o

Stellt den aktuellen Rohwert dar.

Offnet ein Hinweisfenster. Mit der Tastenkombination Strg+R wird der aktuelle
Rohwert eingefiigt.

Ubertragt die Kalibrierfunktion in den Sensor.
Speichert die Kalibrierwerte als .cal-Datei.
Ladt eine bereits vorhandene .cal-Datei

Stellt den nur den Bereich der Koordinatenpunkte der Wertepaare dar.

Stellt den gesamten Messwertbereich des Sensors dar.

5.4.1.4.5.1 Besonderheit Pulseingang BlueBox T4

5
‘[} Ordnung | 4} Ordnung |@ Diagramml j Fitting... |

fix)=al+al*c+ad* 2+a3%"3 . /

e

al |D.DDDDDDE+DD

al |1.DDE|E|DDE+DD

4

Senzor Typ /
| |

@Laden | @ﬂistorie |

) Speichem |

Das Kalibrierungsfenster der beiden internen Pulseingdnge der

BlueBox T4 hat das zusatzliche Auswahlmeni Sensor Typ.
,Auswahlméglichkeiten:

e Staticinput - Pulseingang ist statisch

e Frequence (Positive edge) - Frequenz (ansteigende Flanke)

e Frequence (Negative edge) - Frequenz (abfallende Flanke)
e Frequence (debounced max. 20 Hz) - Frequenz (entprellt 20 Hz)

Bei externen Pulseingangsmodulen an der BlueBox T4 kann es
weniger Auswahlmoglichkeiten geben.
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5.4.2 Nachrichten per E-Mail und SMS versenden
AMS ermoglicht das Senden von Nachrichten mit E-Mail und SMS. Das Senden der Nachricht erfolgt bei Erfiil-

lung einer mit AMS-Form

el definierten Nachrichtenbedingung* nach einer eingestellten Reaktionszeit.

Nachrichtenbedingung kann jedes Ergebnis eines Formeleintrages sein.

Das Einstellfenster einer Nachricht wird aufgerufen mit Doppelklick auf das Nachrichtensymbol im AMS-
Startfenster, siehe 5.4 Das AMS-Startfenster dort Nachrichten.

Beispiel: Einstellfenster

der Nachricht Message [1] - Senden einer E-Mail bei Uberschreitung eines Messwertes

Message [1] n
Info
Nachrichten Limit 1 = Bedingung:  true
Reaktionszeit 120 = | sekunden Erfallt seit: 1705
Riickstellzeit 24 = | stunden Status : OK
) = ) Ubertragen: 1
Warte Zeit 5 ~ | minuten
gesendet am: 14.05.2025 12:02:32
Bedingung:
(V] Aktiv
MailTo="Name@Mail.de";
Subject="Alarm";
Formelfeld
MsgText="Temperatur > 30";
[ctl000141] > 30;
Zeichen: 85
@ Ubertragen k4 Speichern & Laden <= Drucken % SchlieRBen

In diesem Beispiel ist die Nachrichtenbedingung, dass der Messwert des Sensors ctl000141 den Wert von 30 tiberschreitet.

Nachrichten Limit Maximale Anzahl der Nachrichten die in der Riickstellzeit gesendet werden konnen.

Reaktionszeit

Riickstellzeit

Warte Zeit

Bedingung:

Erfiillt seit:

Status:

Dauer in Sekunden vom Eintritt der Nachrichtenbedingung bis zum Senden der Nach-
richt. Andert sich die Bedingung in der Reaktionszeit, wird der Vorgang abgebrochen,
die Nachricht nicht gesendet.

In diesem Zeitraum in Stunden werden nicht mehr Nachrichten versendet, als liber
Nachrichten Limit definiert ist.

Mindestzeitdauer in Minuten bis die nachste Nachricht gesendet wird.

true: Die Nachrichtenbedingung ist erfiillt.
false: Die Nachrichtenbedingung ist nicht erfiillt.

Dauer in Sekunden seit der letzten Erfiillung der Nachrichtenbedingung

OK: Die Formel ist syntaktisch fehlerfrei.

Nach Klick auf @ Ubertragen  Calc Error: Die Formel hat mindestens einen Syntaxfehler.

Falls die Nachricht einen Sensormesswert enthalt:

e Das Senden der Nachricht erfolgt falls der Sensorstatus ungleich 0 ist, beachten Sie diesen Umstand bei der Einstellung des
Nachrichten Limit (siehe oben).

e Bei einigen Sensorstatusmeldungen wird anstelle des Messwertes die entsprechende Anzeige im Sensor-Setup-

Fenster gesendet.

Beides konnen Sie mit entsprechenden Eintrdgen im Formelfeld unterbinden. siehe 5.4.1.1 Sensorstatusmeldungen im
Sensor-Setup-Fenster und Anhang H - Liste der AMS-Formelelemente dort 2. Sensoren
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Ubertragen: Anzahl der bereits gesendeten Nachrichten

gesendet am: Datum und Uhrzeit der letzten gesendeten Nachricht

[v' Aktiv Die Formel ist aktiv, wirksam mit Klick auf & Ubertragen .

[~ Aktiv Die Formel ist inaktiv, wirksam mit Klick auf @ Ubertragen .

Zeichen: 85 Anzahl der Zeichen und Zeilenumbriiche im Formelfeld plus1  ohne Eintrag 0

Beispielhafter Eintrag im Formelfeld: E-Mails mit mehreren Adressen werden als CC gesendet.

Mailto=“Name@Mail.de*;...;... Mailadressen, Trennung der einzelnen Mailadressen mit
Semikolon oder Leerzeichen, max. 120 Zeichen

MailTo=“n“ genau ein Eintrag n aus der E-Mail-Adressenliste
siehe 5.3.3.3.2 E-Mail-Adressenliste

Subject“Alarm®; Betreff! der Mail, max. 30 Zeichen
MsgText=“Temperatur > 30%; Text? der Mail, HTML und ASCII, max. 160 Zeichen
[ct1000141] > 30; Nachrichtenbedingung fiir das Senden der Mail:

Der Messwert des Sensors ct1000141 ist grofer als 30.

Ubertragt den Eintrag im Formelfeld und den Aktivierungszustand

Ubert
© Ubertragen (Iv' Formel aktiv <> [~ Formelinaktiv) auf die BlueBox.

Nachrichtenspezifische Formelelemente:
Ein Klick mit der rechten Maustaste im Formelfeld 6ffnet die Eingabehilfe. (siehe auch 5.5.3)

Message > SMS
Sensor > E-Mail > Header
Math > Attachment > Live values
Zeit Funktionen > History values
Kontrolle >
Sonstige >
Ende
SMS Eintrag MsgText=" "
PhoneNo=" ";
Header Eintrag MailTo=" ";
Subject=""";
MsgText=" ";
Live values Eintrag MailAttachment="[LIVE]";

History values Offnet eine Liste mit allen Sensoren und Aktoren. Doppelklick auf einen Listeneintrag setzt
einen Formeleintrag.  Beispiel: MailAttachment="[bsa005041,1d]";

! Die E-Mail muss einen Betreff enthalten.
2 Die E-Mail/SMS muss Text enthalten.
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MsgText=“Text Nachrichtentext der E-Mail oder der SMS, die E-Mail/SMS muss einen Text enthalten
(max. 160 Zeichen).

internationale Telefonnummer ohne 0, die Telefonnummer von

GO Systemelektronik ist dann 49431580800

Mehrere Telefonnummern werden durch ein Semikolon oder

ein Leerzeichen getrennt (max. 120 Zeichen).

PhoneNo=“Telefonnummer*

PhoneNo=&n« Eintrag in Zeile n der Telefonnummernliste
siehe 5.3.3.3.1 Telefonnummernliste
Mailadresse = Zieladresse
MailTo=“Mailadresse* Mehrere E-Mailadressen werden durch ein Semikolon oder
ein Leerzeichen getrennt (max. 120 Zeichen).

MailTo=¢n« Eintragin Zeile n der E-Mail-Adressenliste
siehe 5.3.3.3.2 E-Mail-Adressenliste

Subject=“Text* Betreff der E-Mail, die E-Mail muss einen Betreff enthalten (max. 90 Zeichen).

HTML-Tabelle im Text der Mail und eine gezippte csv-Datei im Anhang der E-Mail mit
MailAttachment="[LIVE]" den aktuellen Messwerten aller Sensoren und Aktoren die am Display der BlueBox
angezeigt werden. max. 20160 Messwerte

HTML-Tabelle im Text der Mail und eine gezippte csv-Datei im Anhang
der E-Mail mit den Messwerten der mit den Sensor-IDs bestimmten
Sensoren aus dem mit nd oder nh bestimmten vergangenen
Zeitraum. max. 20160 Messwerte
nd =n Tage (n =1 bis 30) oder nh =n Stunden (n =1 bis 24)
Mehrfachnennung von Sensoren méglich:

"[ID1,nd] [ID2,nh] [ID3,nd]..."

MailAttachment="[Sensor-ID,nd oder nh]"

Besonderheiten E-Mail:

e Kann eine E-Mail nicht versendet werden, wird nach 3 min erneut versucht diese E-Mail zu versenden.
e Kann eine E-Mail nicht innerhalb von 12 h versendet werden, wird diese E-Mail geldscht.

e Eswerden max. 100 E-Mails zum Versenden gespeichert.
Kommen weitere hinzu, werden die dltesten E-Mails geldscht.

Besonderheiten SMS:

e Das Versenden einer SMS ist nur moglich, falls die BlueBox ein SMS-geeignetes Modem hat und die SMS-
Karte fiir den SMS-Versand freigeschaltet ist.

o Falls das Empfangstelefon einer SMS-Nachricht eine SMS mit dem Nachrichtentext SMS RECEIVED in
Groftbuchstaben zurilicksendet, wird das Senden weiterer SMS-Nachrichten unterbrochen.
Voraussetzung: 1. Die Telefonnummer des zuriicksendenden Empfangstelefons steht in der

Telefonnummernliste der BlueBox. siehe 5.3.3.3.1 Telefonnummernliste
2. Seit dem Absenden der letzten SMS-Nachricht von der BlueBox sind mindestens 30 s
und hochstens 30 min vergangen.
Sobald die Nachrichtenbedingung nicht mehr erfiillt ist, wird diese Unterbrechung aufgehoben.
Der Erhalt der Riick-SMS wird im SMS-Log eingetragen.

e Mit einer SMS konnen Sie Variablenwerte an einer BlueBox andern. siehe 5.5.2 Variablen
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5.5 AMS-Formel beschriebene Programmversion: 5.1

AMS-Formel ermoglicht u.a. die Manipulation von Sensordaten und Aktoren, die Einrichtung von virtuellen be-
rechneten Sensoren (im Unterschied zu realen Sensoren) und das Absenden von Nachrichten per E-Mail und
SMS. Der Formelcode wird in das Formelfeld eines Sensor-Setup-Fensters oder in das Einstellfenster einer
Nachricht geschrieben und auf die BlueBox tibertragen.

@ st in das Formelfeld eines Sensors ein Offsetwert! eingetragen und soll dieser Offset entfernt
werden, so ist darauf zu achten, dass das Formelfeld vollig leer sein muss. Auch Leerzeichen miissen
geldscht werden.?

Il Nach dem Ubertragen des Inhalts eines Formelfeldes auf die BlueBox wird dieser erst nach 30 Sekunden
dauerhaftim Datenspeicher der BlueBox gespeichert. Daher kann die BlueBox nach einem formelverursach-
ten Absturz wieder sicher gestartet werden. Daraus folgt, dass eine Formelanderung verloren geht, falls Sie
die BlueBox innerhalb dieser 30 Sekunden herunterfahren.

5.5.1 Formelaufbau

¢ Die Formelsyntax ist zeilenweise definiert.
Sprungfunktionen gibt es nicht, die Formel wird zeilenweise nacheinander ausgefiihrt.
Max. Anzahl von Zeichen in einem Formelfeld: 40003

¢ GrofR- und Kleinschreibung wird unterschieden (case sensitive).
¢ Dezimaltrennzeichen ist der Punkt.
e ; Das Semikolon markiert das Ende einer Anweisung.

e # Das Rautenzeichen markiert alles Nachfolgende in der Zeile als Kommentar.
Kommentartext max. 30 Zeichen pro Zeile *

e () Das Argument einer Funktion wird durch runde Klammern eingeschlossen. Leere runde Klammern
kennzeichnen eine Funktion ohne Parameter, Beispiel NOSAVE().
In Rechenformeln driicken runde Klammern einen Vorrang einer auszufithrenden Rechenoperation vor
anderen in der Rechenreihenfolge aus. Mehrfache Verschachtelung ist zulassig.

¢ {} Ein Anweisungsblock wird durch eine 6ffnende geschweifte Klammer {begonnen und durch eine
schliefende geschweifte Klammer beendet}
Bei bedingten Anweisungen miissen Sie Anweisungsblocke definieren, sobald mehr als eine Anweisung
ausgefiihrt werden soll. Meint: if (Bedingung) {Anweisungl;Anweisung2;...;AnweisungN;}

e Leerzeichen auRerhalb von Formelelementen kdnnen der Ubersichtlichkeit dienen
und werden ansonsten ignoriert und bei der Syntaxanalyse geldscht.

Aktueller Wert

Fehlerin Zeile 23
22-07-2025 12:25:10

e Bei Formelfehlern werden fehlerhafte Formelzeilen bei ihrer Ausfiihrung angezeigt.®

! siehe 5.4.1.2 Modus der Anzeige und Speicherung dort CAN-Bus-Sensoren dort ® Alle

2 Fiir sehr alte Versionen gilt: Ist in das Formelfeld eines Sensors ein Offsetwert eingetragen, bleibt dieser Offsetwert auch bei
einer Deaktivierung der Formel aktiv. Zur Deaktivierung des Offsetwertes tragen Sie anstatt des Offsetwertes ,0;“ ein,
andernfalls ist ein Neustart der BlueBox erforderlich.

3 Formeln im hier nicht beschriebenen SPS-Programmfenster kénnen erheblich linger sein.
4 ab Softwareversion 4.02
5 Vor Softwareversion 3.6.3 und der BlueBox-Firmwareversion 2.77 wird nur Calc Error angezeigt.
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5.5.2 Variablen

Variablen werden erzeugt, indem ein Variablenname im Formelfeld eines Sensors oder einer Nachricht einge-
tragen und der Eintrag auf die BlueBox libertragen wird. maximale Anzahl von Variablen pro BlueBox: 700!
Variablen

= Konnen nur Integer und FlieRkommazahlen enthalten. Alle Zahlen werden System intern im double-Format
gespeichert. Alle Berechnungen werden auf der BlueBox im double-Format durchgefiihrt.

= Die Wertzuweisung erfolgt mit Variablenname=Wert, ohne Wertzuweisung ist der Wert 0.
= Sind innerhalb einer BlueBox global.

= Konnen mit einer SMS-Nachricht an die BlueBox gedndert werden.
Voraussetzung: Die Telefonnummer des sendenden Telefons steht in der Telefonnummernliste der BlueBox.
siehe 5.3.3.3.1 Telefonnummernliste
Syntax: SET Variablenname Wert

= Werden geldscht indem der Variablenname zuerst vollstandig aus den Formelfeldern? einer BlueBox ent-
fernt wird. Die Loschung wird dann wirksam nach einem Neustart der BlueBox.

Variablenamen
= Bestehen nur aus ASCII-Buchstaben und ASCII-Ziffern.

= Das erste Zeichen muss entweder ein vorangestellter Unterstrich (siehe unten) oder das Dollarzeichen
(siehe unten) oder ein Buchstabe sein.

= Ist das erste Zeichen ein Unterstrich oder das Dollarzeichen, muss das zweite Zeichen ein Buchstabe sein.
= Im Variablennamen werden Grol3- und Kleinschreibung unterschieden (case sensitive).
= Die maximale Lange betragt 30 Zeichen.

= Diirfen nicht mit den Zeichenfolgen von AMS-Formelelementen beginnen.?
© st das erste Zeichen ein vorangestellter Unterstrich oder das Dollarzeichen diirfen danach ebenfalls
nicht Zeichenfolgen von AMS-Formelelementen folgen®.

Variablenarten Es gibt drei Arten von Variablen:

= Standardvariablen, der Inhalt wird mit dem Herunterfahren der BlueBox geléscht und bei Neustart auf 0
(Null) gesetzt.

= Speicherpermanente Variablen werden auf der BlueBox dauerhaft gespeichert, sie werden mit einem
vorangestellten Unterstrich deklariert (Beispiel: _Name). Die dauerhafte Speicherung erfolgt, wenn Sie die
BlueBox liber das Display herunterfahren oder automatisch alle 10 Minuten. Nach Neustart der BlueBox hat
die Variable den zuletzt gespeicherten Wert.
siehe auch 3 BlueBoxSoft dort grauer Kasten Datenhaltung der Messdaten im BlueBox-System

= Benutzervariablen (an der BlueBox dnderbare speicherpermanente Variablen) haben das gleiche Spei-
cherverhalten wie Speicherpermanente Variablen. Benutzervariablen konnen am Display einer BlueBox
geadndert werden, sie werden mit einem vorangestellten Dollarzeichen deklariert (Beispiel: SName).
Ein nachgestelltes ,.MIN“, ,.MAX“ begrenzt den einstellbaren Wert. Ein nachgestelltes ,.RESOLUTION®
bestimmt die Anzahl der Nachkommastellen. Im folgenden Beispiel mit dem Eintrag 0.01 zwei Nachkom-
mastellen. Beispiel: SName.MIN =-5; S$Name.MAX=10; $Name.RESOLUTION =0.01;
Sind MIN und MAX gesetzt, konnen am Display der BlueBox nur Werte innerhalb des angegebenen Bereichs
eingegeben werden. Die Anzahl der Nachkommastellen wird durch RESOLUTION bestimmt. Sind MIN und
MAX nicht gesetzt, so wird die Variable am Display der BlueBox als digitaler Schalter (an/aus) behandelt.
Hinweis: Das Dollarzeichen erscheint nicht am Display der BlueBox.

Hinweis: Verweise in einer Formel auf Messwerte interner Sensoren der BlueBox und Formelelemente das
Power Management Modul PMM betreffend beginnen ebenfalls mit $. siehe Anhang H - Liste der AMS-Formelele-
mente dort 3. Messwerte interner Sensoren der BlueBox und 16. Power Management Modul PMM

! ab Softwareversion 4.01 2 als Kommentar gekennzeichnete Bereiche natiirlich ausgenommen
3 Auch hier wird GroR- und Kleinschreibung unterschieden. 4 Unterstrich und Dollarzeichen diirfen ebenfalls nicht folgen.
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Die aktuellen Variablen mitihren Werten konnen im Sensor-Setup-Fenster tGiber die
Schaltflache der Variablenliste [2: abgefragt werden.

Variablen

Nr: N Wert
Doppelklick auf eine Zeile der Liste 6ffnet ein Eingabefenster zur Wertzuweisung. Or e i
Ein Listeneintrag ist blau unterlegt, wenn er angeklickt wurde. . m

Ein Listeneintrag ist mit blauer Schrift markiert, wenn die Variable im Formelfeld arname "

. 2 Varname2 nn
des aktuellen Sensors verwendet wird.! R .

5.5.3 Die AMS-Formel-Eingabehilfe
Beispiel: Verweis auf einen Sensormesswert

Formel aktiv

Sensor > Daten > Wert [\ \
Aktoren > Raw Data Sensor i st;\Y %
Math > External Data
Zeit Funktionen > RS232 Protokolle > v 'Iﬁ00004_
Kontrolle > Internal > Alrpressure Eintrag im Formelfeld:
Sonstige > {ik000042] [1ft000042]

- Humidity

Ende - Indoor temperature

© Ubertragen = | Speichern [% Laden |

lZeichen: 0 | | Firmware: ARMDAM 5.2.5|

Ein Klick mit der rechten Maustaste im AMS-Formelfeld 6ffnet die Eingabehilfe.
Klick auf einen Eintrag in der Auswahlliste fiihrt entsprechend weiter.
Doppelklick auf einen Sensor in der Sensor Liste filigt die Sensoridentifikation? in das Formelfeld ein.
Eine vollstandige Liste der AMS-Formelelemente finden Sie unter: Anhang H - Liste der AMS-Formelelemente.

5.5.3.1 Formelelemente der Eingabehilfe

Sensordaten Sensor > Daten > Wert
Aktoren > Raw Data Uhrzeit
Math > External Data Status
Zeit Funktionen > RS232 Protokolle > Qualit
Kontrolle > Internal > Alter des Messwertes in sekunden
Sonstige > Messwert ohne Status Information
Ende

Wert Offnet eine Auswahlliste aller Sensoren der aktuellen BlueBox, Klick auf einen Eintrag setzt einen
Verweis auf den Messwert mit Offset des ausgewahlten Sensors. Beispiel [[ft000044]

Uhrzeit Offnet eine Auswahlliste aller Sensoren der aktuellen BlueBox, Klick auf einen Eintrag setzt einen
Verweis auf die Aufnahmeuhrzeit des letzten Messwertes des ausgewdhlten Sensors (hhmmss),
angezeigte Zeit ist die Coordinated Universal Time (UTC). Beispiel [lft000044.TIME]

Status  Offnet eine Auswahlliste aller Sensoren der aktuellen BlueBox, Klick auf einen Eintrag setzt einen
Verweis auf den Status des ausgewahlten Sensors (siehe 5.4.1.1 Sensorstatusmeldungen im
Sensor-Setup-Fenster). Beispiel [[ft000044.STATUS]

Quality Offnet eine Auswahlliste aller Sensoren der aktuellen BlueBox. Klick auf den Eintrag eines anwen-
dungsspezifischen Parameters aus Spektraldaten setzt einen Verweis auf den SQI® (Spektraler-Quali-
tats-Index), in allen anderen Fallen ist der SQI-Wert bedeutungslos. Beispiel [[ft000041.SQl]

1 Ausnahme: Die Variable wurde im Formelfeld ohne Wertzuweisung erzeugt.
2 siehe 3.5 Sensorinformation und Sensoren I6schen dort Identifikationsnummern 3 ggf. Lizenz nétig
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Alter des Messwertes in Sekunden Seit Aufnahme des letzten Messwertes vergangene Zeit in Sekunden.
Beispiel [[ft000041.SEC]

Messwert ohne Statusinformation Messwert des Sensors ohne Ubertragung* des Sensorstatus
Beispiel [[ft000041.VAL]

Sensor > Daten >
Aktoren > Raw Data
Math > External Data
Zeit Funktionen > RS232 Protokolle >
Kontrolle > Internal >
Sonstige b
Ende
Raw Data Offnet eine Auswabhlliste aller Sensoren der aktuellen BlueBox, Klick auf einen Eintrag setzt
einen Verweis auf den offsetfreien Messwert des ausgewahlten Sensors.
Beispiel [![ft000044] Nicht zu verwechseln mit dem Rohwert des Sensors.
External Data Messwert von einer anderen BlueBox

Verweis auf den Messwert des durch die Sensor-ID ausgewahlten Sensors.
[*Sensor-ID] Erkennbar am Sternchen.

Protokolle Eintrag CUSTOMn[m] - m-ter Messwert im String welcher Uber das
Benutzerprotokolle Benutzerprotokoll n empfangen wurde.

Internal Sensor > Daten Setzt Verweise auf die internen Sensoren der BlueBox.
Aktoren > Raw Data SPRESSURE = Luftdruck
Math > External Data SHUMIDITY = Luftfeuchtigkeit
Zeit Funktionen > RS232 Protok SMAIN = Innentemperatur
Kontrolle > Internal > Barometric pressure sensor
Sonstige > Humidity sensor
Ende Temperature sensor
Internal Sensor b
nur BlueBox T4 Aktoren > Internal > BlueBox internal relay
Math > On Time Setzt Verweise auf die beiden
Zeit Funktionen 2 Off Time internen Relais der BlueBox T4.
Kontrolle z Last Value
Sonstige >
Error Value
Ende
On Time Eintrag ONTIME - Zeit in Sekunden seitdem der Aktor eingeschaltet ist.
Off Time Eintrag OF FTIME - Zeit in Sekunden seitdem der Aktor ausgeschaltet ist
Last Value Eintrag LASTVALUE - Zustand des Aktors bei der letzten Berechnung
Messwert >0.5 Aktor ist eingeschaltet Messwert <0.5 Aktor ist ausgeschaltet

* Bei Verweisen auf Sensormesswerte eines anderen Sensors wird der Sensorstatus dieses Sensors libernommen.
Der Eintrag .VAL unterdriickt dieses Verhalten.
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Error Value Eintrag ERRORVALUE=n bestimmt ob ein Aktor bei einer fehlerhaften Berechnung (z.B.
durch Ausfall eines Sensors) ein- oder ausgeschaltet wird.
ERRORVALUE=1 Aktor wird eingeschaltet ERRORVALUE=0 Aktor wird ausgeschaltet

Falls dieser Wert verwendet wird, sollte er in der ersten Zeile des Formelfeldes eingegeben werden!

Fur Berechnungen stehen diverse mathematische Operatoren, Funktionen u.a. zur Verfiigung.

Sensor > T
Aktoren > .
asin(x)
Math > Math. Funktionen > Sinus >
. . . cos(x)
Zeit Funktionen > Math. Konstanten > Cosinus >
. acos(x)
Kontrolle > Vergleich > Tangens >
Sonstige > Logic > rad(x) tan(x)
Ende () deg(x) atan(x) Pl
+ exp(x) Math. Funktionen > ( greater)
- In(x) Math. Konstanten < (less)
/ log(x) Vergleich >= ( greater equal )
* sqrt(x) Logic <= (less equal )
A abs(x) ) == (equal)
++ avg(x) + & (AND)
= PID(x) - [ (OR)
% round(x,y) / XOR
anal . ! (Invert)
polyfit{) A
++
%
Winkelfunktionen inverse Winkelfunktionen
Sinus Sinusfunktion sin(x) asin(x) Arcus Sinus
Cosinus Cosinusfunktion cos (x) acos(x) Arcus Cosinus
Tangens Tangensfunktion tan(x) atan(x) Arcus Tangens
WinkelmaRe
rad(x) Umrechnung von Grad in Radiant (z.B.: 60° ist 7t/3 rad, also ungefahr 1.0472 rad)
deg(x) Umrechnung von Grad in Radiant

Exponentialfunktion
exp(x) Exponentialfunktion, deren Basis die Eulersche Zahl e ist: e

Logarithmusfunktionen

Logarithmen sind die inversen Funktionen der Exponentialfunktionen
In(x) Logarithmus naturalis, log (x)

log(x) log10 (x)

Wurzelfunktion
sqrt(x) Quadratwurzel aus x

Absolutbetrag

abs(x) Absolutbetragvon x
Beim Bilden des Betrags bleiben positive reelle Zahlen und die Null unverandert,
bei negativen reellen Zahlen werden die entsprechenden positiven reellen Zahlen ausgegeben.
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FlieBende Mittelwertbildung und AusreiBerunterdriickung

Hier konnen Sie festlegen, wie mit dem Formelelement AVG ein
flieRender Mittelwert der Messwerte erzeugt wird und wie Ausreilder
erkannt und unterdriickt werden. Diese Funktionen kdnnen an vor-
handenen Messwerten getestet werden. siehe 4.3.1 Mittelwertbil-

Average

Sensorauswahl

3y -

Sensor

S
3

number of values

dung und Ausreilerunterdriickung =
R Delete  SchlieBt das Fenster ohne Formeleintrag. .
Ebenso Klick auf 4. Type of peak detection
© ok SchlieRt das Fenster mit Formeleintrag. AMS formula
- AVG(xx,4[],60,0);

. . L. . . R *x = unique number
Hinweis: Die hier beschriebenen Funktionen sind im Sensor-Setup- a

Fenster auch ohne Formeleintrag ausflhrbar.
siehe 5.4.1.3 Datenverarbeitung X Delete

©
2

Anzahl Messwerte Anzahl der Messwerte aus denen der flieRende Mittelwert gebildet wird, Minimum ist 2.
number of values

Intervall” Zeitabstand in Sekunden
Interval Hier wird festgelegt in welchem Zeitabstand Messwerte zur flieRenden Mittelwertbildung hinzu-
gefligt werden, z.B. wird bei Eintrag 60 nur alle 60 s ein Messwert zur Mittelung hinzugefligt.

Typ der AusreiBererkennung Auswahl des Typs der AusreiRerkennung in der Dropdown-Liste
Type of peak detection

0 |keine Ausreiferunterdriickung

Die mit Anzahl der Messwerte (siehe oben) bestimmten n Messwerte werden nach GroRe sortiert.

1 Die nach Anzahl unteren und oberen 10 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

2 Die nach Anzahl unteren und oberen 20 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

3 Die nach Anzahl unteren und oberen 30 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

4 Die nach Anzahl unteren und oberen 40 Prozent werden entfernt
und der arithmetische Mittelwert errechnet.

5 Der errechnete Mittelwert ist der Median aller n Werte.

AMS- Formeleintrag In diesem Feld wird der entsprechende AMS-Formeleintrag angezeigt.
AVG(xx,b,[Sensor-ID],d,e);
xx = Kennungsnummer der flieBenden Mittelwertbildung (0 bis 9999)

Jede Kennungsnummer darf innerhalb einer BlueBox nur einmal vergeben werden.
Wird hier in der AMS-Formel-Eingabehilfe automatisch vergeben.

b = Anzahl der Messwerte die gemittelt werden sollen.
[Sensor-1D] = Sensormesswert

d = Intervall (Zeitabstand in Sekunden)

e =Typ der AusreiBerkennung

* Nicht zu verwechseln mit dem Messintervall.
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PID-Regler
PID(String) Eintrag PID(1,Istwert,Sollwert,P,I,D);

Der PID-Regler hat einen proportionalen, einen integralen und einen differentiellen Anteil an der
Regelwirkung. Die jeweilige Starke des Anteils an der Regelwirkung wird durch die Eingabewerte
fiir P, 1und D bestimmt. siehe Anhang H - Liste der AMS-Formelelemente dort 6. PID-Regler

Rundung
round (x,y) Eintraground(Value,y)
Rundet den mit Value definierten Wert auf y Nachkommastellen.

Zufallszahlen
rand() Eintragrand()
Erzeugt Zufallszahlen zwischen 0 und 1.

Berechnung eines Polynoms aus Messwerten
polyfit Die polyfit-Funktion berechnet die Koeffizienten eines Polynoms durch Minimierung der Summe der
Quadrate der Abweichungen von gegebenen Messwerten (Anpassung nach den kleinsten Quadraten).

Eintrag im Formelfeld:

A[0][0]=x0;

A[0][1]=x1;  definiert das Array der x-Werte

A[0][2]=x2;

A[1][0]=yO0;

A[1][1]=y1; definiert das Array der y-Werte
(2]

corr = polyfit(number of values,order);

number of values = Anzahl der Messwerte / order = Grad des Polynoms
= schreibt den Korrelationskoeffizienten in die Variable corr

= schreibt die Koeffizienten des Polynoms in das Array [2]

#Result A[2][0] - A[2][order];

Konstante
Pl 1=3,14159265

Vergleichsoperatoren
Vergleichsoperatoren sind insbesondere zur Einstellung von Schaltpunkten erforderlich.

> grofler als

< kleiner als

>= grofier oder gleich
<= kleiner oder gleich
== gleich

logische Verkniipfungen
Zur Einstellung von Schaltpunkten (siehe oben) kdnnen auch logische Verkniipfungen benutzt werden.

& und OR XOR AND
a b y a b y a b y
| oder o Lol ol o o] ol o] oo
XOR  exklusives oder 0 1 1 0 1 1 0 1 0
. . 1 0 1 1 0 1 1 0 0
! Bit-Invertierung 1 1 1 1 1 0 1 1 7

Wahrheitstabelle
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arithmetische Operatoren

() Bevorzugte Durchfiihrung der in Klammern gesetzten Grundrechenart
+ Addition

- Subtraktion

/ Division

* Multiplikation

A Potenzen, a"entspricht a*n

++ Additionvon 1 (+1)
- Subtraktion von 1 (-1)

% Modulo-Operator, Rest einer Ganzzahl-Division
Zeitfunktionen
Sensor Die Angaben beziehen sich auf die Localtime der BlueBox.
Aktoren Zeit TIME aktuelle Uhrzeit
Math Stunde HOUR  aktuelle Stunde
Zeit Funktionen Zeit Minute MIN aktuelle Minute
Kontrolle Stunde Sekunde SEC aktuelle Sekunde
Sonstige Minute Monat MONTH aktueller Monat (0 - 11)
Ende Sekunde Tagim Monat DAYOFMONTH aktueller Tag im Monat
Monat Taginder Woche DAYOFWEEK  aktueller Tagin der Woche
Tag im Monat 0 entspricht Sonntag
Tag in der Woche 1 entspricht Montag,
2 Dienstag
etc.
weitere Elemente Sammer > Sevaer
Aktoren > Aktoren
Sensor > Math > Math
Aktoren > Zeit Funktionen > Zeit Funktionen
Math > Kontrolle > Kontrolle if( ){}
Zeit Funktionen b Sonstige 2) Sonstige if( ){ lelse{ }
Kontrolle > Ende Ende while ( ){ }
Sonstige > GPS > for (::){ }
Ende Variablen > Variable
USV ( unterbrechungsfreie Stromversorgung ) > Variable { wird gespeichert )
Sensor > ISA Messwert > Variable ( tiber BlueBox dnderbar ) >
Aktoren g Modbus > Array >
Math 2 Benutzer def. Fehler >
Zeit Funktionen > Power Modul 5
Kontrolle > RliieRax Text anzeicen
Sonstige > GPS »
Ende Variablen > Float
USV ( unterbrechungsfreie Stromversorgung ) > Integer
ISA Messwert > Register
Modbus > Lesen > Coil Status
Benutzer def. Fehler > Schreiben b Float
Power Modul > Integer
BlueBox Text anzeigen Register
Sende Messwert Coil Status

Send Sensor Value ( INET)

Datenbank deaktiviert

Eine vollstindige Liste der AMS-Formelelemente finden Sie unter: Anhang H - Liste der AMS-Formelelemente
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5.6 AMS-Beispiele
5.6.1 Andern von Ausgabewerten eines Sensors

Beispiel: Der Ausgabewert eines Temperatursensors soll von °Celsius in °Fahrenheit umgerechnet werden.
TFahrenheit=TCelsius - 1,8 + 32

Sensor Setup [Ift000041] ﬂl

—Sensor
Sensor Setup [Ift000041]
MName |Wassertempera1ur @D —Senzor
Korfig
Kaommentar | ):} Mame |Was sertemperatur
Parameter  [Temperatur Roh. Kommentar |
Einheit c Parameter  [Temperatur :
Yorkomma |2 3: Min, Messwert I-EU Eirheit I"F ( 1) SYSTEMELEKTRONIK
Machkamma |2 3: M ax. Messwert ISD “ork.ornma |2 3: Min. Messwert |-4
—Aktueller Werk
Interval I Mittlungen 1 = Nachkomima |2 3: Max. Messwert  |130
]
Speichere Alle Messwerte | Intervall GO = Mittlungen m = 72 . 1 9 F @
5 17052017 11:158:12
" Formel akliv Speichere Berechnete Werte @ |
@ W Fomel akliv
[!Ift000041]*1.8+32;@ =]
@ Ubertragen | |-l Speichern | @ Laden | = Druc LI
|Zeichen: 1 5 @ Ubertragen | H Speichern | @ Laden | <= Drucken | C‘\ | oﬂ Schliefen |
|Zeichen: 21 [ AVRDAM 2.44
Vorgehensweise:

@ Eingabe°F = Die Einheit des Ausgabewertes ist °F.

@ Auswahl Berechnete Werte = Sorgt dafiir, dass die im Formelfeld eingetragene Formel nicht als

Offsetwert benutzt wird, sondern der berechnete Wert angezeigt
und abgespeichert wird.
(3 [V Aktivieren der Formel

(®) Eingabe [!1ft000041]*1.8+32;

[Ift000041] = offsetfreier Wert des Sensors selbst
Das Ausrufezeichen sagt, dass hier der offsetfreie Wert des Sensors verwendet wird.
Anderenfalls wiirden sich die einzelnen berechneten Werte aufeinander addieren.
multipliziert den Wert des Sensors mit 1,8
addiert 32 zu dem Ergebnis der vorhergehenden Multiplikation
markiert das Ende der Anweisung

*1.8
+32

4438

® Klick auf = @ Ubertragen | Ubertragt die im Formelfeld stehende Formel auf die BlueBox.

@ Der umgerechnete Wert wird nach Ende des laufenden Intervalls angezeigt.
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5.6.2 Einstellungen eines virtuellen Sensors

Beispiel: Ermittlung des Differenzwertes zweier Sensoren
[Sensor-ID des virtuellen Sensors]

Sensor Setup [00TS512341]
Sensor
Mame |Diff. Innen Aussen
Kommentar I
Parameter |Temperatur
Einheit e SYSTEMELEKTRONIK
Warkamma 2 = tin. Messwert I-SD
Alktueller Wert
Machkomma |1 = b an, Mezzmert IED
o
Intercall |1 3; ritthungen 1 — 22 . 3 C‘
. 17052017 11:19:12
Speichere Alle Mezzwerte |
: Anzeige des letzten Wertes
[ Fomel aktiv und des Aufnahmezeitpunktes
[1ft000044]-[ct1000141]; |
hd
@ Ubertragen | | Speichemn | [% Laden | = Drucken | [::‘." | (71\ Schliefen |
|Zeichen: 21 [ 4.01

| Offnet das Kalibrierfenster des virtuellen Sensors.
korfia | siehe 5.4.1.4.5 Direkteingabe der Koeffizienten des Kalibrierpolynoms dort Kalibration Fitting

Name Diff. Innen AufRen

Kommentar
Parameter  Temperatur

Einheit °C

Name des Sensors, erscheint bei Abfragen durch die anderen
BlueBox Programme.

Allgemeiner Kommentar
Bezeichnung des gemessenen Parameters

Einheit des Ausgabewertes

Min. Messwert -30  kleinster gespeicherter und angezeigter Wert

Max. Messwert 30  groRter gespeicherter und angezeigter Wert

[1ft000044]-[ct1000141];

Subtraktion: Messwert des Sensors [ft000044 minus Messwert des Sensors ct1000141
; (Semikolon) markiert das Ende der Anweisung

@ Ubertragen | Ubertragt die Formel auf die BlueBox.
— Angezeigt und gespeichert wird der Wert jedoch erst dann, wenn sich einer

der beiden Sensorwerte der in dieser Formel abgefragten Sensoren dndert.
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5.6.3 Einstellungen eines Aktors

Beispiel: Schalten eines Relais bei Uberschreiten eines Wertes

[Sensor-ID des Aktors] genau genommen Aktor-ID

Sensor Setup [fSt0026710] ﬂ
Sensor
Mame INntbegasung @
Konfig
Kommentar IHelais 267-2
D
Parameter Iswitch Foh.
Einhi I SYSTEMELEKTRONIK
Warkamma |1 3; tin. Messwert IEI
aktueller Werk |
Machkomma IU HQ b an, Mezzmert |1
Intervall IED 3: Mittungen 1 = O‘ aktueller Schaltwert
O0oderl
Speichern Geanderte Messwerte | 17.05 2017 121023
v Formel aktiv . u
Schaltbedingung: Ist der Messwert des Sensors fst002942
[£=t00Z542] > 6.5; N . [
grofer als 6,5, ist der Schaltwert 1, ansonsten 0.
w

@ Ubertragen | kel Speichem | @ Laden | o= Drucken | C‘\ | @ﬂ Schliefen |
[Zeichen: 19 | AYRDAM 2,44
1, | Offnet das Konfigurationsfenster des Aktors. Hier kdnnen Sie wahlen zwischen ,Normally open*
Herfia | (Zustand 0 = offen) und ,Normally closed“ (Zustand 0 = geschlossen). *
J=' | Ist bei einem Relais tberfliissig.*
Roh.
Name Notbegasung Name des Aktors, erscheint bei Abfragen durch
die anderen BlueBox Programme.
Kommentar Relais 267-2 Allgemeiner Kommentar
Parameter  switch Bezeichnung des Schaltparameters
Einheit Da es sich hier um einen einfachen Schalter handelt (Zustand 0 oder
1), hat der Aktorparameter keine Einheit.
Vorkomma 1 Anzahl der Vorkommastellen
Nachkomma 0 Anzahl der Nachkommastellen
Intervall 60 Testet alle 60 Sekunden ob der Aktor noch da ist, falls nicht er-

Min. Messwert 0
Max. Messwert 1
Mittlungen 1

Geanderte Meszwerte |

scheint ,Keine Daten“ unter Aktueller Wert.
Zustand 0
Zustand 1

Hat bei Aktoren keine Funktion.

Der Aktorwert wird nur bei Anderung des Wertes gespeichert, es wird jedoch

mindestens ein Wert pro Stunde gespeichert (minimaler Datenbestand).

i) Ubertragen |

Ubertragt die Formel auf die BlueBox.

* Gilt nicht fiir den Sonderfall kalibrierbarer Aktoren, naheres auf Anfrage bei GO Systemelektronik.
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5.6.4 Einstellungen eines Stromausganges

Ein Stromausgang ist ein analoger Aktor und wird ahnlich einem Sensor parametrisiert. Die Messwerte eines
zugeordneten Sensors steuern einen Stromausgang. Im hier gewahlten Beispiel soll ein Stromausgang (hier
bsa008451) die Messwerte eines Sensors (hier tes000001) in Stromwerte von 4 mA bis 20 mA umwandeln.

Sensor Setup [bsal08451] ]
Sensor
Name [b3a-8454 L
Karifig
Kormmentar | p
Parameter |Current Fah.
Einhet |ma e SYSTEMELEKTRONIK
Yorkomma |2 3: Min. Messwert |4
@ aktuieller Wer
Machkomma |2 3: Max. Messwert IQD
Irkervall g0 = Mitlungen 1 — 0' 00 mA
Speichemn Alle Messwerte | 15.05 2018 14:74:13
—F Forme| aktiv
# Current out il
SValue = [tes000001]; # Sensor
SMin = 500; # Sensor min Value
SMax = 3000; # Sensor max Value @
CurrentMin = 4; # Current min Value
CurrentMax = 20; # Current max Value
A1 = (CurrentMax - CurrentMin)/(SMax - SMin);
AO = CurrentMin - A1*SMin;
Current = A1*SValue + AQ;
if (Current < CurrentMin) Current = CurrentMin;
if (Current > CurrentMax) Current = CurrentMax;
Current;
® .|
@ﬂbertlagenl L) Speichem | @I:aden | = Drucken | & | %Schlieﬁen |
|Zeichen4z23 | AVRDAM 253

® Die Eintrdge in [Min. Messwert] und [Max. Messwert] beziehen sich nicht auf den Werte-
bereich der Sensormesswerte oder den Wertebereich der Stromwerte.

dy 2 2 DieSchaltflichen haben in diesem Beispiel keine Funktion.
Korfiy Roh. Rekal.

Eintrag im Formelfeld:

@ Der Sensormesswert des Sensors tes000001 wird in die Variable SValue geschrieben. Die folgenden
Variablen bestimmen den Wertebereich der Sensormesswerte (Variablen SMin und SMax) und den
Wertebereich der Stromwerte (Variablen CurrentMin und CurrentMax).

@ Berechnung der Umwandlung mit einem Polynom erster Ordnung mit der Steigung Al das die
y-Achse bei A0 schneidet (y = 0,0064x + 0,8).
Daraus wird der Stromwert (Variable Current) errechnet (A1 x SValue + A0).

@ Falls der Sensormesswert seinen Wertebereich (SMin bis SMax) verlasst, wird der Stromwert auf den
Wertebereich der Stromwerte (CurrentMin bis CurrentMax) begrenzt.

@ Der Stromwert wird erzeugt und angezeigt.
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6 Programme zur Dateniibertragung und Konfiguration

Falls Sie bei der Installation nicht einen anderen Ordner ausgewahlt hatten, befinden sich die 32-Bit-Pro-
gramme im Ordner ,C:\Programme (x86)\BlueBox“ und die 64-Bit-Programme im Ordner ,C:\Pro-

gramme\BlueBox*.

6.1 ExportTool

Das Programm ExportTool.exe liest Messdaten und GPS-Daten aus einer BlueBox-Datenbank.

Funktionen: e

beschriebene Programmversion: 5.1

Auflistung von Messwerten und GPS-Daten aus einem gewahlten Zeitraum

e Berechnung und Auflistung von Min/Max-, Durchschnitt- und Summenwerten
aus einem gewahlten Intervall.

e Export der Listeneintrage der Messwerte in das txt- und csv-Format

e Exportder Listeneintrage der GPS-Daten in das gpx-Format

Aufruf ExportTool.exe iiber BlueBoxSoft:

'E}‘ Datenexport

E BlueBox

Datei Einstellungen Optionen Visualisierung Hilfsprogramme  Hilfe

Datei Einstellungen  Hilfe B AMS
y B  OnlineMonitor
on Intensi Luftdry -
il € Export
~] | 04-03-2025 09:56:00 761 1021,6
04.03.2025 [~ 00:00:00 - "/ @ ModConfig %
04-03-2025 09:57:00 761 1021,5%
Bis Auswahl ZEitfaum| 04-03-2025 09:58-00 761 102153
04.032025 [+ 23:59:00 04-03-2025 09:59:00 761 1021,50
04-03-2025 10:00:00 761 1021,49
Blueox 04-03-2025 10:01-00 761 1021 46
‘B\ 5 IAuswahI BlueBox}—‘ ' ‘
- . -
uebox 04-03-2025 10:02:00 761 nach Aufnahmezeitpunkt der
2 04-03-2025 10:03:00 761 Messwerte geordnete Export-
t . - .
erizone Auswahl Zeitzone* 04-03-2025 10:04-00 761 liste gemal den Einstellungen
Lokale Zeitzone | | 04-03-2025 10-05-00 761 102132
AN 04-03-2025 10:06:00 761 1021,30
nterva
~ 04-03-2025 10:07:00 761 1021,29
00:01:00 Auswahl Intervall
hd hh:mm:ss 04-03-2025 10:08:00 761 1021,27
Druck intern 04-03-2025 10:09:00 761 1021,25
/| Intensity Auswahl Sensoren 04-03-2025 10:10:00 761 1021,23
v Luftdruck 04-03-2025 10:11-00 761 1021,21
SAC254 oW BN ta T aTalalali ot Natatal TiA ADnd _NA v
i Speichern v Start
 Start Ladt die ausgewahlten Daten in die Liste.
I Speichern  Exportiert die Messdaten in das txt- und csv-Format. Offnet ein Fenster, in dem der

Speicherpfad und das Format gewahlt werden kann. Die Daten in den txt-Datei sind
mit Tabulator getrennt, die der csv-Dateien mit Semikolon.

siehe Anhang F - Offnen einer csv-Datei

@ Datenexport
Datei Einstellungen  Hilfe
Exportiere track als GPX Datei

3

Beenden

* siehe nachste Seite dort Auswahl Zeitzone

Exportiert GPS-Daten in das gpx-Format. Offnet ein Fenster, in
dem der Speicherpfad gewahlt werden kann.
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&) Datenexport - O X
Datei  Einstellungen  Hilfe
GPS > ddd’mm.mm’
Berechnung > | ® ddd’mm’ss.ss” Bestimmt das Format von GPS-Koordinaten,
Enable SQI dddmm.mmmm gelistet als Longitude/Latitude.
dddmm.ssss Die aktuelle Einstellung ist mit einem e markiert.
ddd.ddd
GPS > Minimum . . . .
D — Bestimmt die Art der Berechnung der in der Intervallzeit
ezeililng drensennt aufgenommenen Messwerte.
Maximum
Enable SQ . Die aktuelle Einstellung ist mit einem @ markiert.
umime

® 1. Messwert =P Nur der erste Messwert des Intervalls wird exportiert.

Enable SQI Bei anwendungsspezifischen Parametern aus Spektraldaten werden die SQI*-Werte
gelistet. In allen anderen Fallen ist hier der SQI-Wert bedeutungslos.

Auswahl Zeitzone
Die Zeitzone der Darstellung kann wie folgt gedandert werden.
e Koordinierte Weltzeit [UTC]
Anzeige Datum/Uhrzeit in UTC gemal Zeitstempel in der Datenbank

e Lokale Zeitzone [PC]
Anzeige Datum/Uhrzeit gemaft Umrechnung aus Koordinierte Weltzeit [UTC] in die Zeitzone des
PCs auf dem die BlueBox PC Software installiert ist

e BlueBox Zeitzone [BB]
Anzeige Datum/Uhrzeit gemaft Umrechnung aus Koordinierte Weltzeit [UTC] in die ausgewahlte
Zeitzone in den Netzwerkeinstellungen BlueBoxSoft, siehe 3.2 Netzwerkeinstellungen

Hinweis zum Zeitstempel: Die Aufnahmezeiten der Messdaten werden in der Datenbank in Coordinated Uni-
versal Time (UTC) gespeichert. Eine Anderung der Zeitzone am Display der BlueBox und in der BlueBox PC Soft-
ware andert nur die Zeit in der Darstellung, und nicht den Zeitstempel in der Datenbank.

* SQI = Spektraler-Qualitats-Index
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6.2 ModConfig (Modbus Client Configuration)

Hinweis: Das Einrichten von Modbusgeraten ist unterschiedlich aufwendig, weil abhangig von der Systemkon-
figuration und der Hardware. Erweiterte Beschreibungen gibt es als Servicedokumentationen.
Kontaktieren Sie GO Systemelektronik.

beschriebene Programmuversion: 4.5/5.1

Zur Auswahl stehende Modbus-Schnittstellen der BlueBox:

Fir einige Einstellungen bendtigen Sie das Passwort der jeweiligen BlueBox.

CAN-Bus mit externem Serielle-Schnittstelle-Modul
Ethernet Giber TCP/IP

Interne serielle Schnittstelle

siehe 6.2.2
siehe 6.2.3
siehe 6.2.4

Password dialog

siehe Anhang G - Das Konfigurationsdatenblatt dort Network dort Password Password |
X Cancel OK
6.2.1 ModConfig.exe starten
g BlueBox - X

Datei Einstellungen Optionen Visualisierung Hilfsprogramme  Hilfe

B AMS
B OnlineMonitor
€  Export
Aufruf ModConfig.exe mit BlueBoxSoft | @ ModConfig
Nach dem Start 6ffnet sich dieses Fenster.
w_ Modbus Client Konfiguration = |I:| |i|
Datei  Hilfe
BB
Schnittstelle | j | j | j
16-Bif: Messwertalsgane [T wertauschetigh /low Byte [T
5 Bytes Messwert + Status [T wertausche bigh /flow Wond =
Andlog /Digtal gemischt [T gavem 10 =
*Harchwareabhiangig @ Enstelen |
Sensor | =
Adresse 0 =
Tvp ® Anaog " Digital 5 Hinzufligen |
Sensaor MName | Sensaor ID | Typ | Adressel
Ubentragen

Falls Sie bei der Installation nicht einen ande-
ren Ordner ausgewahlt hatten, befinden sich
die 32-Bit-Programme im Ordner ,C:\Pro-
gramme (x86)\BlueBox“ und die 64-Bit-Pro-
% gramme im Ordner ,,C:\Programme\BlueBox".

Wahlen Sie eine BlueBox aus.

w_ Modbus Client Konfiguration ;|g|1|
Datei  Hife
rBlueBo
I [

BlueBoxT 20001
BlueBoxT20002
BlueBoxT20003
BlueBoxT20004
BlueBoxT20005
BlueBoxT20006

*Hardwareabhiangig @ Enstelen |
Sensor I =
Adresse |0 =
Typ ® Analog " Digital S5 Hinzufligen |
Sensar Name |Sensur D | Typ | Adressel
Ubertragen
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6.2.2 CAN-Bus mit externem Serielle-Schnittstelle-Modul
BlueBox R1 BlueConnect-Modul

LI R

COD (Outlet)
2350.15 mg/l

Modbus RTU
Master
CAN-Bus-Kabel
Wahlen Sie CAN-Bus Serial 1 bis 6.* Wahlen Sie Sensor und klicken Sie auf _ %= Hraufiigen
w_ Modbus Client Konfiguration - |D |i| w_ Modbus Client Konfiguration = |EI |i|
Datei  Hife Catei  Hife
rBleBo rBlueBo
T20001 = T20001 4
Schrittstalle =l =l =l Schnittstele [CAN-Bus seriell 2~ | =] =]
Als -
16-Bit Messwdsarial 1 —frausche bigh /low Byte [ 16-Bit Messwertausgabe [T wvertausche high /low Byte [
5 Bytzs Mess|lUSE Seriell 0 ffausche high /low Word [ 5 Bytes Messwert + Status | vertausche high / low Word [
Ardlog [ Digit|JSB Seriel 1 Ehie) 1w = Andog / Digital gemischt [ gave D n =
CAN-BLE Seriel 1 — -
= s 2
*Hardwareabl CAN-Bus Seriel 4 & O Enstelln *Hardwareabhingig & Enstelen
Sensor I ;I Sensor I ;I
Y
Adresse m @ Adresse sensor 02
Sensor 03 v
Typ @ Analog " Digital & Hinzufligen | Typ ® Analog " Digital & Hnzufiigen |
Sensor Mame | Sensor D | Typ | Adresse| Sensor Name | Sensor 1D | Typ | Adresse|
Sensor 01 51000001 Analog 0
i Ubertragen & Ubertragen

Klick auf <Ubertragen> tibertragt die Einstellungen auf die BlueBox.

(@ 0 entspricht dem Register 30001 fiir analoge Sensoren
und Register 10001 fiir digitale Sensoren.

(@ Ubernahme der Anderung mit Klick auf __© grstslen | x|

Bei alteren Konfigurationen werden Sie nach Anderung dieser BlueBax bitts neu starten
Einstellungen aufgefordert die BlueBox neu zu starten.

Wenn Sie ein zusatzliches Modul anschlieRen wollen, wahlen Sie entsprechend CAN-Bus Serial 3.

CAN-Bus Serial 1 ist reserviert fiir die interne serielle Schnittstelle.

Falls Sie die Fehlermeldung "Unsupported firmware" erhalten, ist die Firmware der BlueBox zu aktualisieren.
In diesem Fall wenden Sie sich bitte an GO Systemelektronik.

“@ An der BlueBox T4 und TS ist hier CAN-Bus Seriell 2 bis 6 auszuwahlen.
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6.2.3 Ethernet iiber TCP/IP
BlueBox R1

COD (Outlet)
2350.15 mg/l

Modbus tGber TCP/IP

Ethernet-Kabel Cat5 / Cat7 Port TCP 502
Die Modbus-TCP/IP-Schnittstelle ist nur erreichbar von privaten Netzwerkadressen:
10.0.0.0/8 (10.0.0.1 - 10.255.255.254)
172.16.0.0/12 (172.16.0.1 - 172.31.255.254)
192.168.0.0/16 (192.168.0.1 - 192.168.255.254)
Wahlen Sie TCP/IP. Wahlen Sie Sensor und klicken Sie auf = Hinzufiigen
m_ Modbus Client Konfiguration - |EI |l| w_ Modbus Client Konfiguration - |EI |l|
Datei  Hilfe Datei  Hife
rBlueBo rBlueBo
T20001 | T20001 d
Schrittstelle = | j | j Schnittstelle IT CR/P j | j | j
16-Bif: lMessivd giﬁ_sgﬂfgine" 1 :tausche figh /lew Byte. [T 16-Bit Messwertausgabe [T wvertausche high / low Byte [
5 Byles Mess|CAN-BUs Seriel 2 fraLache high /low Werd [ S Bytes Messwert + Status [ vertausche high / low Word [
1 CAN-BUS Seriel 3 = I | h I E‘
Analog /f Dig CAN-BLS Sericl 4 =0 1D] 10 = Andog f Digital gemischt [ Slave ID 10 B
CAN-BUS Seriel 5 @
CAN-BLS Seriel & [ ! !
#Harchareabigeississ O Enstelln *Hardwareabhiangig ml

Sensar | Sensor =
Sensor 01 -

Adresse IO E: @ Adresse
Sensor 03 -
Typ @ Analog " Digital = Hinzufiigen Typ ® Analog " Digital 55 Hinzufiigen |

i

Sensaor MName | Sensar ID | Typ | Adressel Sensar Name | Senszor D | Typ | Adresse |
Sensor 02 sid000o002 Analog ]
@ Ubertragen & Ubertragen

Klick auf <Ubertragen> ibertragt die Einstellungen auf die BlueBox.

(1) 0 entspricht dem Register 30001 fiir analoge Sensoren
und Register 10001 fiir digitale Sensoren.

@ Ubernahme der Anderung mit Klick auf __ © ginstslen | x

Bei alteren Konfigurationen werden Sie nach Anderung dieser BlusBox bitta nau startan
Einstellungen aufgefordert die BlueBox neu zu starten.

Falls Sie die Fehlermeldung "Unsupported firmware" erhalten, ist die Firmware der BlueBox zu aktualisieren.
In diesem Fall wenden Sie sich bitte an GO Systemelektronik.
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6.2.4 Interne serielle Schnittstelle

BlueBox R1
CHo W
PO RS232 oder RS485
2350.15 mg/l
halbduplex
- - Modbus RTU
Kabel serielle Schnittstelle Master
Wahlen Sie Seriell 1.* Wahlen Sie Sensor und klicken Sie auf _ = Hnaifiigen
m Modbus Client Konfiguration — X m Modbus Client Konfiguration — X
Datei Hilfe Datei Hilfe
BlueBox BlueBox

|B|UEBDX R-Serie V| ‘Bluean R-Serie v ‘
Schnittstelle | v | v | Schnittstelle \Seriell 1 v | | v \

Aus ~
Mode Serill 1 ] Mode [©) ~]

USB Seriell 0
16-Bit MesswertausgaUSB Seriell 1 igh / low Byte D 16-Bit Messwertausgabe D vertausche high / low Byte D
5 Bytes Messwert + S/CAN-Bus Seriell 1 igh / low Word D 5 Bytes Messwert + Status D vertausche high / low Word D
Analog / Digital gemigCAN-Bus Seriell 2 m Analog / Digital gemischt [ |  sjave ID 10 =

CAN-Bus Seriell 3 e

CAN-Bus Seriell 4 Vv
*Hardwareabhangig Epsizlan *Hardwareabhangig © Einstellen
Sensor | ~ Sensor ™

Sensor 01
Sensor 02
Adresse @ Adesse
Typ (®) Analog (O Digital Hinzufiigen Typ (® Analog (O Digital = Hinzufiigen
Sensor Name Sensor 1D Typ Adresse Sensor Name Sensor ID Typ Adresse
Sensor 03 sid000003 Analog 0
© Ubertragen & Ubertragen

Klick auf <Ubertragen> tibertragt die Einstellungen auf die BlueBox.

(® 0 entspricht dem Register 30001 fiir analoge Sensoren
und Register 10001 fiir digitale Sensoren.

Einstellung der Betriebsart gemaf Hardware

Ubernahme der Anderung mit Klick auf __& Enstelen | x

Bei alteren Konfigurationen werden Sie nach Anderung dieser Bl s Gz etz
Einstellungen aufgefordert die BlueBox neu zu starten.

® ®

Falls Sie die Fehlermeldung "Unsupported firmware" erhalten, ist die Firmware der BlueBox zu aktualisieren.
In diesem Fall wenden Sie sich bitte an GO Systemelektronik.

* @ An der BlueBox T4 und TS ist hier CAN-Bus Seriell 1 auszuwahlen.
siehe auch 6.2.4.1 Interne serielle Schnittstelle der BlueBox T4/TS
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6.2.4.1 Interne serielle Schnittstelle der BlueBox T4/TS

BlueBox T-Serie™: Voraussetzung fiir die Nutzung des anndhernd vollen Funktionsumfanges der BlueBox PC Soft-
ware ist eine Firmware der BlueBox ab Version 4.05.30 und eine Storage-Firmware der BlueBox ab Version 3.26.
Firmware-Versionen einer BlueBox, siehe 5.4 Das AMS-Startfenster und 5.3.4 Hilfe dort BlueBox Info

*BlueBox T4 und BlueBox TS sind die Vorganger der aktuellen R-Serie.

Einrichten von Modbusgeraten an einer BlueBox der T-Serie
Das Einrichten von Modbusgeraten mit ModConfig.exe ab einer Softwareversionsnummer 5.0 an der seriellen
Schnittstelle einer BlueBox der T-Serie unterscheidet sich von dem an einer BlueBox der R-Serie.

Einige Betriebsarten sind an einer BlueBox der T-Serie nicht nutzbar. RS232 8E1 (depends on hardware)

Nicht nutzbare Betriebsarten sind kursiv gesetzt. RS232 801 (depends on hardware)

An einer BlueBox der T-Serie ist die Einstellung der internen seriellen RS2328N2 (dependson hardware)
Schnittstelle nicht ,Seriell 1“ wie an einer BlueBox der R-Serie, sondern RS4858N1 (depends on hardware)
,CAN-Bus Seriell 1% Mit den verbleibenden RS232-Betriebsarten ist aller- 5485 8El (depends on hardware)
dings der Betrieb einer mittels Jumperstellung auf RS485 gesetzten giﬁgg g/(i/lz((ccjlil; Z:;ZZZZZZ:ZV:/Z;Z
seriellen Schnittstelle moglich.

Naheres erfahren Sie von GO Systemelektronik.

6.2.5 Konfigurieren der Sensoren w_ Modbus client Konfiguration - o x|
Datei  Hilfe
Einstellung des Formates der Dateniibertragung 'T:EEW -
Wenn nichts markiertist, ist der Wert 4 Byte floatim INTEL
y Schnittstelle | j | j | j

"Little-Endian"- Format (LSB first).

Fiir das MODBUS/MOTOROLA-Format ("Big-Endian"-For- | St et romis [ sammrenn on viord -
mat (MSB first)), markieren Sie vertausche high / low Byte | anacg /Digitdl gemischt I gave D 0 =
und vertausche high / low Word.

Ubernahme der Anderung mit Klick auf =~ ©erstlen | S ey @ Enstellen |
Uber das Auswahlfeld Adresse kénnen Sie dem ausge- | semsor | |
wahlten Sensor eine aufsteigende Adresse zuweisen. (Bei e [0 =
analogen Sensoren werden die Adressen um 2 erhéht und =
bei digitalen Sensoren um 1, d.h. bei einer analogen Mes- Typ @& Andlog  Digital 7= Hinzufiigen |
sung werden immer zwei 16 Bit Register ausgelesen.)

Es ist notwendig, die zugewiesenen Adressen an die Tech- Sensor Fame lS.EnSDrlD [ o | Adresse]
? Sensor 01 5id000001 Analog ]
niker des Gegengerates zu tUbermitteln. Es wird empfoh- | zensor 02 5000002 Analog 2
len, eine gemeinsame Tabelle zu erstellen. sensor 03 sid000003  Analog 4
Firjeden Sensor missen Sie noch auswahlen, ob der Sen-
sor entweder analog (z.B. Temperatur) oder digital (z.B.
ein Schwimmerschalter) ist.
Typ ®@Analog @ Digital
In dem Sensoren-Dropdown-Menii werden die bereits ge-
wahlten Sensoren aufgefiihrt, dabei sind analoge Senso-
ren blau und digitale Sensoren griin markiert.
Sie konnen die Tabelle jederzeit andern bzw. erweitern. © Ubertragen

Allerdings mussen Sie dieses immer dem Techniker des

Gegengerates mitteilen.

6.2.6 Konfigurationseinstellungen speichern und laden
Uber das Dropdown-Menti Datei > Exportieren kénnen Sie die aktuelle Konfiguration als map-Datei speichern.

Klick auf <Ubertragen> ibertragt die Einstellungen auf die BlueBox.

Uber das Dropdown-Menti Datei > Importieren kénnen Sie eine als map-Datei gespeicherte Konfiguration laden.
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6.3 DatabaseTool (Datenbankwerkzeug)

Aufruf DatabaseTool:
;g;;' ElueBox

Catel  EBnstelungen  Optionen  Yisualisierung | Hifsprogramme  Hife
B A
onlinetMonitor
#) Export
EN 15AData
B ModConfig

eTool

[:ﬁ' Optimieren/Kontrollieren/Reparieren

beschriebene Programmversion: 4.2

= |I:I| X|
Datenbank Werkzeuge

[& Cptimieren / Kontrolieren / Reparieren

x|

m Loschen

[:i' Irnporteran

[i’ Exporteren

Offnet ein Fenster in dem eine BlueBox und damit die dazugehérige Datenbank ausgewahlt werden kann.

A

[ |BlueBox 1 - -
[]BlueBox 2 _I
[IBlueBox 3
[ BlusBox 4
[]BlueBox &
[IBlueBox 6
[ BlueBox Maord
[]BlueBox Sod
["]Blueton 1
[ Blueton 2
[ Blueton 3
[] Bluehon 4
[IBluemon &
[ BlueMon ost
[ ] BlueMon Sod
[] Bluehon west

< Optimieren

< Kontrolieren | ¥4 Reparieren |

Optimieren: Durchsucht die Datenbank nach
geldschten Datensadtzen und entfernt diese.

Kontrollieren: Kontrolliert die Datenbank auf
Fehler und gibt eine Fehlerliste aus.

Reparieren: Repariert und komprimiert (forma-
tiert) die Datenbank.

[ﬁf Loschen Loscht Daten die alter als ein ausgewahltes Datum sind aus der Datenbank.
ﬂ
BlueBox | 4 Auswahl BlueBox
Lidsche Daten alter als
[z8.10.2015 4 Auswahl Datum
[ 3¢ Lschen «h— Fiihrt das Loschen aus.
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6.4 BlueBox Search beschriebene Programmversion: 5.0

Das Programm BlueBox_Search.exe durchsucht das Netzwerk des PCs nach BlueBox/BlueMon-Geraten.

Falls Sie bei der Installation nicht einen anderen Ordner ausgewahlt hatten, befinden sich die 32-Bit-Pro-
gramme im Ordner ,C:\Programme (x86)\BlueBox“ und die 64-Bit-Programme im Ordner ,C:\Pro-
gramme\BlueBox*.

Nach Programmstart erscheint die Gerateliste:

BlueBox List
Serial No. Software Version CF Version Info IP Address SSL

BM1234 4.03.07 192.168.1.1 ECDHE-RSA-AES256-GCM-SHA384
R14321 5.01.81 Open Webinterface TK 192.168.1.2 ECDHE-RSA-AES256-GCM-SHA384
RS1234 5.01.81 HRUT 192.168.1.3 ECDHE-RSA-AES256-GCM-SHA384
T21234 4.05.29 3.42 bsa:2.48 |192.168.1.4 AES256-GCM-SHA384

| Serial No.: Seriennummer des Gerates | Software Version: Firmwareversion des Gerates |

| CF Version: CompactFlash-Version des Gerates! | Info: Verbindungstatus, Firmwareversion ISA-Spektrometer,
Firmwareversion interne Stromausgange (bsa)! | IP Address: IP-Adresse des Gerates | SSL: Art der Verschliisse-
lung der Netzwerkverbindung |

Klick mit der rechten Maustaste (RMT) in eine Zeile lasst die Schaltflache Open Webinterface erscheinen;
Klick mit der linken Maustaste auf die Schaltflache 6ffnet das BlueBox-Webinterface? (siehe Bedienungsanlei-
tung BlueBox R1 und Panel dort 12 Das BlueBox-Webinterface).

I nur bei BlueBox T-Serie

2 nur bei BlueBox R-Serie
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6.5 USB Import sinnvoll nur mit BlueBox T3/T4 beschriebene Programmversion: 4.5
Ubertragung von Messdaten von einer BlueBox mit einem USB-Stick auf lhren PC

Falls Sie bei der Installation nicht einen anderen Ordner ausgewahlt hatten, befinden sich die
32-Bit-Programme im Ordner ,C:\Programme (x86)\BlueBox“ und die 64-Bit-Programme im Ordner
»C:\Programme\BlueBox*“.

Voraussetzung: Ein USB-Stick! mit einem Ordner ,database?” auf der ersten Ebene. In diesen Ordner wurden
am Display der BlueBox Messdaten libertragen. siehe Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel dort
7.7 Backup/Reset dort Datenbank EXPORTIEREN

Ubertragung von Messdaten von einer BlueBox von dem USB-Stick in eine Datenbank auf lhrem PC
Voraussetzung: Die BlueBox ist auf dem Zielrechner mit dem Programm BlueBoxSoft eingerichtet (siehe 3.2.2
Einrichten einer BlueBox). Somit existiert auch eine zugeordnete Datenbank

Stecken Sie den USB-Stick in einen USB-Anschluss lhres Rechners. Starten Sie das Programm USBImport.exe.
Wahlen Sie einen Zeitraum aus. Die in diesem Zeitraum aufgenommenen Messdaten werden nach Klick auf
<Start>in die richtige Datenbank {ibertragen.

USBImport.exe Programmfenster:
USB Import X
Von Bis
Die ZeitistUTC. | (17:05:2025 [@~|  [24.06.205 -]
100:00:00 s [e3is9:s9 =]
Start

Ubertragung der Messdaten von dem USB-Stick in csv-Dateien auf lhrem PC

Stecken Sie den USB-Stick in einen USB-Anschluss lhres Ausfahren %
Rechners. Offnen Sie das Ausfiihren-Fenster lhres PCs, z.B. in

Windows 10 mit der Tastenkombination Windowstaste+R. = Geben Sie den Namen eines Programms, Ordners,
Geben Sie den Speicherpfad von USBImport.exe mit dem = Dokuments oder einer Interetressource an.

Argument ,,csv“ ein.

Eingabe mit dem Standardspeicherort siehe Grafik rechts =
Klicken Sie auf <OK>. Das Programm legt einen Ordner mit
dem Namen ,,CSV“ im Speicherpfad von USBImport.exe an Abbrechen | | Durchsuchen..
und o6ffnet das Programmfenster (siehe oben).

Nach Klick auf <Start> werden die Messdaten im csv-Format
im Ordner ,,CSV“ abgelegt.

Offnen: | CM\Program Files\BlueBox\USBlmport.exe csv v

! genau genommen: USB-Speichergerit 2 GroR-/Kleinschreibung beachten
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6.6 BCDriver (BlueBox Communication Driver) beschriebene Programmversion: 4.5

Das Programm BCDriver (BlueBox Communication Driver) ist ein Programm mit integriertem Gateway fiir die
Netzwerkkommunikation mit einem BlueBox-System (im Folgenden auch einfach nur BlueBox genannt) {iber
Intranet und Internet und fiir den Empfang von Messdaten.

Fir eine bidirektionale Verbindung zu einem BlueBox-System hinter einer Firewall ist ein Gateway mit einer
festen IP-Adresse erforderlich.

Ohne BCDriver ist das Programm SCADA-BlueBox Control Center nicht sinnvoll zu betreiben, daher ist
BCDriver Teil des SCADA-Lieferumfangs. Es gelten auRerdem besondere Lizenzbedingungen.

BCDriver ist lizenzabhangig* lauffahig, lizensiert wird die Anzahl der verbindbaren BlueBox-Systeme, die Anzahl

der verbindbaren Sensoren/Aktoren und die Anzahl der méglichen Gatewayverbindungen. Die Art der Lizenz
erfahren Sie liber den Meniipunkt <About> in der Menlileiste des BCDriver-Startfensters, siehe unten.

Falls Sie bei der Installation nicht einen anderen Ordner ausgewahlt hatten, befinden sich die 32-Bit-Pro-
gramme im Ordner ,C:\Programme (x86)\BlueBox“ und die 64-Bit-Programme im Ordner ,C:\Pro-
gramme\BlueBox“.

Starten Sie das Programm BCDriver.exe, es 0ffnet sich das Startfenster:

Communication Driver = |EI |i|

Fle Setup [nfo  About
~License: BlusBoxes Sensors
o | . |

. - ~Iolx
140823 Gateway T12345 disconnected _| [ cormre sl 'Onr _Il
14:0823 Gateway. User xx disconnected Protokollfeld

x|

14:08:14 Gateway: T12345 connected
140814 Gateway, User xo -=T12345
14:07:21 Gateway: User wo Password error
14:05:08 SCADA T12345 connected
14:05:08 Gateway: T12345 connected GO-Systemelektronik GmbH
14:09:52 SCADA: Socket Error # 10054 Faluner Weg 1

WE MAKE
LiguiDs
SYSTEMELEKTRONIK TRANSPARENT.

D-24109 Kiel
Connection reset by peer
Telephone: (++49) 431-58080-0
14:04:15 SCADA T12345 connected Fanx (++48) 4316808011

hitp:fweinw.go-sys.de

14:01:14 MySQAL: T12345 Sensorlist updated info @0y e
140114 MySQL: T12345 connected to 192168 1.12:3306 Software Version 4.3.0.11

@ GO-Systemelekronik 2001-2017
14:01:14 MySQAL: T12345 connect to 192.168.1.12:3306 License | B=1 ; 529999 : G=1
14:01:14 SCADA: add BlueBox T12345 = oK

Das BCD-Startfenster stellt die Ausnutzung der Anzahl der lizenzabhangig moglichen BlueBox-Systeme und
Sensoren/Aktoren graphisch und in Prozentwerten dar.

Uber den Meniipunkt <About> 6ffnet sich ein Infofenster mit der Softwareversion und der Anzahl der Lizenzen
fiir BlueBox-Systeme (B), Sensoren (S) und Gatewayverbindungen (G).

Sollte es Verbindungsprobleme bei Routerverbindungen geben, machen Sie folgendes:
Messdateniibertragung mit dem UDP-Protokoll
Schalten Sie im Router der BlueBox folgenden Port frei: e Port 14112 UDP - IP-Adresse

Bidirektionale Verbindung mit dem TCP-Protokoll

Schalten im Router der BlueBox folgenden Port frei: e Port 14003 TCP - IP-Adresse

Schalten Sie im Router des Rechners auf dem die abfragende BlueBox PC Software installiert ist, folgen-
den Port frei: e Port 14003 TCP - IP-Adresse der Bluebox

Ist ein Timeserver in der BlueBox eingetragen, wird Port 123 UDP (NTP-Protokoll) < Timeserver IP benotigt.

* Im Serverbetrieb (siehe Anhang C - BlueBox PC Software im Serverbetrieb) werden Lizenzen zuerst lokal auf dem Rechner
gesucht. Gibt es hier keine Lizenz, wird auf dem Server gesucht.
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Hinweis: Wenn das Interne Netzwerk kein Class A, B oder C Netzwerk ist dann ist eine Kommunikation mit der
BlueBox nur moglich tGber: e Port 14110/TCP (SSL encrypted)

Unverschlisselt ist die Kommunikation mit der BlueBox nur moglich aus den Netzwerken:
e 10.0.0.0/8 Class A network
e 172.16.0.0/12 Class B network
e 192.168.0.0/16 Class C network

6.6.1 Verbindungseinstellungen
Aufruf der Verbindungseinstellungen:

[_ﬂﬂommunication Diriver - O] x|

File | Setup  Info  About

7 Gateway k

Fenster der Verbindungseinstellungen:

[ setup x|

rBlueBox rizatewany
[+ Active @ @
Serao..  [T10122 Host Jlocahost
Host |192. 1£8.1.245 Username Imichael
Password | |>K>K>K>K>K>K>K Password |*>'<>'<>'<>'<>'<>'<>'<>'<
[ Use MySGL Connection [v Store live data @
P-Address  |192.168.1.12 Port 3306 |4
Username |b|uebo>< Fassmiord |*******

Project name |b|uebo><

rOpton
Update interval [s] 1 = UDF Password @
[¥ Update sensor data [~ Update PLC data

[v Update variables

== New X Delete Q )

Uber dieses Fenster bestimmen Sie,

e mit welchen BlueBox-Systemen eine Verbindung aufgebaut wird und ggf. ob diese Verbindung
Uber ein externes oder internes Gateway geht,

e ob Daten direkt aus einem BlueBox-System oder aus einer zugeordneten Datenbank abgefragt
werden (nur sinnvoll bei SCADA),

e ob abgefragte Mess- und Konfigurationsdaten in einer Datenbank gespeichert werden
und
e ob DatenregelmaRig abgefragt werden.
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(® BlueBox-Verbindung

[V Active
SerialNo.:
Host:

Password:

[V' Verbindung aktiv < [ Verbindung inaktiv

Seriennummer der BlueBox*

IP-Adresse der BlueBox*

Netzwerkpasswort der BlueBox*

* siehe Anhang G - Das Konfigurationsdatenblatt dort 2. Network

(2) Gateway-Zugangsdaten

Host

Username

Password

Internetadresse des Gateways
localhost fuir das integrierte Gateway

Gateway-Username

Gateway-Passwort

(3 Direktabfrage, Datenbank-
abfrage und Speicherung

[V’ Use MySQL Connection

[V’ Store live data

IP-Address

Port

Username
Password

Project name

siehe 3.3 SQL Server Einstellung
siehe auch Anhang A - Installation MariaDB® Server

SQL-Verbindung

Bei der SQL-Verbindung werden die Mess- und Konfigurationsdaten
nicht direkt von der BlueBox abgefragt, sondern aus einer
Datenbank.

Speichern der abgefragten Mess- und Konfigurationsdaten.
Die abgefragten Mess- und Konfigurationsdaten werden in der mit
Project name (siehe unten) bestimmten Datenbank gespeichert.

IP-Adresse des SQL-Servers

Portnummer des SQL-Servers,
Standardadresse 3306

Benutzername des SQL-Servers, Standardname root
Portnummer des SQL-Servers

Projektname = Name der Datenbank
siehe 3.2.2 Einrichten einer BlueBox

GO Systemelektronik GmbH
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(® Verbindungsoptionen-Optionen
Update interval Updateintervall in Sekunden einer automatischen Datenabfrage

UDP Password Ist die UDP-Dateniibertragung der abgefragten BlueBox verschliisselt,
muss hier das Passwort eingetragen werden. siehe Bedienungsanleitung
BlueBox R1 und Panel dort 7.4.2 Einstellungen Cloud

[V Update sensor data Sensor-/Aktordaten Ubertragen

[V Update PLC data PLC-Daten iibertragen - nur fiir SCADA

[v' Update variables Variablen libertragen - nur fiir SCADA

Schaltfldchen

3 New Flhrt zur Einrichtung einer neuen Verbindung, siehe nachste Seite.

* Delete Loscht die angezeigte Verbindung.

e Flihrt zu den Einstellungen der vorhergehenden Verbindung (falls vorhanden).

15} | Flihrt zu den Einstellungen der nachfolgenden Verbindung (falls vorhanden).

Falls Sie Anderungen an den Einstellungen vornehmen, dndern sich die Schaltfldchen.

i Save | Speichert die Anderungen.

B cancel Abbruch des Vorgangs, die Anderungen wird nicht gespeichert.
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6.6.2 Integriertes Gateway
Aufruf der Gatewayeinstellungen:

Mﬂommunication Driver = |EI |1|
Fle | Setup Info  About

B2 SCADA
Gateway

Fenster der Gatewayeinstellungen:

I3 Gateway - il

BlueBox list Lzer fist
2= New BlueBox BlueBox 1 User 1
BlueBox 2 User 2
> Delete BlueBox ||| BlueBox 3 User 3

S [ew User

¥ Delete User

Hier sind die BlueBox-Systeme die liber das integrierte Gateway verbunden werden konnen mit ihren zugeord-
neten Usernamen gelistet.

e newsuegox | Offnet ein Fenster fiir die Eingabe einer BlueBox-Seriennummer, eines BlueBoxnamens
und eines Passwortes. Das Passwort wird dann in der abzufragenden BlueBox eingetra-
gen, siehe Bedienungsanleitung BlueBox R1 und Panel dort 7.4.2 Einstellungen Cloud.

% eleteBesox | LOScht das BlueBox-System mit ihren Usernamen aus der Liste.

= New User Offnet ein Fenster fiir die Eingabe eines Usernamens und eines Passwortes fiir das
markierte BlueBox-Listenelement. In der abzufragenden BlueBox werden diese dann
eingetragen, siehe 3.2 Netzwerkeinstellungen.

Fir einen BlueBox-Eintrag kdnnen mehrere Usernamen vergeben werden.

% Delete User Loscht den Usernamen aus der Liste.

oy

x|
Gateway User settings il
Serialho. : |
Name : I Name : ||
Password : | Password : |
Caricel | t save Caricel | ke save
cancel Abbruch des Vorgangs, die Eingaben werden nicht gespeichert.

b Save Speichert die Eingaben.

1
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6.6.3 Info
Aufruf der Protokollfenster:

Hﬂommunication Driver = |EI |i|
File Setup | Info  About

SCADA
Gateway
LDF Live data

SCADA: Diese Funktion bezieht sich derzeit nur auf das abgekiindigte SCADA-Programm ,BlueBox Control

Center® von GO Systemelektronik und ist ohne das Programm nicht ausfiihrbar.

Im SCADA-Protokollfenster werden die im Fenster der Verbindungseinstellungen eingetragenen BlueBox-Systeme gelistet.
Angezeigt werden jeweils der Verbindungszustand, der Zeitpunkt des letzten Verbindungsaufbaus, und die Anzahl der
angeschlossenen Sensoren und die Firmwareversion der verbundenen BlueBox.

Beispiel:
BlueBox Online Last connected Sensors Firmware
T12345 yes 24.04.2018 10:34:14 75 4.02.10

Im Gateway-Protokollfenster wird angezeigt welche BlueBox sich am Gateway angemeldet hat, ob ein User
eine Verbindung tUber das Gateway aufgebaut hat und die libertragene Datenmenge.

Beispiel:
BlueBox Status User RX X
T12345 connected name 5430 bytes 5430 bytes

Im UDP Live data-Protokollfenster wird angezeigt, wann welche Sensor-/Aktor-ID welchen Wert an welches
BlueBox-System gesendet hat. Beispiel:  10:56:04 UDP: fst00267 30.86 -> T12345
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Anhang A - Installation MariaDB® Server

MariaDB® ist ein freies relationales Open-Source-Datenbankmanagementsystem. Es entstand aus einem Fork
(Abspaltung) von MySQL™. In der BlueBox PC Software loste MariaDB® Mitte 2024 das bis dahin benutzte
Datenbankmanagementsystem MySQL™ ab.

Sie konnen MySQL™ weiterhin nutzen. Falls Sie von MySQL™ auf MariaDB® umsteigen wollen siehe unten
6 Umstieg von MySQL™ auf MariaDB®.

Das MariaDB® Installationsprogramm installiert einen SQL-Server. Die Erzeugung einer Datenbank erfolgt Giber
einen Projektnamen im Programm BlueBoxSoft, siehe 3.2.2 Einrichten einer neuen BlueBox.

1 Vorbereitung Installation MariaDB Server

Das Installationsprogramm fiir den SQL-Server finden Sie auf dem mitgelieferten USB-Stick unter:
e BlueBox Install\1. MySQL Server Installation\ mariadb-10.11.8-winx32.msi (32-bit-Version)
oder
e BlueBox Install\1. MySQL Server Installation\ mariadb-10.11.8-winx64.msi (64-bit-Version)

Starten Sie das Installationsprogramm und folgen Sie bei der Installation dem Programm.

]@ MariaDB 10.11 (x64) Setup - ]@ MariaDB 10.11 (x64) Setup — X
End-User License Agreement M Orio D B 7
Welcome to the MariaDB 10.11 Please read the following license agreement carefully Server i f/"

Setup Wizard

GNU GENERAL PUBLIC LICENSE
The Setup Wizard will install MariaDB 10.11 (x6f
computer. Click Next to continue or Cancel to e Version 2, June 1991
Wizard.

Copyright (C) 1989, 1991 Free Software Foundation, Inc., 51 Franklin
Street, Fifth Floor, Boston, MA 02110-1335 USA Everyone is permitted to

M rl D B copy and distribute verbatim copies of this license document, but changing
O O it is not allowed.

Preamble

The licenses for most software are designed to take away your freedom
tn share and rhanne it Rv rontrast the GNII General Puhlie | inence is

Back Next Print Back N Cancel

ext
i Weiter mit Klick auf [Next] i i Weiter mit Klick auf [Next] ’7

1.1 Andern, Reparieren und Entfernen

Falls MariaDB® bereits auf dem Rechner installiert ist, 6ffnet dieses Auswahlfenster.
Falls nicht, geht es weiter mit den Installationseinstellungen, siehe nachste Seite.

]@ MariaDB 10.11 (x64) Setup - X
Change, repair, or remove installation H Z
9% repaity MariaDB
Select the operation you wish to perform. Server 4/
[ Change | Offnet das Fenster der Installationseinstellungen. siehe ndchste Seite

Lets you change the way features are installed.

Repalr Flihrt zu einem automatischen Reparaturablauf des SQL-Servers.

Repairs errors in the most recent installation by fixing missing and corrupt files,
shortcuts, and registry entries.

Offnet ein weiteres Auswahlfenster. ' Remove data Auswahl vollstéandige Deinstallation
von MariaDB® inclusive der Datenbank mit den
BlueBox-Messdaten

Remove

Removes MariaDB 10.11 (x64) from your computer.

Keep data | Auswahl Deinstallation von MariaDB®
Back Next Cancel wobei die Datenbank mit den BlueBox-Messdaten
erhalten bleibt
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2 Installationseinstellungen

Wahlen Sie die Installation des Zusatzprogrammes HeidiSQL ab. Das Programm wird nicht benétigt.

ﬂ MariaDB 10.11 (x64) Setup

Custom Setup

Select the way you want features to be installed.

- X
MariaDB /7
A

Server &

----- - &3~] MariaDB Server
. ..2-| Database instance
.=-| Client Programs
.=~ Backup utilities
.=~| Development Components
----- _I Third party tools

Click the icons in the tree below to change the way features will be installed.

Powerful, easy and free
MySQL/MariaDB GUI client by Ansgar
Becker

This feature requires 0KB on your
hard drive.

= Will be installed on local hard drive

=98 Entire feature will be installed on local hard drive

Entire feature will be unavailable

Browse...

Reset Disk Usage

ﬁ MariaDB 10.11 (x64) Setup

Custom Setup

Select the way you want features to be installed.

MariaDB /7
A

Server &~

B-

= Database instance
-=-| Client Programs
I, =3~| Backup utilities
----- [ =3 -] Development Components
----- =} =3~| Third party tools
b x| HeidisQL

Click the icons in the tree below to change the way features will be installed.

Install server

This feature requires 175MB on your
hard drive. It has 3 of 3 subfeatures
selected. The subfeatures require
88MB on your hard drive.

Klick auf [Browse..

.] 6ffnet ein Auswahlfenster zur Eingabe eines Speicherortes der Programminstallation.

Location: C:\Program Files\MariaDB 10.11\ .
Reset Disk Usage Back Next Cancel
| Weiter mit Klick auf [Next] }7
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3 Programmeinstellungen |

@ User settings

Default instance properties

MariaDB 10.11 (x64) database configuration

MariaDB

Server &

i |

'f/

Modify password for database user 'root'

I8 Das hier eingetragene Passwort bendtige
Installation der BlueBox PC Software. Bitte notieren!

n Sie bei der

New root password: || esee

| Ente

Confirm: || esee

| Rety

D Enable access from remote machines for 'root'
user

[ ] Use UTF8 as default server's character set

r new root password

pe the password

zugegriffen werden soll.

Enable access from.
wenn auf den SQL-Server liber ein Netzwerk

.. Wird bendtigt,

Klick auf [Browse...] 6ffnet ein Auswahlfenster zur Eingabe eines Speicherortes der Datenbank.

Data directory C:\Program Files\MariaDB 10.11\data\

Browse..

Weiter mit Klick auf [Next] |

Back

Next

Cancel

Hinweis: Die Datenbank wird in der Standardeinstellung in dem versteckten Verzeichnis C:\ProgramData
angelegt. Ein Zugriff auf die Daten mit dem Windows-Explorer ist dort nicht moglich. Daher empfiehlt es sich, der
Datenbank ein anderes und offenes Verzeichnis zuzuweisen. Es kann hilfreich sein, den Speicherort zu notieren.

4 Programmeinstellungen Il

@ Database settings

Default instance properties

MariaDB 10.11 (x64) database configuration

Service Name:

MysQL

Enable networking

TCP port:

|3306

Innodb engine settings

|2042 MB

Buffer pool size:

MariaDB

Server i

Page size: 16 KB
Weiter mit Klick auf [Next]
Back Next Cancel
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5 Installieren

ﬁ MariaDB 10.11 (x64) Setup - et

Ready to install MariaDB 10.11 (x64) M a ri a D B _'}"//“(

Server &=

Click Install to begin the installation. Click Back to review or change any of your installation
settings. Click Cancel to exit the wizard.

| Weiter mit Klick auf [ Install] |

Back I Glnstall 1 Cancel
ﬂ MariaDB 10.11 (x64) Setup — ﬁ MariaDB 10.11 (x64) Setup — X
. . Maria
Installing MariaDB 10.11 (x64) Se Completed the MariaDB 10.11 (x64) Setup
Wizard

Please wait while the Setup Wizard installs MariaDB 10.11 (x64). Click the Finish button to exit the Setup Wizard

Status: Copying new files

MariaDB

| Weiter mit Kiick auf [Finish][Next] L

Back Next Back l Einish ] Cancel

Success X

I.@ Service(s) successfully upgraded

Die Installation ist abgeschlossen, klicken Sie auf [OK].
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6 Umstieg von MySQL™ auf MariaDB®
Falls das Installationsprogramm von MariaDB® einen installierten MySQL™ Server erkennt, 6ffnet sich dieses Fenster.

]@ MariaDB 10.11 (x64) Setup K
MariaDB 10.11 (x64) setup MariaDB 7if
Create or upgrade database instance Server 5= ; <, '

Setup found existing database instances that can be upgraded to MariaDB
10.11 (x64).You can create a new instance and/or upgrade existing one.

Installiert MariaDB Server neben dem MySQL Server.
@ Achtung: Nicht auswéhlen.

() Create new database instance.

%}0 not create a new database. Optionally upgrade existing instances.

Ersetzt den MySQL Server mit MariaDB Server, die SQL-Datenbank bleibt erhalten.

Back Next Cancel

Klick auf [Next] 6ffnet das Fenster der Installationseinstellungen, siehe oben 2 Installationseinstellungen.

Hinweis: Voraussetzung fiir den Umstieg ist eine halbwegs aktuelle Version der BlueBox PC Software.
Naheres auf Anfrage bei GO Systemelektronik.

ENDE
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Anhang B - Installation der BlueBox PC Software

Die BlueBox PC Software ist installierbar auf Windows-Systemen ab Windows 7.
Ein MariaDB®-Server oder ein MySQL™-Server ist zwingend notwendig fiir den Betrieb der BlueBox PC
Software. siehe Anhang A - Installation MariaDB® Server

Programme der BlueBox PC Software

AMS.exe Standard OnlineMonitor.exe Standard
BCDriver.exe Standard SoftwareLicense.exe Standard
BlueBox_Search.exe Standard Spectrum_Visual.exe optional
BlueBoxSoft.exe Standard SQLCheck.exe Standard
Control.exe optional UpdateDatabase.exe Standard
DB_Tool.exe Standard USBImport.exe Standard
ExportTool.exe Standard visual_N.exe Standard
ModbusMaster.exe optional visuall.exe Standard
ModConfig.exe Standard

Falls die CodeMeter Software nicht bereits auf Ihrem Rechner installiert ist, kann diese mit der Installation der
BlueBox PC Software installiert werden.

Sie bendtigen den USB-Stick und den USB-Dongle von GO Systemelektronik. Der USB-Dongle und die
CodeMeter Software schiitzen zusammen die BlueBox PC Software vor einem unautorisierten Zugriff.

USB-Stick USB-Dongle
Auf dem USB-Stick befinden sich die Programmdaten.

Stecken Sie den USB-Stick in eine USB-Buchse an Ihrem PC.

1. MySQL Server Installation ‘ 3
~ BlueBox_Setup32.exe

BlueBox Install 2. BlueBox Software ¢
% ‘k— ~ BlueBox_Setup64.exe %

Codemeter

GO-Systemelektronik HelpDesk Doppelklick startet die Installation.

Mit der Installation wird, falls Sie nicht im Folgenden einen anderen Ordner auswahlen, der Ordner ,,C:\Pro-
gramme (x86)\BlueBox“ fiir die 32-Bit-Programme und der Ordner ,,C:\Programme\BlueBox“ fiir die 64-Bit-Pro-
gramme mit allen notwendigen Dateien angelegt.
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Wahlen Sie lhre Sprache.

Bestatigen Sie den Lizenzvertrag,.

Setup-Sprache auswéhlen

\[,_ Widhlen Sie die Sprache aus, die wahrend der Installation
3 benutzt werden soll:

Deutsch

Klick auf [OK]

¢k Setup - 5.0.8916.21817 - X

Lizenzvereinbarung
Lesen Sie bitte folgende wichtige Informationen, bevor Sie fortfahren.

Lesen Sie bitte die folgenden Lizenzvereinbarungen. Benutzen Sie bei Bedarf die Bildlaufleiste oder driicken
Sie die "Bild Ab"-Taste.

Software-Lizenzvertrag

Die Firma GO-Systemelektronik besitzt alle Urheberrechte an und zu diesem
Softwareprodukt. Das Softwareprodukt wird sowohl durch das Urheberrecht als
auch durch internationale Urheberrechtsbestimmungen sowie durch weitere
Gesetze und Vertrdge Uber geistit Eigentum i Sie ver

sich, diese Software oder die zugehérige Benutzerdokumentation in keinem
Falle, andig oder in i} ohne ausdriickli i von
GO-Sy onik wei oder zu repr i . Sie ver

sich, eine Kopie dieser Software ausschlieRlich zum Zwecke der Sicherung

Backup Kopie) und die einer Kopie der v

(®1ch akzeptiere die Vereinbarung
(O 1Ich lehne die Vereinbarung ab

Klick auf [Weiter]

cls Setup - 4.6.9105.27001

Ziel-Ordner wihlen

¢l Setup - 4.6.9105.27001

Benutzerinformationen
Bitte tragen Sie Ihre Daten ein.

auswéhlen méchten.
Name:

Wohin soll BlueBox Software 32-Bit installiert werden?

[E Das Setup wird BlueBox Software 32-Bit in den folgenden Ordner installieren.

Klicken Sie auf "Weiter", um fortzufahren. Klicken Sie auf "Durchsuchen”, falls Sie einen anderen Ordner

‘name |C:\ngram Files (x86)\BlueBox

Durchsuchen ..

Organisation:
‘org

Mindestens 154,2 MB freier Speicherplatz ist erforderlich.

Zuriick Abbrechen

Klick auf [Weiter]
Zuriick Abbrechen
Klick auf [Weiter]
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¢l Setup - 4.6.9105.27001

Komponenten auswahlen
Welche Komponenten sollen installiert werden?

Wihlen Sie die Komponenten aus, die Sie installieren machten. Klicken Sie auf "Weiter", wenn Sie bereit sind,

fortzufahren.

Vollstandige Installation |
Programme 146,8 MB

[]1SA Spektrometer Dateien 22,1 MB

[v] Modbus Dateien 30,0 MB

[v/] SCADA Dateien 34,7 MB

Die aktuelle Auswahl erfordert mindestens 240,9 MB Speicherplatz.

Zuriick Abbrechen

Programme ist immer aktiviert und bewirkt die Installation der BlueBox PC Software. Sollte die BlueBox PC
Software bereits installiert sein, werden neuere Programmuversionen installiert.

Wahlen Sie, falls gewlinscht, weitere Programme ab.

Klick auf [Weiter]
¢l Setup - 46.9105.27001 X
Startmenii-Ordner auswahlen
Wo soll das Setup die Programm-Verkniipfungen erstellen?
EE Das Setup wird die Programm-Verkniipfungen im folgenden Startmenii-Ordner erstellen.

o—

Klicken Sie auf "Weiter", um fortzufahren. Klicken Sie auf "Durchsuchen”, falls Sie einen anderen Ordner
auswdhlen mochten.

BlueBox Durchsuchen ...

Zuriick Abbrechen
Klick auf [Weiter]
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£l Setup - 4.6.9105.27001

mySQL Server Einstellungen
Bitte Verbindungsparameter angeben

Host Name oder IP-Adresse :
|Ioca|host

User Name :
|r00t

Passwort :

Zuriick Abbrechen

Host Name oder IP-Adresse: Die |IP-Adresse lhres SQL-Servers. Falls der Server auf dem
jetzigen Rechner installiert ist, geben Sie ,localhost” ein.

Wenn der SQL-Server nicht auf dem jetzigen PC installiert ist, sondern auf einem Server im Netzwerk,
muss fiir einen Zugriff ] Enable access from remote machines for 'root' user aktiviert sein (siehe Anhang A
- Installation MariaDB® Server dort 3 Programmeinstellungen I). Hinweis: Hier empfiehlt es sich in den meisten

Fillen, eine eigene Datenbank anzulegen (siehe 3.2.2 Einrichten einer neuen BlueBox dort (2) Projektname der
ausgewahlten BlueBox).

User Name: Root-Benutzername des SQL-Servers, hier der Standardname ,root“.
Password: Root-Passwort des SQL-Servers, wurde wahrend der Installation des Servers eingegeben.

Vergabe Root-Passwort siehe Anhang A - Installation MariaDB® Server dort 3 Programmeinstellungen |

Klick auf [Weiter]

4 Setup - 4.6.9105.27001 - X 5 Setup - 4.6.9105.27001
Bereit zur Installation. Installiere ...
Das Setup ist jetzt bereit, BlueBox Software 32-Bit auf Threm Computer zu installieren. Warten Sie bitte, wéhrend BlueBox Software 32-Bit auf Ihrem Computer installiert wird.

Klicken Sie auf "Installieren”, um mit der Installation zu beginnen, oder auf "Zuriick", um Inhre Einstellungen Dateien werden entpackt ...
2u iberpriifen oder zu andern.

C:\Program Files (x86)\BlueBox\USBImport.exe

Benutzerinformationen: " _
name
org

Ziel-Ordner:
C:\Program Files (x86)\BlueBox

Setup-Typ:
Vollsténdige Installation

Ausgewéhlte Komponenten:
Programme
ISA Spektrometer Dateien
Modbus Dateien
SCADA Dateien

Startmenii-Ordner:
BlueBox

Zurtick Abbrechen
Klick auf [Installieren]
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@ CodeMeter Runtime Kit v8.10 Setup - X

SYSTEMS

Willkommen beim Setup von CodeMeter
Runtime Kit v8.10.

Mit dem Setupprogramm kénnen Sie die Methode &ndern, mit
der die Funktionen von CodeMeter Runtime Kit v8.10 auf Threm
Computer installiert werden, oder das Programm von Ihrem
Computer entfernen. Klicken Sie auf "Weiter", um fortzufahren,
oder auf "Abbrechen”, um das Setup zu beenden.

Zuriick Abbrechen

Falls die CodeMeter Software nicht bereits auf lhrem Rechner installiert ist, kann diese jetzt installiert werden.
Die CodeMeter Software schiitzt zusammen mit dem mitgelieferten USB-Dongle die BlueBox PC Software gegen

einen unautorisierten Zugriff.

¢l Setup - 4.69105.27001

Beenden des BlueBox Software 32-Bit
Setup-Assistenten

Das Setup hat die Installation von BlueBox Software 32-Bit auf Threm
Computer abgeschlossen. Die Anwendung kann iiber die installierten

Programm-Verkniipfungen gestartet werden.

Klicken Sie auf "Fertigstellen”, um das Setup zu beenden.

Fertigstellen

Klick auf [Fertigstellen]

Die Installation ist abgeschlossen.

Bevor Sie die Software starten, stecken Sie den USB-Dongle in eine USB-Buchse Ihres Rechners.
Der USB-Dongle schiitzt die BlueBox PC Software gegen unautorisierten Zugriff.
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Zuordnung der Programme im Programme-Ordner zu den Eintragen im Windows-Startmenii:

AW N

10
11
12
13
14
15
16
17

Startmeni Windows 10
BlueBox

‘ Aktualisiere Datenbank Format

AMS
u BCDriver

LGSR BlueBox
Box

@ BlueBox Suche

“) Daten Export

Datenbank Tool

Messwerte abfragen
Modbus Einstellungen
Modbus Master Einstellungen

©
b
@ Lizenz Anfrage
3
|
|

E Online Monitor
@ SCADA

n Spectrum
B=lE USB Import

—
% Visual1

Fad VisualN

H 00w N

13

]

11
10
12

14

15
17
16

ENDE

Programme
»C:\Programme(x86)\BlueBox"“ 32-Bit-Version
»C:\Programme\BlueBox“ 64-Bit-Version

AMS.exe

W BCDriver.exe

@ BlueBox_Search.exe
E BlueBoxSoft.exe

@ Control.exe

E DB_Tool.exe

‘E) ExportTool.exe

m ModbusMaster.exe
m ModConfig.exe

E OnlineMonitor.exe
@ Softwarelicense.exe
ﬂ Spectrum_Visual.exe
B SQLCheck.exe

D UpdateDatabase.exe
USBImport.exe

EE visual_N.exe

; visuall.exe
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Anhang C - BlueBox PC Software im Serverbetrieb
Mittels der CodeMeter Software von Wibu-Systems und dem dazugehdrigen USB-Dongle wird die BlueBox PC

Software gegen einen nicht autorisierten Zugriff gesichert und beinhaltet den CodeMeter Runtime-Server.
siehe 0.4 Die CodeMeter Software

Ein CodeMeter Runtime-Server muss nicht auf dem Netzwerk-Server sein, sondern kann ebenso gut auf dem
Netzwerk-Client sein. Beschrieben wird hier der CodeMeter Runtime-Server auf dem Netzwerk-Server.

1 Ubersicht
Die BlueBox kann auf zwei Arten liber einen Netzwerk-Server mit Clients verbunden werden.
1. Netzwerk-Server und jeder Client haben einen Dongle, es konnen beliebig viele Clients verbunden werden.

\" |

Client 1
BlueBox Netzwerk-Server

2350.15 mg/l

BlueBox
Soft

Client 2

»h

| Vs
1 ol
|

)g

Client n

2. Der Server hat einen Masterdongle, die Anzahl der verbundenen Clients hangt von der Lizenz ab.

v

Client 1
BlueBox Netzwerk-Server

2350.15 mgfl |

0O

BlueBox
Soft

> b

Client 2

& @ SQL

Masterdongle

[____/_(__

| /
1 s
|2

iﬂ’@

Client n

Masterdongle am Netzwerk-Server oder Dongle an allen Rechnern
Auf dem Dongle befindet sich der so genannte CMContainer mit den Lizenzen.

Ein MariaDB®-Server oder ein MySQL™-Server muss auf dem Netzwerk-Server installiert sein.

Die CodeMeter-Software muss auf dem Netzwerk-Server und auf jedem Client installiert sein.

Die BlueBox PC Software muss auf dem Netzwerk-Server installiert sein. Auf den Clients kann
sie installiert sein, fiir gewohnlich wird aber auf den Clients eine Verkniipfung mit der auf dem
Netzwerk-Server installierten BlueBox PC Software angelegt.
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2 Einstellungen der CodeMeter-Software bei Betrieb mit Masterdongle

Damit die Clients den Masterdongle nutzen kénnen, miissen Sie in der CodeMeter-Software des Netzwerk-
Servers und der Clients folgende Eintragungen machen.

Anzeigen

CmDongle deaktvieran

Hilfe
Uy

Beenden

| | Rq:..‘“@ 16:32

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das CodeMeter-Symbol in der Windows-Taskleiste.
Klicken Sie mit der linken Maustaste auf den Listeneintrag ,Webadmin“.

Es 6ffnet sich Ihr Standardbrowser mit dem Startfenster der CodeMeter-Webadmin-Oberflache.
Datei  Bearbeiten ht hronk — Les chen Extras Hife ;Iglil
@ Webadmin | Container x +

« > Qa Q |® localhost: 22350/ container/cmcontainer_details.html?BoxSerial=2-2440769 - @ ﬁ{‘ ‘ O\ Suchen ‘ @ Mo =
CodeMeter WebAdmin C
SYSTEMS
Dashboard [EENCILIEEN Lizenz-Monitor v Diagnose v | Einstellungen v J| Infos
ﬁ Alle Container 2-2440769 BlueBox 12M (2-2440769) Basis > 9 M Deutsch v~
Server > Server-Zugriff
/\{; 2-2440769 BlueBox 12M .04 [ )
/LC‘V , ) Erweitert Lizenz-Zugriffsberechtigungen
% A Lizenzen CmContainer Infos Benutze
A~ 100003 Bundling Articles Klicken auf ,Einstellungen=>Server= Server-Zugriff*

Product Code Name

6ffnet die Eingabemaske fiir den Server-Zugriff. siehe unten 2.1

1 SecuriKey Lite

A 100245 GO Systemelektronik GmbH
Product Code Name Nutzungseinheit Giltig bis Lizenz-Anzahl Feature Map
4206203 BlueBox SQL Control Center nfa n/a 1 n/a
4206362 ISA Plus Software nfa n/a 1 (lokal) n/a
4206611 BCD [5,9999] n/a n/a 1 n/a
42062013 BlueBox Software SQL V3 nfa n/a 1 n/a
42063625 ISA Plus 11 nfa n/a 1 (lokal) n/a
420800001 BlueMon Software nfa n/a 1 n/a |
Aktueller Server: localhost (127.0.0.1) % i WebAdmin-Version: 6.50
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2.1 Einstellungen der CodeMeter-Software am Netzwerk-Server
Eingabemaske fiir den Server-Zugriff:

Server-Zugriff

— Netzwerk-Server

O Deaktivieren

@ Aktivieren @
@Netzwerk Port *; @ [22350

rCmWAN Server
® Deaktivieren

O Aktivieren

@ Standard wiederherstellen

(*) Anderungen erfordern einen CodeMeter-Neustart

Zum Aktivieren eines CodeMeter-Servers gehen Sie wie folgt vor:

(@ Klicken Sie auf den Radiobutton <Aktivieren>.
Damit stellt dieser Rechner (iber den Dienst ,,CodeMeter Lizenzserver seine CodeMeter-Lizenzen im
Netzwerk zur Verfiigung.

(@) Der Port mit der Portnummer 22350 ist der Standardport fiir die CodeMeter-kommunikation. Dieser
Port ist bei der IANA (Internet Assigned Numbers Authority) registriert und eindeutig fiir die CodeMeter-
Kommunikation vergeben.

(3 Klick auf <Ubernehmen> speichert die Anderungen.
(Klick auf <Standard wiederherstellen> stellt die Standardeinstellungen wieder her.)

2.1.1 Verbindungsprobleme beheben

Falls Verbindungsprobleme auftauchen, kontrollieren Sie am Netzwerk-Server die Einstellungen in der Einga-
bemaske <Lizenz-Zugriffsberechtigungen>.

Lizenz-Zugriffsberechtigungen

Modus
® Einfach
O Erweitert

Der CodeMeter Server |duft im Lizenz-Zugriffsberechtigungs-Modus: einfachen g"

—Einfacher Modus Einstellungen ‘
—Clients

-1 | Zeigt eine Liste aller Clients an, die eine
Berechtigung haben den Masterdongle zu
benutzen (eine Lizenz zu belegen).

Ist diese Liste leer (Standardeinstellung),
kann jeder Client im Netzwerk den
CodeMeter Server benutzten.

[ Zugriff auf FSB aktivieren ‘

Anderungen verwerfen Standard wiederherstellen

Anderungen erfordern einen CodeMeter-Neustart
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2.2 Einstellungen der CodeMeter-Software am Client

CodeMeter WebAdmin C
SYSTEMS
Dashboard Container v Lizenz-Monitor v Diagnose v Einstellungen ~
i Alle Container 2-2440769 BlueBox 12M (2-2440769) Basis S Server-Suchliste 9 B Deutsch ~
Server > | Proxy | .
< 2-2440769 BlueBox 12M | CmbStick/C 2.04 [ )
Qs ) ) Erweitert WebAdmin
%o A Lizenzen CmContainer Infos Benutze |

Datensicherung
A~ 100003 Bundling Articles

Product Code Name Nutzunaseinheit  aiiltia bis e hl Feature Man

Server-Suchliste

Server-Suchliste
1. Automatische Server-Suche (255.255.255.255) @

e neuen Server hinzufligen

Standard wiederherstellen

Server-Suchliste

—Server-Suchliste

Geben Sie den Rechnernamen oder die IP-Adresse ein:

©)
@ Standard wiederherstellen

(®» Eswird automatisch im Netzwerk nach einem CodeMeter Runtime-Server gesucht.
Falls keiner gefunden wird, siehe (2).

(@ Klicken Sie auf das Pluszeichen, ein Eingabefeld &ffnet sich.

(3 Tragen Sie in diesem Feld den Rechnernamen oder die IP-Adresse des Rechners mit dem
CodeMeter Runtime-Server ein. Klick auf <Hinzufligen> fligt den CodeMeter Runtime-Server
in die Server-Suchliste ein.

(® Klick auf <Ubernehmen> speichert die Anderungen.
(Klick auf <Standard wiederherstellen> stellt die Standardeinstellungen wieder her.)

Eine vollstéandige Beschreibung der WebAdmin-Oberflache finden Sie unter:

Anzeigen
WiebAdmin

Hilfe:
QR = Deutsch ~

Uber

Beenden

| RS @ 1632 WebAdmin-Oberflache

Windows-Taskleiste
ENDE
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Anhang D - Anfordern eines Dongle-Upgrades zur Lizenzerweiterung

Voraussetzung:
e eingesteckter USB-Dongle von GO Systemelektronik
e installierte CodeMeter-Software

Mage in Garmany 4
Beides ist im Lieferumfang der BlueBox PC Software enthalten. mhdorbs ‘ X L

1. Aufruf von ,,WIBU Control File*
Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Hintergrund des Windows-Desktops. Wahlen sie“ Neu“ und
dann ,WIBU Control File“.

Ansicht >
Sortieren nach >

Aktualisieren

Einflgen

Verkniipfung einfiigen

Loschen riickgangig machen Strg+Z
Neu N > Ordner
2 Anzeigeeinstellungen N WETIIEIE

Lo
& Anpassen 15 Microsoft Word-Dokument
OpenDocument Zeichnung
w+ Rich-Text-Format

Textdokument
1 Microsoft Visio Drawing
WIBU Control File
i Microsoft Excel-Arbeitsblatt %

i ZIP-komprimierter Ordner

2. Dokumentauswahl
Wahlen Sie den Eintrag ,,CM Stick Remote Programming Kontext-Datei“ aus. ,,CM Stick Remote Programming
Kontext-Datei“ bezeichnet eine Lizenzdatei. Klicken Sie auf [Create].

New WIBU Document: Select Type x|

Create one of the following documents:

CmDongle Bemote Programming Kontext-Datei
CmaActlicense-Lizenzanforderungsdate k

File narme of new document;
[MyCmDangle WibuCmPiaC

[T Dwerwrite existing file Cancel

Wahlen Sie den Eintrag "CmActLicense-Lizenzanforderungsdatei" aus, wenn Sie statt eines USB-Lizenz-Dongles
eine PC basierte Softwarelizenz haben wollen. Naheres auf Anfrage bei GO Systemelektronik.
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3. Erstellen der Kontext-Datei
Wahlen Sie beide Eintrage im Listenfeld aus. Klicken Sie auf [OK].

Firm Codes CmDongle 2-244076 x|

1000 wndling srticles

100245: GO Systemelekironik Gn

Abbrechien

[~ Meuer Firm Code I

Klicken Sie auf [OK}. Das Programm erstellt die Datei ,MyCmStick. WibuCmRaC* auf dem Desktop.

CMRMEACt32 X|

2 Firm Codes wurden in die Datei
CallsersiComputenDesktop\MyCmDongle WibuCmRaC
geschrieben.

4. Senden der Datei
Senden Sie die Lizenzdatei ,,MyCmStick.WibuCmRaC* an GO Systemelektronik: info@go-sys.de

CM

3

MvCmDonaleWibuCmRacC

5. Lizenz erweitern
Innerhalb kurzer Zeit erhalten Sie eine neue Lizenzdatei zuriick.
Offnen Sie diese mit einem Doppelklick. Die Lizenz wird automatisch erweitert.

ENDE
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Anhang E - UpdateDatabase: Periodisches Update der Datenbank

beschriebene Programmuversion: 4.5

Sie bendtigen das Programm UpdateDatabase.exe und das Windows-Systempro- [ AMS exe
gramm , Aufgabenplanung®.

Mit der Installation der BlueBox-Software wurde, falls Sie nicht einen anderen Ordner
ausgewdhlt hatten, der Ordner ,C:\Programme\BlueBox“ oder ,C:\Programme QY BlueBox Search.exe
(x86)\BlueBox“ mit nebenstehendem Inhalt angelegt. Hier finden Sie das Programm B BlueBoxSoft.exe
UpdateDatabase.exe.

& BCDriver.exe

Control.exe
Das Programm BCDriver hat eine dhnliche Update-Funktion, siehe 6.6 BCDriver. E DB Tool.exe
Update einschranken: & ExportTool.exe

Falls Sie das Update auf die Werte bestimmter Sensoren einschranken wollen, so i modbusMaster.exe
legen Sie in dem Verzeichnis von ,UpdateDatabase.exe“ eine einfache Textdatei' an
in der Form ,Seriennummer einer BlueBlueBox.lst“ (Beispiel: T12345.(st).
_lalxJ| Sind in dieser Datei Sensor-IDs zeilenweise aufgelistet, B OnlineMonitor.exe
Date_Beabeten Format awet 2 | wird das Update fiir die betreffende BlueBox nur fiir die @ Softwarelicense.exe

m ModConfig.exe

bls0D01234 — . ..
b1s005678 gelisteten Sensoren durchgefiihrt. BN Spectrum Visual.exe
pleos12s Wird hinter die Sensor-ID eines Spektrometers ein ,*“

= . . B SQLCheck.exe
geschrieben, so werden auch die Spektren heruntergela-

den (Beispiel: ISA123456). Mit Zeileneintrag ,UPDATE_CHANGELOG* wird das I UpdateDatabase exe
Changelog?, mit Zeileneintrag ,UPDATE_CALIBRATIONLOG* das Calibrationlog? USBImport.exe
der BlueBox upgedatet. BB isual N.exe

Ist die Textdatei leer, wird nichts geupdatet. BB visuall.exe

Periodisches Update einrichten

Rufen Sie das Fenster der Aufgabenplanung liber die Suchfunktion unten links in der Windows-Taskleiste auf.
Aufgabenplanung

° Aufgabenplanung System _
Datel | aktion Ansicht 7 /O Suche

=

| Assistent fiir das Erstellen einfacher Aufgaben

Aufgabe importieren... j Einfache Aufgabe erstellen
Alle akfiven Aufgaben anzeigen

Verlauf fir alle Aufgaben deaktivieren

ElEY

£

Kerfiguration des AT-Dienstkortos Einfache Aufg Mit diesem Assistenten kdnnen Sie eine haufig ausgefiihrte Autgabe schnell erstellen.
AktLalisieren Trigger Erweiterte Opfionen oder Einstellungen, z. B. Aufgaben fiir mehrere Aktionen oder
Aktion Trigger, kénnen Sie mit dem Befehl "Aufgabe erstellen” im Akfionshereich festiegen.
Hilfe Fertig stellen MName: UpdateDatabase
Beschreibung:
Aufgabenstatus

Status von Aufgaben, di

Zusammenfassung: 28 it

Aufgabenname A

Bl ResolutionHost (. Tragen Sie einen Namen fiir die Aufgabe im entsprechenden Feld
) SynchranizeTin ein und klicken Sie auf <Weiter>.

SystemSoundsS...
SystemTask (letz..

UsbCeip (letzte ...

H UserTask (letzte ... = Zurtick | YWeiter > | Abbreohenl

‘ Aktive Aufgaben = |

Wahlen Sie in den beiden folgenden Fenstern als Trigger (auslosendes Moment) ,, Taglich®
und als Aktion ,,Programm starten®.

! erstellt z.B. mit dem Windows-Texteditor 2 siehe 3.6 Systeminformation 3 siehe 3.5 Sensor Info
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UpdateDatabase

Assistent fiir das Erstellen einfacher Aufgaben il

L)

Programm starten

Einfache Aufgabe erstellen

Trigger Programm/Skript:

Taglich C\Programme\BlueBox\UpdateDatabase.exe Durchsuchen... |
Aktion

T Argumente hinzufigen (optional): ITUU2U2
Fertig stellen Starten in (optional):

Wahlen Sie UpdateDatabase.exe aus.
Im Feld fir ,,Argumente hinzufiigen (optional): Tragen Sie jetzt
die Seriennummer der BlueBox ein (hier T00202).

< Zuriick | Weiter = | Abbrechen
x
In einigen Fallen erscheint eine Meldung.

Klicken Sie auf <Ja>. . % Eswurden Argumente in das Programmitextfeld eingeschlossen.
!/ Mdchten Sie das folgende Programm ausfiihren:
C:\Programme

Danach sieht die Zusammenfassung so aus: Mt den folgenden Argumenten:

Assistent fiir das Erstellen einfacher Aufgaben \BlueBox\UpdateDatabase.exe T20202

L)

Zusammenfassung - | —
Einfache Aufgabe erstellen
Trigger Name: UpdateDatabase
Taglich Beschreibung:
Aktion
Programm starten
Fertig stellen
Trigger: ITéiinch; Jeden Tag um 15:40 Uhr
Aktion: |;|ramm starten; C\Programme\BlueBox\UpdateDatabase.exe T00202

" Beim Klicken auf "Fertig stellen”, die Eigenschaften fur diese Aufgabe &ffnen
Wenn Sie auf "Fertig stellen” klicken, wird die neue Aufgabe erstellt und dem

Windows-Zeitplan hinzugefiigt.
= Zurlick | Fertig slellenl Abbrechen

Nach einem Klick auf <Fertig stellen> ist das periodische Update eingerichtet.
Weitergehendes entnehmen Sie bitte lhrer Windows-Dokumentation.

ENDE
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Offnen csv-Datei

Anhang F - Offnen einer csv-Datei

Die Datenin einer von der BlueBox PC Software erzeugten csv-Datei sind durch ein Semikolon getrennt. Es emp-
fiehlt sich, diese Dateien mit einem Programm zu 6ffnen, das die Daten der Messungen iibersichtlich darstellt.

Beispiel: 6ffnen einer csv-Datei mit dem Tabellenkalkulationsprogramm LibreOffice Calc aus dem LibreOffice-Paket

Textimport - [export_en.csv] X

Importieren

Zeichensatz: |Uni50de (UTF-7) > |
Gebietsschema: |Standard - Deutsch (Deutschland) > |
Ab Zeile: 1 S
Trennoptionen |Auswahl Semikolon|
(C) Feste Breite ISG»etrennt (® Erkannt ()
Tabulator Komma Semikolon Leerzeichen Andere

[Feldtrennzeichen zusammenfassen [ | Leerrdume beschneiden Zeichenfolgen-Trennzeichen:

Weitere Optionen

[JFelderin Anfihrungszeichen als Text formatieren [ JErweiterte Zahlenerkennung

[JFormeln auswerten [“]Wissenschaftlicher Schreibweise erkennen
Feldbefehle
‘Standard |Standard |Standard Standard |Standard |Standard Stan A
1 S/N:D1sB0156
2 Time Oxygen Temperature Turbidity FNU Digital inputs Puls 1 Pul
3 11:43:52 ] -5,74 2,18 0001 9 9
4 11:44:52 ] -5,74 2,18 0010 ] ]
5 11:45:52 (] -5,74 2,16 01006 6] 6]
6 11:46:52 ] -5,74 2,18 0011 9 9
7 11:47:52 ¢} -5,74 2,18 0011 0 0
g 11:48:52 (] -5,74 2,16 01006 6] 6]
v
< >

Hilfe Abbrechen

Spalten mit Eintragen mit flihrenden Nullen (z.B. bei Digitaleingdngen) miissen beim Offnen in das Textformat
umgewandelt werden. Andernfalls werden flihrende Nullen nicht berlicksichtigt.

Feldbefehle

Spaltentyp:

L |Standard Standard

1

2 Temperature Turbidity FNU
S Om el 2

|4 11:44:9 2 !

5 p1 45:8?:”" |UMIP -5,74 2,16

6 [11:46:5->"9lsC -5,74 2,18

|7 11:47:gausblenden -5,74 2,18

g [11:48:52 0 -5,74 2,16

<

>

Hilfe Abbrechen

ENDE
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Anhang G - Das Konfigurationsdatenblatt
Das Konfigurationsdatenblatt enthalt die zum Betrieb der BlueBox notwendigen Einstellungen.

Beispiel BlueBox R1:

e Configuration Data Sheet Page: n
Liuins
TRANSPARENT. Product: BlueBox Date:  2022-07-04
1. BlueBox R1:
Serial Number R11234
Display PIN XXX
Storage Device 8GB

2. Network:

IP Address 192.168.1.167
Netmask [CDIR] 24

Gateway 0.0.0.0

Port 14111

Login Name bluebox
Password XXX

3. Hardware

LAN MAC-Address

K- XKHOE-XH- XK -XK

WLAN MAC-Address

XX XX-XH-XH-XK-XK

4, BlueBox BlueGate Settings:

Host

bluegate.go-sys.de

Password BlueGate

XXX

5. BlueBox PC Software - BlueGate Settings:

Host

datagateway.go-sys.de

Username

XXX

Password Windows

XXX

Faluner Weg 1 D 24109 Kiel

This document contains confidential information.

© GO Systemelektronik GmbH
Telephone: +49 431 58080-0

Fax: +49 431 58080-11

Internet: www.go-sys.de

1. BlueBox R1:

Serial Number R11234
BlueBox Password (PIN) XXX
Storage Device 8 GB

Serial Number

Seriennummer der BlueBox

Unter dieser Seriennummer wird die BlueBox mit der BlueBox
PC Software identifiziert.

= ab Werk vorgegeben, nicht anderbar

BlueBox Password (PIN) Passwort der BlueBox
Wird bendtigt um an der BlueBox Systemeinstellungen zu andern.

= ab Werk vorgegeben, nicht anderbar

Storage Device

Art und Grole des internen Speichers der BlueBox, hier 8 GB

= ab Werk vorgegeben, durch Austausch anderbar
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2. Network:
IP Address 192.168.1.167
Netmask [CDIR] 24
Gateway 0.0.0.0
Port 14111
Login Name bluebox
Password XXXXX
IP Address IP-Adresse der BlueBox

Netmask [CDIR]

Gateway

Port

Login Name

Password

3. Hardware:

Unter dieser Adresse wird die BlueBox im Netzwerk angesprochen.
= ab Werk vorgegeben, anderbar

Netzmaske der BlueBox
= ab Werk vorgegeben, anderbar

Standard-Gateway der BlueBox
= ab Werk vorgegeben, anderbar

Netzwerkport der BlueBox
= ab Werk vorgegeben, nicht anderbar

Nutzername fiir eine Modemverbindung
= ab Werk vorgegeben, nicht anderbar
Netzwerkpasswort der BlueBox

Wird bendtigt um mit der BlueBox PC Software
auf die BlueBox zugreifen zu konnen.

= ab Werk vorgegeben, nicht anderbar

LAN MAC-Address

XX=XX=XX-XX-XX-XX

WLAN MAC-Address

XX=XX=XX-XX-XX-XX

LAN MAC-Address
WLAN MAC-Address

= ab Werk vorgegeben, nicht anderbar
= ab Werk vorgegeben, nicht anderbar

4. BlueBox BlueGate Settings:

IP Address bluegate.go-sys.de!
Password BlueGate XXXXX
IP Address IP-Adresse eines Internet-Gateways

Password BlueGate

= kann ab Werk vorkonfiguriert sein, anderbar?

Password eines Internet-Gateways
= kann ab Werk vorkonfiguriert sein, dnderbar?

5. BlueBox PC Software - BlueGate Settings:

Host datagateway.go-sys.de!
Username XXXXX
Password Windows XXXXX

Falls die BlueBox liber ein Gateway angesprochen wird (z.B. bei einer LTE-Verbindung), werden in
der BlueBox PC Software oder am Display der BlueBox diese Zugangsdaten eingetragen.

! Standardadresse von GO Systemelektronik

2 unter der Standardadresse nicht dnderbar

ENDE
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AMS-Formelelemente

Anhang H - Liste der AMS-Formelelemente beschriebene Programmversion: 5.1
Inhaltsverzeichnis

1. COACIMAIKIEIUNG ...ttt ettt ettt ettt ettt et a ettt s ettt e s e e bt es s et tesesesentas 113
2. Verweise QU GKEUEIIE MESSUGLEN .......c.cuvveveeeeeieieieieieieieisieisieeie e te s te ettt sttt st ss st s sssesssssesssssssssesesesssesssssssssssssesssssases 113
3. Messwerte interner SENSOIreN dOr BIUEBOX .......c..c.ceeueueueueeirieieeeeteieetsteiee ettt ettt ettt eeassaeaes 114
LT UL 4=T g o o) 0] (o TR 114
O oYl A LT = Lo LA =L A= Lol 1 =] ¢ 114
6. MAtNEMIAELISCE FUNKLIONEN ...ttt ettt ettt ettt ettt ettt sa st aseseseaeas 115
7o MIEEQIWEIEDIIAUNG.c...onee ettt ettt ettt et ettt a ettt e e et et ese et 116
8. POLYNOMBIIAUNG ..ttt ettt ettt ettt a et e s se et esesesentas 116
G AATTQYS ettt ettt ettt ettt et e sat et s st e s st e be e at e st e b e e at e s st e b e e a e bt e b e e at e e st e b e e a e et e b e e at e st e e e at e e st e se et e at e seente s st enseesene 116
J0. PID-REGLEN ..ottt ettt ettt ettt etttk ettt h ettt ettt se et 117
11, BEAINGEE ANWEISUNGEN ...ttt ettt ettt ettt ettt ettt sttt et e et a s s e ae bt ese e bt eas et b esesesentas 117
T2, Z8Iteeeesiesieeieeieeieeiesieeeseee et st et s ettt s st s st s et st ettt e et e st at e at e st et e Rt et et e Rt e a e Rt et et e et e s et et et et et et et et et et e tesentn 117
L3 MOADUS .ttt ettt ettt ettt etttk ettt ettt h e ettt ettt se et 117
14, AKEOISPOZITISCR ..ottt ettt sttt et s s st e s et s ss st e s et et s st s et e ssab et et et s as et et et s sbas et et assabasasessabasasessasasetessasasas 118
15. UNGDRGNGIGE SErOMVEISOIGUIIG .....eeeeneeieiieieieeeteieett ettt ettt ettt sttt ettt st a et e s e et eteseseatas 118
16. Power Management MOGUI PMM ...ttt ettt ettt ettt sttt et ss sttt seseeas 118
17, GPS (NMEA L183) ettt ettt sttt st st a s s s s s s s ssssssas s ss s s ssasssasasasasasas 119
18. FERIEE (DENUEZEIUETIINIEIT) ..v.eveveeveveeeteeeeeeee et tetetet ettt ettt et et s et e et ese st esssesseseabessssessasesssessasensessaseseas 119
T, NEEZWEIK ettt ettt ettt ettt a sttt ettt h ettt h ettt h ettt a ettt a ettt ebe et 119
20. SYSTOIM .ttt ettt ettt ettt st sat et e e at e a e ae e at e s at e s s e a e s at b e e a e e at et et e e st e h e et e e at e st et e e st e bt e be et e se e be et enseetens 119
21 E-MGUI/SMS .ottt sttt sttt ettt sttt a sttt et ettt ettt et et et et et et ettt ettt e bt et et et eteteteseseseses 120
2. ISA ettt A Attt ettt A Atk ekttt A ekt h ket ekttt ettt ettt ettt et ettt ettt 121
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1. Codemarkierung

Beschreibung

Markiert das Ende einer Anweisung, z.B. Var = 1;

Markiert die nachfolgenden Zeichen der Zeile als Kommentar.

2. Verweise auf aktuelle Messdaten

Beschreibung

[Sensor-ID]
['Sensor-ID]

[*Sensor-ID]

%n

[Sensor-ID.STATUS]

[Sensor-ID.VAL]
[Sensor-ID.TIME]
[Sensor-ID.SEC]

[Sensor-1D.SQI]

Messwert eines Sensors mit Offset oder Zustand eines Aktors

Messwert eines Sensors ohne Offset

Messwert eines Sensors einer anderen BlueBox (libertragen durch UDPSEND)

Kann anstelle der Sensor-ID stehen und bezeichnet den n-ten Sensor des DAM dem
die Formel zugeordnet ist, [%1] steht flir den ersten Sensor usw.

Abfrage AMS-Sensorstatusmeldung

Status

Beschreibung

0

Sensor sendet Daten

Sensor sendet keine Daten

neuer Sensor erkannt (kurzzeitig bei Sensorinitialisierung)

Sensor-ID wird zugewiesen (kurzzeitig bei Sensorinitialisierung)

Der Messwert ist unzuverlassig. (SQI)

Messwert ist unter der Detektionsgrenze. (nur BlueMon)

1
2
3
4
5
6

Sensorkalibrationsfehler (nur BlueMon)

30

Formelfehler

31

unbekannter Sensor in der Formel

32

Messwert wird nicht gespeichert.

33

Standardberechnungszeit bei for- und while-Schleifen ist Giberschritten.

50

minimaler Messwert ist unterschritten

51

maximaler Messwert ist liberschritten

52

interner Kommunikationsfehler

53

Untergrenze des AD-Wandlers wurde unterschritten.

54

Obergrenze des AD-Wandlers wurde liberschritten.

55

allgemeiner Geréatefehler

57

Kalibrierintervall wurde tberschritten.

60

Sensor Servicemodus (nur bei realen Sensoren)

nan

undefinierter numerischer Wert

Messwert des Sensors ohne Berlicksichtigung des Sensorstatus

UTC-Uhrzeit des letzten Messwertes dieses Sensors (Format hhmmss)

Seit Aufnahme des letzten Messwertes vergangene Zeit in Sekunden

SQI (Spektraler-Qualitats-Index) eines anwendungsspezifischen Parameters aus Spektraldaten

Hinweis: Kombinationen sind moglich, z.B. [!%1.VAL]
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3. Messwerte interner Sensoren der BlueBox  Beschreibung

SHUMIDITY Luftfeuchtigkeit innen (falls vorhanden)
$CPU Temperatur CPU

$MAIN Temperatur innen

SPRESSURE Luftdruck innen

$CPU PC104 Temperatur CPU (BlueBox T4/TS)
$MAIN PC104 Temperatur innen (BlueBox T4/TS)

4. Benutzerprotokoll Beschreibung

m-ter Messwert im String welcher lber das Benutzerprotokoll n (n = 1 bis 6) empfangen wurde.
CUSTOMn[m] Beispiel: Protokoll ,,Space coded (Value Value Value...)“ empfangtden String ,,14.4 17.519.33 20.1¢.
Der Befehl CUSTOMn([2] gibt den Wert 17.5 zuriick.

5. Reservierte Worter/Zeichen Beschreibung

pi Kreiszahl

AND bzw. & Logische UND-Verkniipfung

OR bzw. | Logische ODER-Verkniipfung

XOR Logische Exklusiv-ODER-Verkniipfung
! Invertieren

Vergleich: ist gleich

I= Vergleich: ist nicht gleich
< Vergleich: kleiner

<= Vergleich: kleiner gleich
> Vergleich: grofier

>= Vergleich: groRer gleich
++ Variable plus 1

-- Variable minus 1

+= Variable plus, test +=5; ist das gleiche wie test = test + 5;
-= Variable minus x, test -=5; ist das gleiche wie test = test - 5;
*= Variable mal x, test *=5; ist das gleiche wie test = test * 5;

/= Variable geteilt durch x, test /=5; ist das gleiche wie test=test/ 5;
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6. Mathematische Funktionen

Beschreibung

sin(x)
asin(x)
cos(x)
acos(x)
tan(x)
atan(x)
rad(x)
deg(x)
exp(x)
In(x)
log(x)
sqrt(x)
%
abs(x)

round(Wert,n)

rand()

Sinus x

Arcus Sinus x

Cosinus x

Arcus Cosinus x

Tangens x

Arcus Tangens x

Umrechnung von Grad in Radiant

Umrechnung von Radiant in Grad
Exponentialfunktion zur Basis e, exp(x)

Logarithmus naturalis, Logarithmus zur Basis e, log (x)

Logarithmus zur Basis 10, log(x)
Quadratwurzel aus x

Modulo Operator (Rest einer Division)
Absolutwert von x

Rundet den mit Wert definierten Wert auf n Nachkommastellen.

Erzeugt Zufallszahlen zwischen 0 und 1.
Anzahl der Nachkommastellen wie Einstellung in den Sensoreinstellungen

Exponent, Hochzahl, z.B. 10A3=1000
Addition

Subtraktion

Division

Multiplikation

Bevorzugte Durchfiihrung der in Klammern gesetzten Grundrechenoperation
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7. Mittelwertbildung

Beschreibung

AVG(N)

AVG(N,b,[Sensor-1D])

AVG(N,b,[Sensor-ID],d,e)

aktueller Wert der Mittelwertbildung mit der Kennungsnummer N (0 bis 9999)

flieRende Mittelwertbildung; N = Kennungsnummer; b = Anzahl der Messwerte
die gemittelt werden sollen

flieRende Mittelwertbildung mit AusreiBerunterdriickung; N = Kennungsnummer;
b = Anzahl der Messwerte die gemittelt werden sollen; d = Zeitabstand* in

Sekunden (kein Eintrag d = 1); e = Typ der AusreiRererkennung (kein Eintrag e = 0)
* Hier wird festgelegt in welchem Zeitabstand Messwerte zur flieRenden Mittelwertbildung hinzu-
gefiigt werden, z.B. wird bei Eintrag 60 nur alle 60 s ein Messwert zur Mittelung hinzugefiigt.

siehe auch 5.5.3.1 Formelelemente der Eingabehilfe dort FlieRende Mittelwertbildung und AusreilSerunterdriickung
B Jede Kennungsnummer N darf innerhalb einer BlueBox nur einmal vergeben werden.

8. Polynombildung

Beschreibung

A[0][0]=x0;
A[0][1]=x1;

Al1][0]=y0;
Al1][1]=y1;

corr=polyfit(n,0);

xn = x-Werte der Messwerte in Array 0
yn =y-Werte der Messwerte in Array 1

n =Anzahl der Messwerte / 0 = Grad des Polynoms
Schreibt den Korrelationskoeffizienten in die Variable corr und die Koeffizienten des
Polynoms in das Array 2

9. Arrays

Beschreibung

ARRAY_SIZE(n)=x

ARRAY_SIZE(n,s)=x

ARRAY(n,p)=Value

Variable=ARRAY(n,p)

STAT_MEAN(n,x)

STAT_VARIANCE(n,x)

STAT_SD(n,x)

STAT_SORT(n)

Deklarieren eines Arrays
Array n kann x Werte aufnehmen (n =0 bis 9) (x = 1 bis 10000).

Deklarieren eines Arrays und dessen Speicherverhalten

Array n (n =0 bis 9) kann x (x = 1 bis 10000) Werte aufnehmen.

Ist s =1 wird das Array liber einen Neustart hinaus auf der BlueBox gespeichert.
Ist s =0 wird das Array bei einem Neustart mit 0 initialisiert.

Speichern von Wert Value im Array n (n =0 bis 9) an Position p (x= 0 bis 9999)

Schreiben von Werten im Array n (n =0 bis 9)
an Position p (p=0 bis 9999) in eine Variable

Arithmetischer Mittelwert der ersten x (x = 1 bis 10000) Werte des
Arrays n (n =0 bis 9)

Varianz der ersten x (x = 1 bis 10000) Werte des Arrays n (n = 0 bis 9)

Standardabweichung der ersten x (x = 1 bis 10000) Werte des
Arrays n (n =0 bis 9)

Sortieren des Arrays n (n = 0 bis 9) nach GroRe der Werte

Hinweis: In einer BlueBox diirfen maximal 10 Arrays definiert sein.
In jedem Array darf es maximal 10000 Werte geben.
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10. PID-Regler Beschreibung

PID(M) aktueller Wert des PID-Reglers mit der Reglernummer M

M = Reglernummer; Sensor-ID = Istwert; Sollwert = Sollwert;
P,I,D = Regelparameter

PID(M,[Sensor-ID]1,Sollwert,P,I,D)
PID_RESET(M) Integral von PID-Regler M auf 0 (Null) setzen
PID_RESET(M,x) Integral von PID-Regler M auf Wert x setzen

Hinweis: Jede Reglernummer M darf innerhalb einer BlueBox nur einmal vergeben werden.

Die Daten der PID-Regler werden auf der BlueBox dauerhaft gespeichert (Speicherintervall 3 min).
Nach einem Neustart macht der Regler dort weiter, wo er aufgehort hat.

11. Bedingte Anweisungen Beschreibung

if (Bedingung) {Anweisungl;Anweisung?2;...;Anweisungn;}  if Abfrage
if(){}else{} if else Abfrage
while () {} while Schleife

for Schleife, i++ - Sprung um 1, i+=x > Sprung um x,

for(i=aji<bji++) {} - gehtauch

12, Zeit Beschreibung

TIME aktuelle Uhrzeit (Localtime der BlueBox) als Wert, 131014 fiir 13:10:14 Uhr

HOUR aktuelle Stunde, z.B. 13

MIN aktuelle Minute, z.B. 10

SEC aktuelle Sekunde, z.B. 14

MONTH aktueller Monat 0= Januar 1=Februar usw.

DAYOFMONTH aktueller Tag im Monat (1 bis 31)

DAYOFWEEK aktueller Tag in der Woche (Tage seit Sontag) So= 0, Mo=1, Di=2 usw.

Chh:immssst Die Uhrzeit im Format hh:mm:ss in Hochkommas wird umgerechnet in hhmmss.
Beispiel 131014, if (TIME ==13:10:14)

13. Modbus Beschreibung

MODF(x) Modbus Messwert (float) auslesen/schreiben x=0 bis 199

MODR(x) Modbus Register (2-Byte) auslesen/schreiben x =0 bis 399

MODI(x) Modbus Integer (4-Byte) auslesen/schreiben  x =0 bis 199

Hinweis: Auf diese Werte kann (iber Modbus mit den Befehlen READ_HOLDING_REGISTER(3), WRITE_SINGLE_REGISTER(6),
WRITE_MULTIPLE_REGISTER und WRITE_SINGLE_COIL zugegriffen bzw. geschrieben werden.
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AMS-Formelelemente

FLUSSIGKEITEN

SYSTEMELEKTRONIK TRANSPARENT.

14. Aktorspezifisch

Beschreibung

ERRORVALUE= 1 oder 0

ONTIME
OFFTIME

LASTVALUE

TEXT="Text"

NMEA(“000000001¢)

FSEND(“a,b,c,d%)

FIX(“000000001%)

Bestimmt ob ein Aktor bei einer fehlerhaften Berechnung (z.B. durch Ausfall eines
Sensors) ein- oder ausgeschaltet wird. ERRORVALUE=1 => Aktor wird eingeschaltet
ERRORVALUE=0 => Aktor wird ausgeschaltet

In der ersten Zeile des Formelfeldes einzugeben!

Zeit in Sekunden seitdem das Relais an ist

Zeit in Sekunden seitdem das Relais aus ist

Zustand des Relais bei der letzten Berechnung

Auf dem Display der BlueBox wird nicht der Messwert angezeigt sondern dieser Text,
z.B. if (Temp > 20) {TEXT=“WARM*;}

Bei einem RS-232 Modul (NMEA) wird ein NMEA-String nach mit dem Format
»SBBMVA,HHMMSS,YYMMDD,000000001,,,,,Messwert,Status,*XX“ ausgegeben.

Bei einem RS-232 Modul (NMEA) wird ein String nach dem Format
»,01,aa.aa,bb.bb,cc.cc,dd.dd,\r“ ausgegeben

Bei einem RS-232 Modul (NMEA) wird ein String nach dem Format ,,01 17.44 0 FF“
ausgegeben, FF ist eine Checksumme

15. Unabhéangige Stromversorgung
(USV) Artikelnr. 48 806 J00 00 Al

Beschreibung

UPS.STATUS

UPS.VOLTAGE

UPS.CAPACITY

UPS.TIME

Status einer angeschlossen USV; -2 2 USV Fehler; -1 2 USV nicht erkannt; 0 & USV
Online; 1 2 USV an Battery; 2 2 USV Suche; 10 £ USV Batterie wechseln bzw. Fehler

Batteriespannung einer angeschlossenen USV in Volt
Restkapazitat einer angeschlossenen USV in %

Restlaufzeit einer angeschlossenen USV in Sekunden

16. Power Management Modul PMM

Beschreibung

SCURRENT
SVOLTAGE
$STATE

SSHUTDOWN(“nn:nn®)

Stromaufnahme PMM

Spannung PMM

Schalterzustand PMM

BlueBox mit PMM runterfahren und neu starten, z.B. um 10:30 Uhr
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FLUSSIGKEITEN

SYSTEMELEKTRONIK TRANSPARENT.

AMS-Formelelemente

17. GPS (NMEA 0183) Beschreibung
LONGITUDE aktuelle GPS Position Longitude (GPS-Sensor nétig mit Ausgabe von SGPGGA)
LATITUDE aktuelle GPS Position Latitude (GPS-Sensor notig mit Ausgabe von $GPGGA)
GROUNDSPEED aktuelle Geschwindigkeit tiber Grund in m/s (GPS-Sensor notig mit Ausgabe von $GPVTG)
TRUECOURSE aktueller Kurs in ° (GPS-Sensor notig mit Ausgabe von $GPVTG)
MAGCOURSE aktueller Magnetischer Kurs in ° (GPS-Sensor notig mit Ausgabe von SGPVTG)
18. Fehler (benutzerdefiniert) Beschreibung
SET_ERROR(n) Setzt den benutzerdefinierten Fehlern (n=1-100) der AMS-Fehlerliste*
CLEAR_ERROR(n) Zuriicksetzen des Fehlersn (n=1-100) der AMS-Fehlerliste*
GET_ERROR(n) Kontrolle ob Fehler n gesetzt ist, 0 = nein, 1 =ja
ERROR_COUNT() Anzahl der Fehler die gesetzt sind
ERROR_COUNT(n) Anzahl der Fehler die gesetzt sind deren Fehlernummer >=n ist

* siehe 5.3.3.3.3 Liste der benutzerdefinierten Fehlermeldungen
19. Netzwerk Beschreibung
UDPSEND() Sendet einen Messwert als Broadcast im Netzwerk
UDPSEND(“a.b.c.d%) Sendet einen Messwert an die IP-Adresse a.b.c.d
UDPSENDV(“var®) Sendet die Variable ,var“ als Broadcast im Netzwerk

UDPSENDV(“var“,“a.b.c.d*) Sendet die Variable ,var“ an die IP-Adresse a.b.c.d

20. System Beschreibung
NOSAVE() Unterdriickt das Speichern, Senden und Drucken von Messdaten.
IGNORE() Wie NOSAVE(), zusatzlich wird die Anzeige in der BlueBox PC Software und
auf dem Display der BlueBox nicht aktualisiert.
Setzt den Fehlerstatus einer Formel zuriick.
NOSTATUS()

[ Achtung, Fehlerkontrolle muss dann programmiert werden!
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FLUSSIGKEITEN

SYSTEMELEKTRONIK TRANSPARENT.

21. E-Mail/SMS

Beschreibung

MsgText=“Text*

PhoneNo=“Telefonnummer*

PhoneNo=%n*

MailTo=“Mailadresse*

MailTo=%“n«

Subject=“Text*

MailAttachment="[LIVE]"

MailAttachment="[Sensor-ID,nd oder nh]"

Nachrichtentext der E-Mail oder der SMS, die E-Mail/SMS muss einen Text enthalten
(max. 160 Zeichen).

internationale Telefonnummer ohne 0, die Telefonnummer von
GO Systemelektronik ist dann 49431580800

Mehrere Telefonnummern werden durch ein Semikolon oder
ein Leerzeichen getrennt (max. 120 Zeichen).

Eintragin Zeile n der Telefonnummernliste
siehe 5.3.3.3.1 Telefonnummernliste

Mailadresse = Zieladresse
Mehrere E-Mailadressen werden durch ein Semikolon oder
ein Leerzeichen getrennt (max. 120 Zeichen).

Eintrag in Zeile n der E-Mail-Adressenliste
siehe 5.3.3.3.2 E-Mail-Adressenliste

Betreff der E-Mail, die E-Mail muss einen Betreff enthalten (max. 90 Zeichen).

HTML-Tabelle im Text der Mail und eine gezippte csv-Datei im Anhang der E-Mail mit
den aktuellen Messwerten aller Sensoren und Aktoren die auf dem Display der
BlueBox angezeigt werden. max. 20160 Messwerte

HTML-Tabelle im Text der Mail und eine gezippte csv-Datei im Anhang
der E-Mail mit den Messwerten der mit den Sensor-IDs bestimmten
Sensoren aus dem mit nd oder nh bestimmten vergangenen
Zeitraum. max. 20160 Messwerte
nd =n Tage (n =1 bis 30) oder nh =n Stunden (n =1 bis 24)
Mehrfachnennung von Sensoren méglich:

"[ID1,nd] [ID2,nh] [ID3,nd]..."
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22.ISA

Beschreibung

ISA=“CAN-ID“

ISA(/)

I1SA*(/)

I1SAO(n)

ISA.REFERENCE

ISAFP(/)

ISA.FP (k)

ISA.FP(k,I)

ISA_CAL()

ISA.MEASURE()

ISA.STATE

ISA.PathLength

CAN-ID = CAN-ID eines Spektrometers?
Falls mehrere Spektrometer an einer BlueBox angeschlossen sind, definiert dieses Element
ein Spektrometer, auf das sich die folgenden ISA-Formelelemente beziehen.

Extinktion bei der Wellenlange | (1 =200 bis 708)
erste Ableitung der Extinktion bei der Wellenldnge L (1 =200 bis 708)

Rohwert des Pixels n (n=0 bis 255)
- siehe unten Hinweise zur Kompatibilitdt dlterer Spektrometer

Wert des DualBeam-Fotometers
- siehe unten Hinweise zur Kompatibilitdt dlterer Spektrometer

Differenz der Extinktion zur Extinktion des Fingerprint-Spektrums bei der Wellenlange |
(1=200 bis 708) - giiltig bis ausschlieRlich AMS-Softwareversion 4.3.4.0

grofte Abweichung der Extinktion in Prozent vom Fingerprint mit der
Kennungsnummerk (k=0;1;2;3) - gilltigab einschlieRlich AMS-Softwareversion 4.3.4.0

Abweichung der Extinktion in Prozent vom Fingerprint mit der Kennungsnummer k
(k=0;1;2;3) beider Wellenldnge | (=200 bis 708)
- giiltig ab einschlieBlich AMS-Softwareversion 4.3.4.0

Flhrt eine Klarwasserkalibrierung durch,
z.B. if (TIME == 170000) {ISA_CAL();} fiihrt um 17:00 h eine Klarwasserkalibrierung durch bzw.

nach der ersten Messung nach 17 Uhr.

Flihrt eine Spektralmessung durch, z.B. if (TIME == 170500) {ISA.MEASURE();}
fiihrt um 17:05 h eine Spektralmessung durch.

Abfrage Spektrometerstatus

Status | Beschreibung
0 Inaktivitat
1 Druckluftspiilung lauft
2 Messung lauft
3 Intensitatskalibrierung lauft
4 Klarwasserkalibrierung lauft
5 Ubertragung der Spektrendaten auf die BlueBox lduft
6 Reinigungswischer lauft
7 Wartezeit nach Druckluftspllung/Wischerreinigung

Mittels dieser Abfrage konnen wahrend einer Druckluftsplilung/Wischerreinigung
entstehende Messstorungen an anderen Sensoren neutralisiert werden.

Abfrage der Pfadlange eines Spektrometers wie im Konfigurationsfenster des Spektrometers.
Ist dort keine Pfadldnge eingetragen, wird ein Standardwert (10 mm) ausgegeben.

Besonderheit der Spektrometer der alteren, ersten Generation?

ISAO(1)

ISA.REFERENCE

bei Spektrometern der ersten Generation: Wert des DualBeam-Fotometers

bei Spektrometern der ersten Generation: ungiiltig

ENDE

! genaugenommen die CAN-ID (Sensor-ID) des Intensity-Parameters eines Spektrometers
2 siehe Bedienungsanleitung ISA-Spektrometer dort Hinweise zur Kompatibilitét alter und neuer Spektrometer auf Seite 3
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